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1. Einleitung

Die Controller der Reihe SPIN pro sind Nachfolger der fiir biirstenlose Motoren
bestimmten Drehzahiregler der Serie SPIN. Die Reihe mit dem Attribut PRO bietet
entgegen den dlteren Verwandten erweiterte Einstellmdglichkeiten, wie z. B. ein
automatisches Motor-Timing, eine direkte Einstellung der Abschaltspannung in Velt, ein
Tuning des Anlaufverhaltens bei verschiedenen Motortypen und auch die Mdglichkeit
einer speziellen Modusaktivierung fiir die Einstellung der Autorotation bei
Hubschraubern. Das Leistungsspektrum der Controller SPIN pro deckt den gleichen
Bereich, wie dieVorganger der Reihe SPIN, d. h. von 11A bis 300A ab.

1.1Drehzahlsteller SPIN pro

Alle Drehzahlsteller (mit Ausnahme der OPTO-Typen) sind mit einem getaktetem BEC
zur Versorgung des Empfangers und der Servos ausgestattet. Diese Art der
Spannungsversergung ist auch bei Antriebsakkus mit hoher Zellenanzahl einsetzbar,
weiters héngt die Anzahl der versorgbaren Servos nicht von der Eingangsspannung des
Drehzahlstellers ab.
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Technische Daten der SPINpro Drehzahlsteller mit BEC:

Tyo Ml Dauerstrom BRARAUNG BE] [BE] [Ebmessungen* Gewicht™s

[A] VIS RATNRV] [mm] q]
SPIN 11 pro 1 5-17 |25]55 32x23x6 12
SPIN 22 pro 22 5-17 |25]55 32x23x7 26
SPIN 33 pro 33 5-21 3 (55 42x23x7 32
SPIN 44 pro 44 5-26 5 (55 52x25x10 44
SPIN 55 pro 55 5-34 5 (55 52x25x12 60
SPIN 66 pro 70 5-26 5 (55 52x25x12 56

1.2 Drehzahlisteller SPIN pro OP10:

Diese Drehzahlsteller haben einen galvanisch getrennten Ein- und Ausgang, deshalb ist
eine unabhangige Stromversorgung fiir Empfénger und Servos erforderlich (4-5 NiXX
oder2-3 LiXXin Verbindung mit einem Spannungsregler, z.B. Jeti MAX BEC)
Drehzahlsteller SPIN OPTO sind mit zwei AnschluBkabel System JR ausgeriistet. Der
schwarze Stecker am Iangeren dreipoligen Kabel wird am Empfanger eingesteckt. Der
rote Stecker am kiirzeren dreipoligen Kabel ist fiir die Kommunikation mit der Jeti Box;
zum Programmieren oder Auslesen der Daten schlieen Sie den roten Stecker an die mit
Impuls/+/-beschriftete Buchse der JetiBox.

Technische Daten der SPINpro OPTO Drehzahisteller:

I3 Datier-| Bpan- BEC [BEQ [Abmessungen™(] lGewicht™a
strom Smeng | AN V| W] lo]
(AT

SPIN 66 pro opto 70 6-26 - | - 52x25x12 45
SPIN 75 pro opto 75 | 12-42| - | - 52x25x15 55
SPIN 77 pro opto 77 | 12-50| - | - 65x55x17 110
SPIN 99 pro opto 90 |12-50| - | - 65x55x17 110
SPIN125proopto | 125 | 12-50| - | - 65x55x25 120
SPIN200proopto | 170 | 18-59| - | - 63x120x27 326
SPIN300proopto | 220 | 18-59| - | - 63x120x27 360
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2. Drehzahlsteller anschlieBen
2.1 Allgemeine AnschluBbedingungen fiirden Drehzahisteller:

« benutzen Sie grundsatzlich nur iberpriifte und neue AnschluBstecker, die sorgféltig an
die Kabel angeltetsein miissen

« fiir Drehzahlsteller des Typs SPIN 11 und SPIN 22 empfehlen wir Stecker G2, fiir hghere
Leistungsdurchsétze dieTypen G3,5 oder G4. Nach dem Anléten der Stecker kontrollieren
Sie bitte, ob das federnde Vorderteil des Steckers drehbar geblieben ist. Es kann
vorkommen, dass das Flussmittel entlang der Steckeroberfldche infolge von Kapillaritat
emporsteigt und im Extremfall den federnden Teil vom Steckerkdrper galvanisch trennt.
Als Gegenmaf3nahme dient das Auswaschen des Steckers mit Hilfe eines Pinsels in
Nitroverdiinnung. Wahrend des Betriebs achten Sie auf Sauberkeit des Steckers und auf
seine Haltekraft. Falls diese nachldsst, wechseln Sie die Stecker sofort aus. Wir
empfehlen das Auswechseln aller Stecker nach 1- bis 2-jahrigem Flugbetrieb.

&
—

>
perfekte Litstelle unbrauchbare ("kalte"} Litstelle

« die Entfernung zwischen dem Motor und dem Drehzahisteller sollte 10 — 15 cm nicht
libersteigen. Eine weitere Verlangerung der Kabel zu den Antriebsakkus wird dadurch
maglich, wenn parallel zu den Leitern Elektrolytkondensatoren geschaltet werden (mit
niedrigem Innenwiederstand, nur Low ESR Typen, mit entsprechender
Spannungsfestigkeit und einer Kapazitdt rund 300 Mikrofarad), und zwar je ein
Kondensator pro 25 cm Kabellange.

« stecken Sie den JR — Stecker in die Empfangerbuchse, die dem Motordrossel-Kanal
entspricht.

« Den JR-Stecker (rotes Gehduse) stecken Sie in die EXT-Buchse des DUPLEX-EX
Empféngers oder ggf. in den DUPLEX-EX Expander.
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2.2 AnschluB eines SPINpro 125 opto, SPINpro 200 opto oder SPINpro 300
Drehzahlstellers:
Diese Reglertypen sind zusétzlich mit einem zusétzlichen Anschluss zur
Blitzvermeidung beim Ansteckvorgang ausgeriistet.
Anschlussreihenfolge:

1.} Verbinden Sie Regler-Minus mit dem Minuspol des Akkus

2.} Verbinden Sie den roten (1.5-2mm diinnen) Regleranschluss mit dem PLUS-Pol

des Akkus
3.} Plus-Pol des Reglers mit Akku-Plus verbinden
4.)Trennen Sie die diinne Plusleitung wieder zwischen Regler und Akku

Behandeln Sie das Modell nach dem Anschliefien des Antriebsakkus mit
extremer Vorsicht - vermeiden Sie unbedingt und jederzeit, dass sich
jemand im Gefahrenbereich der Luftschraube authdlt!!!

3. Online Telemetrie  (gittnichtfiir Regler SPIN PRO 17,22 und 33)

Der Drehzahisteller SPIN PRO ermdglicht mit Hilfe der JetiBox die Darstellung des
Reglerzustands in Realzeit. Der JR-Stecker mit rotem Gehause kann direkt an die JetiBox
oder an den Eingang EXT. eines DUPLEX 2.4 GHz Empfangers angeschlossen
werden. Die Einstellung der Reglerparameter mit Hilfe der JetiBox kann nur dann
durchgefiihrt werden, wenn der JR-Stecker mit schwarzem Gehduse (Motordrossel) vom
Empfénger abgezogen wird (oder wenn der Empfanger abgeschaltet ist). Falls der Regler
nach Einschaltung der Versorgungsspannung am Eingang des JR-Steckers mit
schwarzem Gehduse einen Servoimpuls detektiert, geht er automatisch in den
Abbildungsmodus von Telemetriedaten iiber. In diesem Modus reagiert der Regler nicht
auf die Bedienung der JetiBox-Tasten.

Auf dem LCD-Display der JetiBox sind folgende Daten dargestellt:

Aktuelle Leistungin Prozent:

R 80%- derMotor|auft, der Prozentwertgibt die Spannungam Motoran
B 100% - der Motor bremst, der Prozentwert gibtdie Bremswirkungan

B 0%-Motor-Stop, ohne Bremse
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Aktuelle Motordrehzahl:

Diese wird in der rechten oberen Displayecke angezeigt. Der Wert ist entsprechend der
Reglereinstellung umgerechnet (Motorpol-Anzahl und Untersetzung des Getriebes) und
wirdinUmdrehungen pro Minute angezeigt.

Aktuelle Spannung:
inder linken unteren Ecke wird die aktuelle Spannungdes Antriebsakkus angezeigt.

Aktuelle Temperatur:
inder rechtenunteren Ecke wird die aktuelle Temperatur desReglers angezeigt

Fehlerzustinde:

in der Mitte der unteren Zeile werden Fehlerzustande angezeigt, falls sie aufgetreten

sind.

U -der Regler hat einen Wert der Versorgungsspannung gemessen, der unterhalb der
eingestellten Abschaltspannung liegt

€ -esist ein Kommutierungsfehler aufgetreten, der Regler hat einen Auswertefehler
beim Messen der Motorposition verzeichnet

T - der Temperaturschutz des Reglers wurde aktiviert, es wurde die eingestellte
Maximaltemperatur iiberschritten

4. Einstellung mit Hilfe der Fernsteueranlage

Voraussetzung: Im Menii "MAN Setting" muss die Einstellung des Parameters "Setting thru R/C" auf
"ON" stehen (Werkseinstellung).

Programmiervorgang:

1. verbinden Sie den SPINpro mit dem Empfénger, indem Sie den JR-Stecker in den Motordrosselkanal
einstecken undschlieBen Sie den Motoran.

2.schieben Sie den Steuerkniippel in, Vollgasstellung”, schalten Sie den Sender ein und schlieBen den
Flugakku an.

3.schalten Sie den Schalter ein (gilt nicht fiir SPIN 11), nach fiinf Sekunden ertdnen vier Tone. Wenn
der Steuerkniippel sofort in Position Motor AUS geschoben wird, wird der Vollgas - Ausschlag
gespeichert (END POINT), andemfallsfolgteine Fiinfergruppevon ~ sich wiederholenden Tonen, die
deneinzelnen Modientsprechen:

35



SPINGROW il DE

TxPower ON ein einfacher Ton — Modus 1 Acro Innenldufer
ﬁ , - dieser Modus ist filr Kunstflugmodelle geeignet, die mit
1 Innenldufern ausgeriistet sind
time|  RxPower ON - Bremse inaktiv
i S - Timing 0°
\l' - LiXX-3,2V pro Zelle
20— Firstmelody eine Folge von zwei Tonen - Modus 2 Acro AuBBenléiufer

——— , -dieser Modus ist fiir Kunstflugmodelle geeignet, die mit
Aussenldufern ausgeriistet sind

Brake
[\5, 1 - Bremseinaktiv

1
1
1
| + ! -Timing24°
o7 L L3 2V proZelle
1
I
I
1

eine folge von dreiTonen - Modus 3 Segler Innenldufer

-dieser Modus ist fiir Segelflugmodelle  geeignet, die mit
Innenldufernausgeriistetsind

I - Bremseaktiv

I -Timing 0°

: -LiXX-3,2VproZelle

Yeine Folgevon vier Tinen - Modus 4 Segler AuBenidufer
: -dieser Modus ist fir Segelflugmodelle geeignet, die mit
1 Aussenldufern ausgeriistetsind
| - Bremseaktiv
1 -Timing 24°
Glider outrunner 1 - LiXX-3,2V proZelle
I

| eine Folge von fiinfTonen - Modus 5 Heli konst. Drehzahl

«-ﬁ ;5 ! Dieser Modus ist fiir Modellhubschrauber mit konstanter
= Rotordrehzahl auch unter Belastung vorgesehen. Diese Betriebsart

unterstiitzkeine schnellen Drehzahlwechsel.

1 -Timing0°

I -LiXX-3,2VproZelle

]

W 6 I eine FolgevonsechsTonen - Modus 6 Heli Auto:
Heli Auto : -gleich wie Modus 5, allerdings wird der Drehzahlbereich
automatischeingestellt.

-LiXX-3,2VproZelle
> S/t
(DD Setting saved

Die gewdhlte Einstellung wird bestatigt, in dem der Drosselkniippel wéhrend der Ausgabe der
Tonfolge des gewiinschten Modus in die Leerlaufstellung gebracht wird.

IRbI)

Heli constant RPM
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5. Einstellung mit Hilfe der JETIBOX

DieEinstellung erfolgt unter Zuhilfenahme von vierTasten:
nach Iinks@, nach rechts(®) , nach oben 0 , nach unten (2] . Stecken Sie den JR-Stecker des
Drehzahlsteller in die Buchse mit der Bezeichnung Impuls + - an derrechten Seite der JETIBOX.

Bevor Sie den Flugakku anschlieRen, nehmen Sie aus Sicherheitsgriinden die Luftschraube des

Modells ab. An die Buchse mit der Bezeichnung +- schlieBen Sie nichts an.

SchlieBen Sie die Flugakkus an und schalten den Schalter ein (gilt nicht fiir Spin11). In der Anzeige
erscheintdie Bezeichnung des angeschlossenen Drehzahlstellers. Mit Hilfe der Tasten Lund Perhalten

Sie weitere detaillierte Informationen.

Uber die Taste D gelangen Sie in die Auswahlzeile des Grundmeniis und wihlen entweder das
Auslesen der gemessenen Werte oder die Parameter-Einstellung des Drehzahlstellers. (Measure or

Setting), mitdenTasten Lund Pwahlenwir MEASURE— MAN. SETTING — AUTO SET.

5.1 Messungen

Max.Temperature

®

Act. Temperature

)

Maximum Voltage

®

Minimum Voltage

®

Actual Voltage

®

®

Power ON Time

®

MEASURE — wirfahren mitderTaste Dfort

Der Drehzahlsteller registriert die max. Temperatur wéhrend der Betriebszeit
und den Zeitpunkt, wann sie erreicht worden ist. Die Zeit wird vom ersten
Anlaufen des Motors an gemessen.

Die Anzeige zeigt die aktuelle Temperatur des Drehzahlstellers an.

Der Drehzahlsteller registriert die max. Spannung der Flugakkus vom ersten
Anlaufen des Motors an und den Zeitpunkt, bei welchem der Wert erreicht
worden ist.

Der Drehzahlsteller registriert die min. Spannung der Flugakkus vom ersten
Anlaufen des Motors an und den Zeitpunkt, bei welchem der Wert erreicht
worden ist.

Die aktuelle Akkuspannung .

Der Drehzahlsteller registriert die Gesamtlaufzeit des Motors..

Der Drehzahlsteller registriert die Gesamtzeit vom Einschalten des Schalters
(Aktivierung) bis zum Abschalten.
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Maotor Pole No.
®

®

Max. Motor RPM

®

Max. Prop RPM

®

Errors

Geben Sie mit Hilfeder Tasten L-R die Polanzahl ein. Dieser Parameter ist fiir die
korrekte Darstellung der max. Drehzahl wichtig.

Geben Sie die Ubersetzung des Getriebes ein. Wahlen Sie bei Direktantrieb den
Wert 1:1,0.

Der Drehzahlsteller registriert die max. Motordrehzal wéhrend des Betriebs und
den Zeitpunkt, wann sie erreicht worden ist.

Der DS registriert die max. Luftschraubendrehzal wihrend des Betriebs und den
Zeitpunkt, wann sie erreicht worden ist.

Bei Uberschreitung der Parameter — Spannung(U), Temperatur(T}),
Ki ung(C) und Strom (1) werden SchutzmaBnahmen aktiviert und der

©

Riickkehr zum
Menu Measure

Motor wird abgeschaltet. Die Anzeige y bedeutet, dass es zur Uberschreitung der
Parameter gekommen ist (zum Fehler), eine Anzeige n hedeutet, dass die
Parameter nicht iiberschritten worden sind. Mit Hilfe der Fehlermeldung kann der
Grund fiir das Abschalten festgestellt werden.

Anmerkung: Abhilfe in Fall von inkorrekier Kommutierung ((} - beim hiufigem Auftreten

Measure

von hiern und  dadurch unsicherem Betriebsverhalten z.B. aufgrund von
fehlerhaftem Motordesign kann in manchen Fillen eine Abhilfe durch héheres Timing geschaffen
werden.

5.2 Manuelle Einstellung

Protection

Bei manueller Einstellung kdnnen bestimmte Parameter des Drehzahlstellers
gedndert oderihre Einstellungen kontrolliert werden.

Mit den Tasten L-P kann das Niveau des Temperaturschutzes des
Drehzahlstellers eingestellt werden.

Einstellung der Bremswerte:

Dererste Wertist das Anfangs-Bremsniveau in %, der zweite Wert — das
End-Bremsniveau in %, der dritte Wert — die Bremszeit zwischen der ersten
und zweiten Intensitét. Mit der Taste D bestétigen wir die Bremseinstellung.

Im Falle einer abgeschalteten Bremse springen wir zur Zeile OPERATION MODE
— Umschaltung zwischen den Betriebsarten Flugzeug-Heli.

A

e [ A—" 0
| Brake OFF |—>| Soft Brake |—P| Medium Brake H Hard Brake |—> Bralg:mra]nual
vV © 20
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Zeit von der Motorahschaltung zur Bremsaktivierung.
Mit Tasten L-R kénnen 0-7s eingestellt werden.

Anfangsniveau der Bremse in %.
Mit Tasten L-R kénnen 0-80% eingestellt werden.

Endniveau der Bremse in %. Einstellung mittels Tasten L-R

Brake Bremsgeschwindigkeit (Zeit zwischen Bremsanfang und dem Erreichen der
Start-Up Time

o) eingestellten Bremswirkung). Die Zeit wird mittels der Tasten L-R eingestellt

R R R R
opcgrr;t{onme H Normal |g>| Fast Response H Constant RPM |9»| ConsLRPMAuto|

——Y © )@C Y ®© T ©
Controller setting:
Normal Fast Response Constant RPM Constant RPM
Grundeinstellung | Einstellung des Reglers fiir schnelles | Einstellung des Auto
desReglers | Ansprechen bei Leistungsdnderungen. | - Reglers mit der Einstellung des
hauptsichlich fir | Ein schnelles Anlaufen des Motors Forderung nach Reglers mit der
Flugmodelle ergibt sich durch die Einstellung des. | einer Steuerung der | Forderung nach
Wertes Beschleunigung. Diese Drehzahlregelung. | einer Steuerung der
Einstellung eignetsich fir | pyoco Fingtellung | Drehzahlregelung.
Werlbfwerbs—Kunstflugmudellfe, sowie ermiglicht eine Alle Parameter
fiirHubschraubermodelle im N
Mixmodus Kollektiv-Blattverstellung ) manuele elnschll.eﬁllch T
P Einstellung aller Bereichs der
und Motorleistung (Kurve} und auch -
fiir sog. X-Kopter. In dieser Betriebsart gewtinschten geregelter!
kann der Autorotations-Modus Parameter. Drehzahler.l sind
zugelassen werden, damitistes mdglich die Anlaufgeschwindigkeit des atflomatlsch
Motors entweder gem3B der globalen Beschleunigung oder geméR der eingestellt
Besc i aus der ion eil Das
Entschei iveau der i des Motors ist durch den
aus dem Empfénger kommenden Ausschlag gegeben, siehe Einstellung
der Autorotation.

Maotor Pole No.

| vO

Einstellung der Motorpol-Anzahl bei Hubschraubern mittels Tasten L-R

Einstellung (L-R) des Gesamt-Ubersetzungsverhiltnisses des Hauptrators

O]

Einstellung (L-R) der maximal erforderlichen Rotordrehzahl
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Control Sensitivity|

)

4

Autorotation

A 4

Motor Timing
®
A 4

Acceleration

v @

Einstellung (L-R) der minimal erforderlichen Rotordrehzahl.
Wirempfehlen die Einstellung des Wertes von 1000 — 1500 1/min

Mit Hilfe der Tasten L-R stellen wir die Reaktionsgeschwindigkeit des Ausgleichs
der Drehzahlabweichungen ein. Je kleiner dieser Zahlenwert ist, umso schneller
sind die Eingriffe. Wir schreiten immer von der htheren Zahl abwarts fort. Bei
Uberschreitung einer bestimmten Grenze arbeitet der Drehzahlsteller instabil
(Analogie zum iiberméBigen Gyroeffekt am Modellhubschrauber).

- definiert den Anlaufmodus des Motors aus der Autorotation. Bei Aktivierung wird der
Ausschlagfiir den Motor-Stoppbefehlin zweiTeile aufgeteilt. Start des Motors mit Autorotation,
wobei der schnelle Anlauf des Motors auf der Basis der Beschleunigungseinstellung aus der
Autorotation oder der Motoranlauf gemaf3 der globalen Beschleunigung durchgefiihrt wird.
Falls beim Ausschalten des Motors der Ausschlag grofer sein wird, als das Entscheidungsniveau
der Autorotation, wird der Regler beim Anlauf der Beschleunigungseinstellung aus der
Autorotationseinstellung folgen. Falls der Ausschlag kleiner sein wird, als das
Entscheidungsniveau der Autorotation, wird der Motoranlauf der globalen
Beschleunigungseinstellungfolgen.

Beispiel der Autorotations-Einsteliung fiir einen Hubschrauber. Die globale
Beschieunigung ist auf einen Wert von 10s eingestelit (von 0 auf 100%), die Beschleunigung aus
der Autorotation auf einen Wert von 0,5s. Nun schalten wir den Empféanger mit einem Ausschlag
ein, der dem Motor-Stop entspricht. Der Motoranlauf wird langsam gemdl der globalen
Beschleunigung venstatten gehen, da der Ausschlag unterhalb des Entscheidungsniveaus fiegt.
Falls wir eine Autorotation durchfiihren und den Mator mit dem Ausschiag des Bedienelements
oberhalb des Entscheidungsniveaus abschalten, wird beim Wiedereinschalten des Motors dieser
hochiaufen.

Motor Motor Vatigas
stop  anfahren
I 1

I0,1ms ' 0,1ms

I 1 1

I T T
Entscheidungsniveau Motor
derAutorotation  anfahren

Einstellung iiber die Taste L-P. Einstellung des Motortimings im Bereich von 0° bis
30° Man kann auch entsprechend dem Motortyp eine automatische
Norziindung” eingeben.

Empfohlene Werte: 2-poliger Motor...0-5° 4p Motor...0- 10°, 6p Motor..0-20°,

Modulationsfrequenz bei der Steuerung des Motors im Regelbereich. Benutzen
Sie immer 8kHz. Die einzige Ausnahme sind sog. eisenlose Motoren (Tango,
Samba). Bei diesen Motoren muss die Frequenz 32 kHz verwendet werden.

Geschwindigkeit der Motorbeschleunigung. Es gilt die Regel — je groBer die
Luftschraube, umso lénger muss der Wert der Beschleunigung sein. Bei groBen
Aussenldufern benutzen Sie eine Beschleunigung von 2 und mehr Sekunden.
Fiir Modellhubschrauber empfehlen wir eine Beschleunigung von 5 und mehr
Sekunden zu verwenden.
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; N —eine Moglichkeit der direkte Eingabe der
¢ O AuumulatorTypel-) DirectYoltage | Abschaltspannung des Reglers in Volt
vE YO
RecumulatorType| [ Number of Cells Mit Hilfe der Tasten L-R geben wir den Typ des
NiCd/NiMh Li-XX Flugakkus ein.

D] D] Bei NiCd/NiMh geben wir mit den Tasten L-R die
NCaNMN Ut O TR CoTor min. Spannung pro Zelle ein. Bei Lilon/LiPol
¥ Per Cell konnen wir entweder die automatische
Y D) D) Erkennung der Zellenzahl eingeben (das ist
bequem, wenn wir mit Akkusdtzen mit
verschiedenen Zellenzahlen fliegen), oder wir

stellen die exakte Zellenzahl ein. Weiter stellen
wir dann mit den Tasten D und. L-R die minimale
Spannung pro Zelleein.

Y
OffVoltage Set-Up Information diber die Hohe der eingestellten Abschaltspannung. Bei NiCd/NiMh
oder bei der Einstellung der automatischen Erkennung bei Lilon/LiPol ergibt sich
(®) dieserWert aus der aktuellen Spannung der angeschlossenen Flugakkus.
A

CutOFF Type voreingestellten Wert. Slow Down — kontinuierliche Absenkung
derMotorleistung. Hard — sofortiges Abstellen des Motors. Aus
Sicherheitsgriinden empfehlen wir diesen Modus bei Elektroflugmodellen mit
Flugakkus vom Typ NiCd oder NiMh.

':I Der Abschaltmodus des Motors bei Spannungsabfall der Flugakkus auf den
®

A

Initial De

B

Als "Leerlaufwert" wird die aktuelle Stellung des Gaskniippels beim
AnschlieBen des Antriebsakkus ibernommen

Fixed Initial
Deflection
©
[
A 4 Mit den Tasten L-R stellen wir den gewiinschte Wert der Gaskniippelstellung bei
Full Throttle
®

Vollgas ein. Dieser Wert kann auch iiber den Sender eingegeben werden (siehe
Full Throttle
Auto Shift
®

],

flection

®
Einstellung des Anfangspunktes der Regelung als festen Wert
in ms. Die Werte werden mit den Tasten L-R eingestellt.

instellungen mit Hilfe der Femsteueranlage).

Automatische Dehnung des Regelbereiches bei Uberschreitung der Impulsbreite,

wiein Zeile END POINT eingestellt worden ist.
Fixed Initial Fixieren des Wertes in Zeile END POINT als Position, Vollgas®,
Deflection | - hej (Jherschreitung dieses Wertes kommt es zu keiner

© Dehnung des Regelbereiches.

]
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;

Regelkurve:

- Logarithmisch - ein logaritmischer Drehzahlverlauf mit der Bewegung des
Steuerkniippels {linearer Verlauf der Leistung mit der Bewegung des Steuerkniippels).
DieserVerlaufwird verwendet, wenn man den grofSten Teil der Flugzeitim Bereich von 50%
Yollgasfliegt.

- Linear - ein linearer Drehzahlverlauf mit der Bewegung des Steuerkniippels. Dieser
Verlauf wird verwendet, wenn man den groten Teil der Flugzeit im Bereich von 30%
Vollgasfliegt.

- Exp ial - ein exp ieller Drehzahlverlauf mit der Bewegung des
Steuerkniippels. DieserVerlauf wird fiir extrem Gibermotorisierte Flugmodelle verwendet.

Throttle Curve

Y

Maotor Direction
of Rot.

Die Motordrehrichtung wird mit den Tasten L-R eingestellt.

Einstellung der Anfangsleistung des Reglers beim Anlaufen des Motors aus der
start-up Power | prahzahl Null. Die Anfangsleistung wird automatisch bestimmt und hier kann
dieser Wert nach Anwendung oder Motortyp nachjustiert werden. Je kleiner der
eingestellte Wert ist, umso sanfter wird der Motoranlauf z. B. bei
Modellhubschraubern oder hei Motoren mit kleiner Windungszahl. Fiir Motoren
mit hoher Windungszahl empfehlen wir die Anhebung des eingesteliten Wertes
2 zupositiven Werten.
up

th%e;]smme, Setting thru RC - ermdglicht bei Aktivierung die Programmierung des
Drehzahlstellers iiber den Sender

Riickkehr zum
Hauptmenu

[Sneaa]

5.3 Automatische Einstellung

—<‘ Dieses System benutzen wir fiir eine schnelle und einfache Inbetriebnahme
ACRO inrunner des DS oder nach einem “Verirren” beim Einstellen. Der Inhalt der
Einstellung entspricht der manuellen Einstellung mit Hilfe der
ACRO outrunner B
Fernsteueranlage. Die Bestétigung der Einstelung wird mit Taste R

GLIDERinrunner durchgefiihrt

HELI Const.RPM

HELl Auto
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6. Empfehlungen

6.1 Verlingerung von Anschlusskabeln.

Grundsétzlich verlangem wir Kabel vom Akku zum Drehzahlsteller. Bei einer Verldngerung um mehr
als 20 am muss zwischen die Leiter ein Elektrolytkondensator mit niedriger Impedanz und einer
Kapazitét von rund 300 pF eingefiigt werden. Diese Kondensatoren miissen alle 25-30cm Kabellénge
eingefiigt werden.

6.2 MehrmotorigeMedelle

Wir empfehlen fiir jeden der Motoren den gleichen DS-Typ zu verwenden. Bei gleichzeitiger
Verwendung mehrerer SPINpro BEC Drehzahlsteller darf nur ein BEC verwendet werden! Bei den
weiteren DS bleiben die Schalter in der Position “AUS”. Bei der Verwendung von DS mit BEC im
allgemeinen muss nur ein gemeinsamer Antriebsakku verwendet werden. Wenn wir 2 oder mehrere
Akkus verwenden wollen, miissen diese parallel geschaltet werden.

6.3 Verfahren zur Feststellung der Anzahl ven Motorpolen

Wenn Sie die Anzahl der Pole lhres Akkus nicht kennen, wenden Siesichan den Hersteller.

Falls Sie einen Drehzahimesser haben und kennen die Ubersetzung des Getriebes bei Direktantrieh
konnen Sie durchnachfolgendesVerfahren die Polanzahl feststellen.

Lassen Sie den Motor laufen und messen Sie mit dem Drehzahimesser die maximale Drehzahl der
Luftschraube (des Rotors). SchlieBen Sie die JETI Box an und gehen Sie im Menu MESSEN iiber zur
Anzeige der maximalen Luftschraubendrehzahl (Max. Prop RPM). Falls der angezeigte Wert nicht mit
dem von lhnen gemessenen Wert {ibereinstimmt, kontrollieren Sie die Einstellung der
Getrieheiibersetzung (Gear) und dndem weiterhin die Einstellung der Polanzahlen so lange, bis die
von |hnen gemessene Drehzahl mit der Messung der JETI Box iibereinstimmen werden (Max. Prop
RPM). Das Ergehnis istdie Polanzahl Ihres Motors (Motor Pole No.)

7. Sicherheitsinformationen, Garantie, Service und technischer Support

7.1 Sicherheitund Garantiebedingungen

« Nach Anschluss der Antriebsakkus behandeln Sie das Modell so, als ob jederzeit die Luftschraube
anlaufen kinnte!ll

« Achten Sie stets darauf die Controller SPINpro im Trockenen zu betreiben. Feuchtugkeit kann zur
Korrosion der Elektronik fiihren. Falls in das Produkt Fliissigkeit/Feuchtigkeit eindringt, schalten sie
es ab und lassen es austrocknen. Ein durch Feuchtigkeit beschédigter Controller ist meistens nicht
mehr reparabel und Garantieanspriiche werden nicht anerkannt.

- {iffnen Sie die Controller SPINpro nicht und versuchen Sie keine Anderungen durchzufilhren. Dies
kann zu einer irreversiblen Beschddigung des Produkts filhren und damit zum Erléschen des
Garantieanspruchs.

« Achten Sie auf richtiges Verldten und Sauberkeit aller Anschlussstecker. Beifalsch angeltteten
Anschlusssteckern (hauptséchlich am Motor) kann der Controller abbrennen. Ein derartig
beschadigter Controller ist nicht mehr reparabel und Reklamationen werden nicht anerkannt.

3
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- Betreiben Sie den Controller immer mit der vorgeschriebenen Versorgungsspannung und mit
empfohlenem Strom. Andemfalls kann es zu einer irreversiblen Beschddigung des Controllers
kommen und eine Reklamation wird nicht anerkannt.

- Beim Anschluss des Controllers achten Sie auf die richtige Polaritét. Im Falle einer Verpolung kann
es zu einer irreversiblen Beschddigung des Controllers kommen und eine Reklamation wird nicht
anerkannt!

« Bevor Sie einen nicht funktionierenden Controller zum Service einschicken, kontrollieren Sie, ob
vielleicht nicht eine Falscheinstellung iiber die JETIBOX vorliegt, versuchen Sie ggf. einen der
voreingestellten Modi (siehe Punkt 6.3).

« Stellen Sie eine geniigende Kiihlung des Controllers sicher. Andemfalls kann es zu einer
Abschaltung des Warmeschutzes oder im Extremfall zur irreversiblen Beschédigung des Controllers
kommen.

« Die Controller SPINpro diirfen nur von einem kvalifizierten Service repariert werden, andernfalls
erlischt die Garantie.

7.2 Garantie und Service

Fiir das Gerét wird eine Garantie von 24 Monaten ah Verkaufstag unter der Voraussetzung gewdhrt,
das es in Ubereinstimmung mit dieser Anleitung bei vorgeschriebener Spannung betrieben worden
ist und keine mechanischen Schéden aufweist. Bei der Reklamation des Produkts legen Sie immer
den Kaufbeleg bei. Der Service im Garantiefall und auch danach wird vom Hersteller durchgefiihrt.

7.3 Technische Unterstiitzung

Falls Sie sich nicht sicher sind hei der Einstellung und Funktion des Produkts, kontaktieren Sie
unseren technischen Dienst. Eine technische Untestiitzung bietet Ihnen entweder der Handler oder
Jeti model direkt. Néhere Informationen finden Sie auf durch den Thermoschutz

www jetimodel.de.
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8. Entsorgung von gebrauchten elektronischen Geriten

EUTSCH

Benutzerinformationen zur Entsorgung von elektrischen
und elektrenischen Geréten (private Haushalte)

i

Entsprechend der grundlegenden Firmengrundsatzen
der Panasenic-Gruppe wurde ihr Produkt aus
hochwertigen Materialien und Komponenten
entwickelt und hergestellt, die recycelbar und wieder
verwendbar sind.

Dieses Symbol auf Produkten und/oder begleitenden
Dokumenten bedeutet, dass elektrische und
slektronische Produkte am Ende ihrer Lebensdauer
vom HausmUll getrennt entsorgt werden milssen.
Bringen Sie bitte diese Produkte fir die Behandlung,
Rohstoffrlickgewinnung und Recycling zu den
eingerichteten kommunalen Sammelstellen bzw,
Wertstoffsammelhéfen, die diese Geréte kostenlos
entgegennahmen.

Die ordnungsgemale Entsorgung disses Produkls
dient dem Urmwelischutz und verhindert mogliche
schidliche Auswirkungen auf Mensch und Umwaelt,
die sich aus giner unsachgeméaiien Handhabung der

Garate armn Ende |hrer Lebensdauer ergeben kénnten,

Genavere Informationen zur nachsigelegenen
Sammelstelle bzw. Recyclinghof erhalten Sie bei Ihrer
Gamelndaverwaltung,

Fur Geschiftskunden in der Européischen Union

Bitte treten Sie mit Ihrem Handler oder Lieferanten in Kontakt, wenn Sie
elektrische und elekironische Gersle entsargen michten. Er halt weiters
Informaticnen fur sie bereit.

Informationen zur Entsorgung in Ldndern auferhalb der
Européaischen Union
Dieses Symboal ist nur in der Europaischen Union giiltig.
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