
16 channel12channel 16 channel9 RX-9-DR M-LINK7 RX-7-DR M-LINK 16 RX-16-DR M-LINK12 RX-12-DR M-LINK  M-LINKINK1166 RX-16-DR M-L12 RX-12-DR M-LINKINK 11166 RX-16-DR M-LINKINK9 channel7channel

# 5 50111  3-Achs # 5 50121        # 5 50131 # 5 50151# 5 50141 # 5 50151 # 5 50161 # 5 50171

• Geschwindigkeitskompensation  
   über Staurohr oder GPS
   Lizensiert durch PowerBox-Systems

   Patent: DE 10 2013 201 554 B3

Sammlung

Collection

Bedienungsanleitungen

User Manuals

Mode d�emploi

MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG • Westliche Gewerbestr. 1 • 75015 Bretten www.multiplex-rc.de

www.youtube.com/multiplexmodellsport

www.modellmarkt24.ch



Teil 1  Basic

Teil 2  Erweitert

Teil 3 Neufunktionen

Part 1 Basic 

 

Part 2 Advanced 

 

Part 3 New functions 

 

Partie 1 Basic 

 

Partie 2 Avancé 

 

Partie 3 Nouvelles fonctions 

 

www.modellmarkt24.ch



Be
tr

ie
bs

an
le

itu
ng

  
Se

ite
  

2-
21

In
st

ru
ct

io
n 

M
an

ua
l  

Pa
ge

  
22

-4
1 

M
od

e 
d’

em
pl

oi
  

Pa
ge

  
42

-6
1

www.modellmarkt24.ch



2Di
es

e 
Be

di
en

un
gs

an
le

itu
ng

 is
t B

es
ta

nd
te

il d
es

 P
ro

du
kt

es
. S

ie
 b

ei
nh

al
te

t w
ic

ht
ig

e 
In

fo
rm

at
io

ne
n 

un
d 

Si
ch

er
he

its
hi

nw
ei

se
. S

ie
 is

t d
es

ha
lb

 je
de

rz
ei

t g
rif

fb
er

ei
t a

uf
- 

zu
be

w
ah

re
n 

un
d 

be
im

 V
er

ka
uf

 d
es

 P
ro

du
kt

es
 a

n 
Dr

itt
e 

w
ei

te
rz

ug
eb

en
. V

or
 In

-
be

tri
eb

na
hm

e 
An

le
itu

ng
 le

se
n.

 N
ur

 f
ür

 d
en

 v
or

ge
se

he
ne

n 
Ei

ns
at

zb
er

ei
ch

 v
er

- 

w
en

de
n.

 S
tro

m
ve

rs
or

gu
ng

 a
us

re
ic

he
nd

 d
im

en
si

on
ie

re
n.

 E
in

ba
uh

in
w

ei
se

 b
e-

ac
ht

en
. R

eg
el

m
äß

ig
 R

ei
ch

w
ei

te
nt

es
ts

 d
ur

ch
fü

hr
en

. B
ea

ch
te

n 
Si

e 
bi

tte
 a

uc
h 

di
e 

er
w

ei
te

rte
 A

nl
ei

tu
ng

, d
ie

 S
ie

 m
it 

de
r W

IN
GS

TA
BI

 S
of

tw
ar

e 
au

f I
hr

em
 C

om
pu

te
r 

in
st

al
lie

rt 
be

ko
m

m
en

.

Di
e 

Be
w

er
tu

ng
 d

es
 G

er
ät

es
 e

rfo
lg

te
 n

ac
h 

eu
ro

pä
is

ch
 h

ar
m

on
is

ie
rte

n 
Ri

ch
tli

ni
en

. 
Si

e 
be

si
tz

en
 d

ah
er

 e
in

 P
ro

du
kt

, d
as

 h
in

si
ch

tli
ch

 d
er

 K
on

st
ru

kt
io

n 
di

e 
Sc

hu
tz

zie
le

 
de

r E
ur

op
äi

sc
he

n 
Ge

m
ei

ns
ch

af
t z

um
 s

ic
he

re
n 

Be
tri

eb
 d

er
 G

er
ät

e 
er

fü
llt

.

Di
e 

au
sf

üh
rli

ch
e 

CE
-K

on
fo

rm
ita

ts
er

kl
är

un
g 

fin
de

n 
Si

e 
al

s 
PD

F-
Da

te
i i

m
 In

te
rn

et
 

be
i w

w
w

.m
ul

tip
le

x-
rc

.d
e 

im
 B

er
ei

ch
 D

O
W

NL
O

AD
S 

un
te

r P
RO

DU
KT

-IN
FO

S.

In
ha

lt

1.
 S

ic
he

rh
ei

ts
hi

nw
ei

se

1.
1.

 C
E-

Ko
nf

or
m

itä
ts

er
kl

är
un

g

1.
 

Si
ch

er
he

its
hi

nw
ei

se
 ..

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

.. 
2

1.
1.

 C
E-

Ko
nf

or
m

itä
ts

er
kl

är
un

g 
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
. 2

1.
2.

 G
ew

äh
rle

is
tu

ng
/H

af
tu

ng
sa

us
sc

hl
us

s .
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

 3
1.

3.
 E

nt
so

rg
un

g .
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

. 3
2.

 
Pr

od
uk

t-
 u

nd
 F

un
kt

io
ns

be
sc

hr
ei

bu
ng

 ..
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
. 4

3.
 

Li
ef

er
um

fa
ng

 ..
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
 5

4.
 

Te
ch

ni
sc

he
 D

at
en

 .
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

6-
7 

5.
 

An
sc

hl
us

sb
el

eg
un

g 
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
..8

-9
6.

 
M

on
ta

ge
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
. 1

0
7.

 
Un

te
rs

ch
ei

du
ng

 W
IN

GS
TA

BI
 E

as
yC

on
tro

l/C
la

ss
ic

/E
VO

...
...

...
...

...
...

...
...

.1
1 

8.
  

Ko
nfi

gu
ra

tio
n 

W
IN

GS
TA

BI
 E

as
yC

on
tro

l o
hn

e 
PC

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

.1
2-

15
9.

 
Ko

nfi
gu

ra
tio

n 
m

it 
PC

 ..
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
16

10
. 

Ko
nfi

gu
ra

tio
n 

m
it 

An
dr

oi
d 

AP
P 

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

16
11

. 
St

ar
tb

ild
sc

hi
rm

 (M
PX

 L
au

nc
he

r).
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

.1
7

12
. 

Te
le

m
et

rie
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
18

13
. 

Bi
nd

in
g 

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

. 1
9-

20
14

. 
W

ei
te

rfü
hr

en
de

 In
fo

rm
at

io
ne

n .
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
21

15
. 

Zu
be

hö
r..

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

.6
2

16
. 

No
tiz

en
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

..6
3

www.modellmarkt24.ch



3

1.
2.

 G
ew

äh
rle

is
tu

ng
/H

af
tu

ng
sa

us
sc

hl
us

s

El
ek

tro
ge

rä
te

, 
di

e 
m

it 
de

r 
du

rc
hg

es
tri

ch
en

en
 M

ül
lto

nn
e 

ge
ke

nn
ze

ic
hn

et
 s

in
d,

 
zu

r 
En

ts
or

gu
ng

 n
ic

ht
 in

 d
en

 H
au

sm
ül

l g
eb

en
, s

on
de

rn
 e

in
em

 g
ee

ig
ne

te
n 

En
t-

so
rg

un
gs

sy
st

em
 z

uf
üh

re
n.

 In
 L

än
de

rn
 d

er
 E

U 
(E

ur
op

ai
sc

he
 U

ni
on

) d
ür

fe
n 

El
ek

tro
-

ge
rä

te
 n

ic
ht

 d
ur

ch
 d

en
 H

au
s-

 b
zw

. R
es

tm
ül

l e
nt

so
rg

t w
er

de
n 

(W
EE

E 
- 

W
as

te
 o

f 
El

ec
tri

ca
l a

nd
 E

le
ct

ro
ni

c 
Eq

ui
pm

en
t, 

Ri
ch

tli
ni

e 
20

02
/9

6/
EG

).

Si
e 

kö
nn

en
 I

hr
 A

ltg
er

ät
 b

ei
 ö

ffe
nt

lic
he

n 
Sa

m
m

el
st

el
le

n 
Ih

re
r 

Ge
m

ei
nd

e 
bz

w
. 

Ih
re

s 
W

oh
no

rte
s 

(z
. B

. R
ec

yc
lin

gh
öf

en
) k

os
te

nl
os

 a
bg

eb
en

. D
as

 G
er

ät
 w

ird
 d

or
t 

fü
r 

Si
e 

fa
ch

ge
re

ch
t u

nd
 k

os
te

nl
os

 e
nt

so
rg

t. 
M

it 
de

r 
Rü

ck
ga

be
 Ih

re
s 

Al
tg

er
ät

es
 

le
is

te
n 

Si
e 

ei
ne

n 
w

ic
ht

ig
en

 B
ei

tra
g 

zu
m

 S
ch

ut
z 

de
r U

m
w

el
t!

Di
e 

Fi
rm

a 
M

UL
TI

PL
EX

 M
od

el
ls

po
rt 

Gm
bH

 &
 C

o.
KG

 ü
be

rn
im

m
t k

ei
ne

rle
i H

af
tu

ng
 

fü
r 

Ve
rlu

st
e,

 S
ch

äd
en

 o
de

r 
Ko

st
en

, d
ie

 s
ic

h 
au

s 
fe

hl
er

ha
fte

r 
Ve

rw
en

du
ng

 u
nd

 
Be

tri
eb

 e
rg

eb
en

 o
de

r 
in

 i
rg

en
de

in
er

 W
ei

se
 d

am
it 

zu
sa

m
m

en
hä

ng
en

. 
So

w
ei

t 
ge

se
tz

lic
h 

zu
lä

ss
ig

, i
st

 d
ie

 V
er

pfl
ic

ht
un

g 
de

r F
irm

a 
M

UL
TI

PL
EX

 M
od

el
ls

po
rt 

Gm
bH

 
& 

Co
.K

G 
zu

r 
Le

is
tu

ng
 v

on
 S

ch
ad

en
er

sa
tz

, 
gl

ei
ch

 a
us

 w
el

ch
em

 R
ec

ht
sg

ru
nd

, 
be

gr
en

zt
 a

uf
 d

en
 R

ec
hn

un
gs

w
er

t 
de

r 
an

 d
em

 s
ch

ad
en

st
ift

en
de

n 
Er

ei
gn

is
 u

n-
m

itt
el

ba
r 

be
te

ili
gt

en
 W

ar
en

m
en

ge
 d

er
 F

irm
a 

M
UL

TI
PL

EX
 M

od
el

ls
po

rt 
Gm

bH
 &

 
Co

.K
G.

 D
ie

s 
gi

lt 
ni

ch
t, 

so
w

ei
t d

ie
 M

UL
TI

PL
EX

 M
od

el
ls

po
rt 

Gm
bH

 &
 C

o.
KG

 n
ac

h 
zw

in
ge

nd
en

 g
es

et
zli

ch
en

 V
or

sc
hr

ift
en

 w
eg

en
 V

or
sa

tz
es

 o
de

r g
ro

be
r F

ah
rlä

ss
ig

-
ke

it 
un

be
sc

hr
än

kt
 h

af
te

t.

Fü
r u

ns
er

e 
Pr

od
uk

te
 le

is
te

n 
w

ir,
 e

nt
sp

re
ch

en
d 

de
n 

de
rz

ei
t g

el
te

nd
en

 g
es

et
zli

ch
en

 
Be

st
im

m
un

ge
n,

 G
ew

äh
r. 

W
en

de
n 

Si
e 

si
ch

 m
it 

Ge
w

äh
rle

is
tu

ng
sf

äl
le

n 
an

 d
en

 
Fa

ch
hä

nd
le

r, 
be

i d
em

 S
ie

 d
as

 P
ro

du
kt

 e
rw

or
be

n 
ha

be
n.

 

Vo
n 

de
r 

Ge
w

äh
rle

is
tu

ng
 a

us
ge

sc
hl

os
se

n 
si

nd
 F

eh
lfu

nk
tio

ne
n,

 d
ie

 v
er

ur
sa

ch
t 

w
ur

de
n 

du
rc

h:

 ·
Un

sa
ch

ge
m

äß
en

 B
et

rie
b

 ·
Fa

ls
ch

e,
 n

ic
ht

 o
de

r v
er

sp
ät

et
, o

de
r n

ic
ht

 v
on

 e
in

er
  

 
au

to
ris

ie
rte

n 
St

el
le

 d
ur

ch
ge

fü
hr

te
 W

ar
tu

ng
 ·
Fa

ls
ch

e 
An

sc
hl

üs
se

 ·
Ve

rw
en

du
ng

 v
on

 n
ic

ht
 o

rig
in

al
em

 M
UL

TI
PL

EX
/H

iT
EC

-Z
ub

eh
ör

 ·
Ve

rä
nd

er
un

ge
n/

Re
pa

ra
tu

re
n,

 d
ie

 n
ic

ht
 v

on
 M

UL
TI

PL
EX

 o
de

r e
in

er
  

 
M

UL
TI

PL
EX

-S
er

vi
ce

st
el

le
 a

us
ge

fü
hr

t w
ur

de
n

 ·
Ve

rs
eh

en
tli

ch
e 

od
er

 a
bs

ic
ht

lic
he

 B
es

ch
äd

ig
un

ge
n

 ·
De

fe
kt

e,
 d

ie
 s

ic
h 

au
s 

de
r n

or
m

al
en

 A
bn

ut
zu

ng
 e

rg
eb

en
 ·
Be

tri
eb

 a
uß

er
ha

lb
 d

er
 te

ch
ni

sc
he

n 
Sp

ez
ifi

ka
tio

ne
n 

od
er

 im
 Z

us
am

m
en

ha
ng

   
 

m
it 

Ko
m

po
ne

nt
en

 a
nd

er
er

 H
er

st
el

le
r

M
UL

TI
PL

EX
 M

od
el

ls
po

rt
 G

m
bH

 &
 C

o.
KG

W
es

tli
ch

e 
Ge

w
er

be
st

ra
ße

 1
D

-7
50

15
 B

re
tt

en
-G

öl
sh

au
se

n
M

ul
tip

le
x/

H
iT

EC
 S

er
vi

ce
: +

49
 (0

) 7
25

2 
- 

5 
80

 9
3 

33

1.
3.

 E
nt

so
rg

un
g

www.modellmarkt24.ch



4Da
s 

M
ul

tip
le

x 
W

IN
GS

TA
BI

 E
vo

lu
tio

n 
is

t e
in

 fr
ei

 p
ro

gr
am

m
ie

rb
ar

es
 3

-A
ch

s-
Kr

ei
-

se
ls

ys
te

m
 f

ür
 a

lle
 R

C-
Fl

äc
he

nm
od

el
le

. E
s 

ve
rm

itt
el

t 
de

m
 P

ilo
te

n 
zu

 je
de

r 
Ze

it 
da

s 
„p

er
fe

kt
e“

 G
ef

üh
l ü

be
r 

se
in

 M
od

el
l u

nd
 lä

ss
t 

w
ed

er
 b

ei
 E

in
st

ei
ge

rn
 n

oc
h 

be
i P

ro
fis

 W
ün

sc
he

 in
 S

ac
he

n 
Ha

nd
ha

bu
ng

, E
in

st
el

lu
ng

 u
nd

 F
un

kt
io

ns
um

fa
ng

 
of

fe
n.

 D
as

 W
IN

GS
TA

BI
 k

an
n 

in
 d

er
 V

ar
ia

nt
e 

Ea
sy

Co
nt

ro
l o

de
r 

Cl
as

si
c 

be
tri

eb
en

 
w

er
de

n 
un

d 
m

ac
ht

 b
ei

 B
ed

ar
f a

us
 je

de
r 

ei
nf

ac
he

n 
Fe

rn
st

eu
er

un
g 

ei
n 

fre
i p

ro
-

gr
am

m
ie

rb
ar

es
 R

C-
Sy

st
em

.
• 

In
te

gr
ie

rte
 3

5A
 A

kk
uw

ei
ch

e 
(b

ei
 1

2-
Ch

 u
nd

 1
6-

Ch
 V

ar
ia

nt
e)

 
• 

O
pt

im
ie

rte
s 

Hi
gh

-E
nd

-R
eg

el
ve

rh
al

te
n 

• 
O

pt
io

na
le

 g
es

ch
w

in
di

gk
ei

ta
bh

än
gi

ge
 R

eg
el

un
g 

• 
Ei

nr
ic

ht
un

g 
vi

a 
Pl

ug
 &

 P
la

y 
oh

ne
 P

C 
m

ög
lic

h 
• 

Pr
og

ra
m

m
ie

ru
ng

 e
be

nf
al

ls
 p

er
 P

C 
od

er
 A

nd
ro

id
-A

pp
 m

ög
lic

h 
• 

Bi
s 

zu
 4

 fr
ei

 k
on

fig
ur

ie
rb

ar
en

 F
lu

g/
Re

ge
lp

ha
se

n 
• 

7/
9/

12
/1

6 
Se

rv
oa

us
gä

ng
e 

• 
Fr

ei
e 

Ka
na

lzu
or

dn
un

g 
• 

In
di

vi
du

el
le

 E
in

st
el

lu
ng

 fü
r j

ed
es

 S
er

vo
 (5

 P
kt

. K
ur

ve
, F

re
qu

en
z,

 E
xp

o,
  

 
 

Fa
il-

Sa
fe

, …
) 

• 
Au

sg
ab

e 
de

r T
el

em
et

rie
w

er
te

 ü
be

r M
SB

 
• 

Um
fa

ng
re

ic
he

 M
ög

lic
hk

ei
te

n 
fü

r K
la

pp
en

 u
nd

 M
is

ch
er

 (T
rim

m
ka

nä
le

,  
 

 
De

lta
-M

is
ch

er
, V

-L
ei

tw
er

k,
 C

an
ar

ds
, F

la
ps

, S
po

ile
r, 

Bu
tte

rfl
y, 

…
) 

 
Ve

rp
ac

kt
 in

 e
in

em
 D

es
ig

n-
Ge

hä
us

e 
au

s 
el

ox
ie

rte
m

 F
lu

gz
eu

ga
lu

m
in

um
 u

nd
  

 
 

ko
m

pa
tib

el
 m

it 
al

le
n 

gä
ng

ig
en

 R
C-

Sy
st

em
en

: 
· J

et
i (

EX
-B

us
, U

DI
) ·

 G
ra

up
ne

r (
SU

M
D)

 · 
Fu

ta
ba

 (S
.B

US
) ·

 F
rS

ky
 (S

.B
US

), 
 

· S
pe

kt
ru

m
 (S

RX
L)

 · 
Hi

TE
C 

(M
AX

IM
A 

SL
, O

PT
IM

A 
SL

), 
· W

ea
tro

ni
c 

(P
PM

), 
 

· M
UL

TI
PL

EX
 (S

RX
L)

  ·
 C

O
RE

 (S
.B

US
, S

RX
L)

W
IN

GS
TA

BI
 E

VO
LU

TI
O

N
 E

as
y 

Co
nt

ro
l

2 
 F

lu
gp

ha
se

n:
 ·
0.

 A
US

 ·
1.

 D
äm

pf
un

g
 ·
2.

 H
ea

di
ng

 H
ol

d 
 * A

lle
 P

ha
se

n 
si

nd
 m

it 
de

m
 P

C 
od

er
 d

er
 A

pp
 fr

ei
 k

on
fig

ur
ie

rb
ar

F
u
n
k
ti

o
n
s
b
e
s
c
h
re

ib
u
n
g
:

D
äm

p
fu

n
g

sm
od

u
s:

 
Äu

ße
re

 E
in

w
irk

un
ge

n 
w

ie
 z

. B
. S

ei
te

nw
in

d 
be

i S
ta

rt
un

d 
La

nd
un

g,
 M

om
en

te
 u

nd
 e

in
 g

en
er

el
le

s 
Ei

ge
nl

eb
en

 d
es

 M
od

el
ls

w
er

de
n 

m
in

im
ie

rt.
 -

>
 W

ir 
sp

re
ch

en
 h

ie
r v

on
 e

in
er

 A
rt 

„W
in

da
us

sc
ha

lte
r“

.
H

ea
d

in
g

 H
ol

d
: 

Es
 w

ird
 v

er
su

ch
t d

ie
 a

kt
ue

lle
 F

lu
gl

ag
e 

be
izu

be
ha

lte
n.

 D
as

 M
od

el
l m

us
s 

ak
tiv

 in
 

di
e 

nä
ch

st
e 

Fl
ug

la
ge

 g
es

te
ue

rt 
w

er
de

n.
 D

ie
se

r 
M

od
us

 e
rfo

rd
er

t 
ei

ne
 g

ew
is

se
 

Er
fa

hr
un

g 
be

im
 F

lie
ge

n 
m

it 
de

m
 W

IN
GS

TA
BI

. 
 A

ch
tu

ng
! 

St
rö

m
un

gs
ab

ris
se

 
w

er
de

n 
hi

er
 v

om
 P

ilo
te

n,
 o

ft 
zu

 s
pä

t, 
w

ah
rg

en
om

m
en

.
Vo

rte
il:

 E
xt

re
m

 g
ut

e 
Re

ge
lu

ng
 je

gl
ic

he
r S

tö
re

in
flü

ss
e 

im
 F

lu
g.

Di
e 

Be
so

nd
er

he
it 

de
s 

W
IN

GS
TA

BI
 d

ab
ei

 is
t, 

da
ss

 d
as

 S
ei

te
nr

ud
er

sp
ez

ie
ll 

op
tim

ie
rt 

ge
re

ge
lt 

w
ird

, w
as

 fü
r e

in
 n

at
ür

lic
he

s 
Fl

ug
bi

ld
de

s 
M

od
el

ls
 s

or
gt

.

2.
 P

ro
du

kt
- 

un
d 

Fu
nk

tio
ns

be
sc

hr
ei

bu
ng

W
IN

GS
TA

BI
 E

VO
LU

TI
O

N
 C

la
ss

ic

4 
 F

lu
gp

ha
se

n:
 ·
1.

 A
US

 ·
2.

 D
äm

pf
un

g
 ·
3.

 H
ea

di
ng

 H
ol

d
 ·
4.

 E
xt

re
m

e 
He

ad
in

g 
Ho

ld
  

  (
To

rq
ue

n)

www.modellmarkt24.ch



5

3.
 L

ie
fe

ru
m

fa
ng

W
IN

GS
TA

BI
-7

-C
ha

nn
el

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-7
 ·
An

le
itu

ng
 ·
Pa

tc
hk

ab
el

 3
20

 m
m

 ·
Ei

nl
er

n-
St

ec
ke

r W
IN

GS
TA

BI
 

   
Ea

sy
 C

on
tro

l 

W
IN

GS
TA

BI
-1

2-
Ch

an
ne

l

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-1
2

 ·
An

le
itu

ng
 ·
Pa

tc
hk

ab
el

 3
20

 m
m

 ·
4x

 D
äm

pf
un

gs
tü

lle
 m

it 
Sc

hr
au

be
 u

nd
 R

oh
rn

ie
te

 z
ur

 
Be

fe
st

ig
un

g 
im

 M
od

el
l

 ·
US

B-
PC

-K
ab

el
 (U

NI
)

 ·
Ei

nl
er

n-
St

ec
ke

r W
IN

GS
TA

BI
 

   
Ea

sy
 C

on
tro

l

W
IN

GS
TA

BI
-9

-C
ha

nn
el

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-9
 ·
An

le
itu

ng
 ·
Pa

tc
hk

ab
el

 3
20

 m
m

 ·
Ei

nl
er

n-
St

ec
ke

r W
IN

GS
TA

BI
 

   
Ea

sy
 C

on
tro

l

W
IN

GS
TA

BI
-1

6-
Ch

an
ne

l

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-1
6

 ·
An

le
itu

ng
 ·
Pa

tc
hk

ab
el

 3
20

 m
m

 ·
4x

 D
äm

pf
un

gs
tü

lle
 m

it 
Sc

hr
au

be
 u

nd
 R

oh
rn

ie
te

 z
ur

 
Be

fe
st

ig
un

g 
im

 M
od

el
l

 ·
US

B-
PC

-K
ab

el
 (U

NI
)

 ·
Ei

nl
er

n-
St

ec
ke

r W
IN

GS
TA

BI
 

   
Ea

sy
 C

on
tro

l

W
IN

GS
TA

BI
-R

X-
7-

D
R 

M
-L

IN
K

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-R
X-

7-
DR

 M
-L

IN
K 

m
it 

in
te

gr
ie

rte
m

 E
m

pf
än

ge
r

 ·
7-

Ka
na

l
 ·
An

le
itu

ng
 ·
Ei

nl
er

n-
St

ec
ke

r W
IN

GS
TA

BI
 

   
Ea

sy
 C

on
tro

l

W
IN

GS
TA

BI
-R

X-
12

-D
R 

pr
o 

M
-L

IN
K

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-R
X-

12
-D

R 
pr

o 
M

-L
IN

K 
m

it 
in

te
gr

ie
rte

m
 

Em
pf

än
ge

r
 ·
12

-K
an

al
 ·
An

le
itu

ng
 ·
4x

 D
äm

pf
un

gs
tü

lle
 m

it 
Sc

hr
au

be
 u

nd
 R

oh
rn

ie
te

 z
ur

 
Be

fe
st

ig
un

g 
im

 M
od

el
l

 ·
US

B-
PC

-K
ab

el
 (U

NI
)

 ·
Ei

nl
er

n-
St

ec
ke

r W
IN

GS
TA

BI
 

Ea
sy

 C
on

tro
l 

W
IN

GS
TA

BI
-R

X-
9-

D
R 

M
-L

IN
K

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-R
X-

9-
DR

 M
-L

IN
K 

m
it 

in
te

gr
ie

rte
m

 E
m

pf
än

ge
r

 ·
9-

Ka
na

l
 ·
An

le
itu

ng
 ·
Ei

nl
er

n-
St

ec
ke

r W
IN

GS
TA

BI
 

   
Ea

sy
 C

on
tro

l

W
IN

GS
TA

BI
-R

X-
16

-D
R 

pr
o 

M
-L

IN
K

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-R
X-

16
-D

R 
pr

o 
M

-L
IN

K 
m

it 
in

te
gr

ie
rte

m
 

Em
pf

än
ge

r
 ·
16

-K
an

al
 ·
An

le
itu

ng
 ·
4x

 D
äm

pf
un

gs
tü

lle
 m

it 
Sc

hr
au

be
 u

nd
 R

oh
rn

ie
te

 z
ur

 
Be

fe
st

ig
un

g 
im

 M
od

el
l

 ·
US

B-
PC

-K
ab

el
 (U

NI
)

 ·
Ei

nl
er

n-
St

ec
ke

r W
IN

GS
TA

BI
 

   
Ea

sy
 C

on
tro

l

www.modellmarkt24.ch



64.
 T

ec
hn

is
ch

e 
D

at
en

Al
lg

em
ei

n:

LE
D

 C
od

es
 W

IN
GS

TA
BI

:
· g

rü
n

/r
ot

 b
lin

ke
n

d
: F

irm
w

ar
eu

pd
at

e
· g

rü
n

 b
lin

ke
n

d
: S

ys
te

m
st

ar
t

· r
ot

 b
lin

ke
n

d
: F

eh
le

r:
 -

 K
ei

ne
 K

on
fig

ur
at

io
n 

vo
rh

an
de

n
 -

 K
ei

n 
RC

-S
ig

na
l

 -
 S

te
ue

rk
nü

pp
el

 b
ei

m
 E

in
sc

ha
lte

n 
   

   
de

s 
W

IN
GS

TA
BI

 b
ew

eg
t

 -
 M

od
el

 b
ei

m
 E

in
sc

ha
lte

n 
be

w
eg

t
 -

 K
rit

is
ch

er
 F

eh
le

r, 
Ha

rd
w

ar
e 

de
fe

kt
 

    

W
IN

GS
TA

BI
 7

/9

St
eu

er
ka

nä
le

7 
bz

w
. 9

Ge
w

ic
ht

 o
hn

e 
in

te
gr

ie
rte

n 
Em

pf
än

ge
r

27
 g

Ge
w

ic
ht

 m
it 

in
te

gr
ie

rte
m

 
Em

pf
än

ge
r

35
 g

Ab
m

es
su

ng
en

  
(L

 x
 B

 x
 H

)
ca

. 5
4 

x 
34

 x
 1

5 
m

m

Be
tri

eb
ss

pa
nn

un
g

3,
5 

bi
s 

9,
0 

V

St
ro

m
ve

rs
or

gu
ng

4 
bi

s 
6 

Ze
lle

n 
Ni

XX
, 2

S 
Li

Po
/L

iIo

Zu
lä

ss
ig

er
 B

et
rie

bs
-

te
m

pe
ra

tu
rb

er
ei

ch
–2

0°
C 

bi
s 

+
55

°C

W
IN

GS
TA

BI
 R

X-
7/

9-
D

R 
M

-L
IN

K

Em
pf

an
gs

sy
st

em
M

-L
in

k 
2,

4 
GH

z

Se
rv

o-
Ka

na
lza

hl
7/

9

An
te

nn
en

lä
ng

e
2 

x 
16

 c
m

 W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n 

Ea
sy

 C
on

tr
ol

:
or

an
g

e 
d

au
er

: K
re

is
el

 in
ak

tiv
g

rü
n

 d
au

er
: K

re
is

el
 a

kt
iv

 D
äm

pf
un

g
ro

t 
d

au
er

: K
re

is
el

 a
kt

iv
 H

ea
di

ng
 H

ol
d

W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n 

Cl
as

si
c:

g
rü

n
 d

au
er

: a
lle

s 
O

K,
 Q

ue
rr

ud
er

zu
ck

t k
ur

z 
zu

r Q
ui

tti
er

un
g 

de
r

Be
re

its
ch

af
t

www.modellmarkt24.ch



7

W
IN

GS
TA

BI
 1

2/
16

St
eu

er
ka

nä
le

12
 b

zw
. 1

6

Ge
w

ic
ht

 o
hn

e 
in

te
gr

ie
rte

n 
Em

pf
än

ge
r

92
 g

Ge
w

ic
ht

 m
it 

in
te

gr
ie

rte
m

 
Em

pf
än

ge
r

10
0 

g

Ab
m

es
su

ng
en

 (L
 x

 B
 x

 H
)

ca
. 7

4 
x 

58
 x

 1
6 

m
m

Be
tri

eb
ss

pa
nn

un
g

6,
0 

bi
s 

9,
0 

V,
 S

tro
m

ve
rs

or
gu

ng
 n

ur
 ü

be
r 

di
e 

be
id

en
 B

at
te

rie
an

sc
hl

üs
se

 z
ul

äs
si

g.

St
ro

m
ve

rs
or

gu
ng

5 
Ze

lle
n 

Ni
XX

, 2
S 

Li
Po

/L
iIo

/L
iF

e

Zu
lä

ss
ig

er
  

Be
tri

eb
st

em
pe

ra
tu

rb
er

ei
ch

–2
0°

C 
bi

s 
+

55
°C

W
IN

GS
TA

BI
 R

X-
12

/1
6-

D
R 

M
-L

IN
K

Em
pf

an
gs

sy
st

em
M

-L
in

k 
2,

4 
GH

z

Se
rv

o-
Ka

na
lza

hl
12

/1
6

An
te

nn
en

lä
ng

e
2 

x 
37

 c
m

Al
lg

em
ei

n:

LE
D

 C
od

es
 W

IN
GS

TA
BI

:
· g

rü
n

/r
ot

 b
lin

ke
n

d
: F

irm
w

ar
eu

pd
at

e
· g

rü
n

 b
lin

ke
n

d
: S

ys
te

m
st

ar
t

· r
ot

 b
lin

ke
n

d
: F

eh
le

r:
 -

 K
ei

ne
 K

on
fig

ur
at

io
n 

vo
rh

an
de

n
 -

 K
ei

n 
RC

-S
ig

na
l

 -
 S

te
ue

rk
nü

pp
el

 b
ei

m
 E

in
sc

ha
lte

n 
   

   
de

s 
W

IN
GS

TA
BI

 b
ew

eg
t

 -
 M

od
el

 b
ei

m
 E

in
sc

ha
lte

n 
be

w
eg

t
 -

 K
rit

is
ch

er
 F

eh
le

r, 
Ha

rd
w

ar
e 

de
fe

kt
 

    

 W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n 

Ea
sy

 C
on

tr
ol

:
or

an
g

e 
d

au
er

: K
re

is
el

 in
ak

tiv
g

rü
n

 d
au

er
: K

re
is

el
 a

kt
iv

 D
äm

pf
un

g
ro

t 
d

au
er

: K
re

is
el

 a
kt

iv
 H

ea
di

ng
 H

ol
d

W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n 

Cl
as

si
c:

g
rü

n
 d

au
er

: a
lle

s 
O

K,
 Q

ue
rr

ud
er

zu
ck

t k
ur

z 
zu

r Q
ui

tti
er

un
g 

de
r

Be
re

its
ch

af
t

www.modellmarkt24.ch



8

H
iT

EC
 S

L

PP
M

S-
B

US

M
UL

TI
PL

EX
 S

R
XL

G
ra

up
ne

r 
SU

M
D

G
ra

up
ne

r 
SU

M
O

Je
ti 

UD
I

JR
 X

B
US

 M
od

e 
B

Sp
ek

tr
um

 P
PM

CO
R

E 
SR

LX
 S

-B
US

M
SB

 (T
el

em
et

ri
ed

at
en

-B
US

) s
er

ie
ll

Sc
hn

itt
st

el
le

n 
(U

SB
/B

lu
et

oo
th

)/
D

iv
er

si
ty

-E
m

pf
än

ge
r

5.
 A

ns
ch

lu
ss

be
le

gu
ng

www.modellmarkt24.ch



9

H
iT

EC
 S

L

PP
M

S-
B

US

M
UL

TI
PL

EX
 S

R
XL

G
ra

up
ne

r 
SU

M
D

G
ra

up
ne

r 
SU

M
O

Je
ti 

UD
I

JR
 X

B
US

 M
od

e 
B

Sp
ek

tr
um

 P
PM

CO
R

E 
SR

LX
 S

-B
US

Sc
ha

lte
r

B
at

te
ri

e 
1

Se
rv

oa
us

gä
ng

e

B
at

te
ri

e 
2

M
SB

 (T
el

em
et

ri
ed

at
en

-B
US

) s
er

ie
ll

Sc
hn

itt
st

el
le

n 
(U

SB
/B

lu
et

oo
th

)/
 D

iv
er

si
ty

-E
m

pf
än

ge
r

www.modellmarkt24.ch



10

i

6.
 M

on
ta

ge
 d

es
 W

IN
GS

TA
BI

S

W
IC

H
TI

G
ER

 H
IN

W
EI

S:
 

Da
s 

W
IN

GS
TA

BI
 m

us
s 

w
aa

ge
re

ch
t i

n 
Be

zu
g 

au
f d

ie
 F

lu
ga

ch
se

 a
us

ge
ric

ht
et

 fe
st

 im
 

M
od

el
l v

er
ba

ut
 w

er
de

n.
 D

ie
s 

is
t u

nb
ed

in
gt

 fü
r a

lle
 d

re
i A

ch
se

n 
de

s 
M

od
el

ls
 b

zw
. 

de
s 

W
IN

GS
TA

BI
 z

u 
be

ac
ht

en
! S

ch
rä

gl
ag

en
 fü

hr
en

 z
u 

Ko
rr

ek
tu

re
n 

m
it 

de
m

 fa
ls

ch
en

 
Ru

de
r.

Da
s 

W
IN

GS
TA

BI
 s

ol
lte

 s
o 

fe
st

 w
ie

 m
ög

lic
h 

im
 M

od
el

l v
er

ba
ut

 w
er

de
n,

 s
o 

da
ss

 d
ie

se
s 

ni
ch

t s
ch

w
in

gt
. Z

u 
st

ar
ke

 V
ib

ra
tio

ne
n 

irr
iti

er
en

 d
as

 S
ys

te
m

. S
om

it 
si

nd
 K

le
ttb

an
db

e-
fe

st
ig

un
g,

 S
ch

au
m

st
of

fu
nt

er
la

ge
n 

od
er

 ä
hn

lic
he

s 
N

IC
H

T 
ge

ei
gn

et
.

Gu
t e

ig
ne

t s
ic

h 
z.

B.
 e

in
 h

oc
hw

er
tig

es
 K

le
be

ba
nd

, K
ab

el
bi

nd
er

 o
de

r ä
hn

lic
he

s.

www.modellmarkt24.ch



11

7.
 U

nt
er

sc
he

id
un

g 
W

IN
GS

TA
BI

 -
 E

as
yC

on
tr

ol
 -

 C
la

ss
ic

 -
 E

vo
lu

tio
n

A
c
h
tu

n
g
! 

Da
s 

W
in

gs
ta

bi
 E

vo
lu

tio
n 

w
ird

 s
ta

nd
ar

dm
äß

ig
 im

m
er

 a
ls

 „
Ev

ol
ut

io
n 

ea
sy

co
nt

ro
l“ 

ge
lie

fe
rt 

un
d 

ka
nn

 b
ei

 B
ed

ar
f k

os
te

nf
re

i ü
be

r d
en

  
M

PX
 L

au
nc

he
r z

um
 „

Ev
ol

ut
io

n 
cl

as
si

c“
 u

pg
ed

at
ed

 w
er

de
n.

Ea
sy

Co
nt

ro
l

• 
Da

s 
M

od
el

l w
ird

 w
ie

 b
is

he
r k

om
pl

et
t a

m
 S

en
de

r p
ro

gr
am

m
ie

rt 
 (A

us
sc

hl
äg

e,
 K

la
pp

en
, E

xp
o,

 F
lu

gp
ha

se
n…

)
• 

W
ir 

be
nö

tig
en

 e
in

en
 fr

ei
en

 K
an

al
, d

em
 w

ir 
ei

ne
n 

fre
ie

n 
Pr

op
or

tio
na

lg
eb

er
 z

uw
ei

se
n

• 
Se

hr
 le

ic
ht

e 
Ei

nr
ic

ht
un

g 
au

ch
 o

hn
e 

PC

Cl
as

si
c

• 
Da

s 
M

od
el

l w
ird

 n
ah

ez
u 

ko
m

pl
et

t i
m

 W
IN

GS
TA

BI
 p

ro
gr

am
m

ie
rt 

(A
us

sc
hl

äg
e,

 M
is

ch
er

, K
la

pp
en

…
)

• 
W

ir 
be

nö
tig

en
 e

in
en

 fr
ei

en
 3

-S
tu

fe
n-

Sc
ha

lte
r u

nd
 m

in
de

st
en

s 
ei

ne
n 

fre
ie

n 
Pr

op
or

tio
na

lg
eb

er
• 

Um
fa

ng
re

ic
he

 E
in

ric
ht

un
g 

am
 P

C 
od

er
 p

er
 A

PP

W
as

 is
t d

as
 W

IN
G

ST
A

B
I E

vo
lu

tio
n?

Fü
r d

ie
 E

nt
w

ic
kl

un
g 

de
s 

W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n 

ha
be

n 
w

ir 
im

 L
au

fe
 d

er
 J

ah
re

 e
in

e 
en

or
m

e 
Da

te
nb

as
is

 ü
be

r d
ie

 v
er

sc
hi

ed
en

st
en

 F
lu

gm
od

el
le

 s
ch

af
fe

n 
kö

nn
en

.
M

it 
de

m
 W

IN
GS

TA
BI

 E
vo

lu
tio

n 
w

ur
de

 d
ie

 R
eg

el
un

g 
be

zü
gl

ic
h 

ih
re

r L
ei

st
un

g,
 L

at
en

z 
un

d 
de

n 
Ba

si
se

in
st

el
lu

ng
en

 g
ru

nd
le

ge
nd

 o
pt

im
ie

rt.
Al

le
 b

is
he

rig
en

 W
IN

GS
TA

BI
 S

ys
te

m
e 

la
ss

en
 s

ic
h 

ko
st

en
lo

s 
un

d 
oh

ne
 E

in
sc

hr
än

ku
ng

en
 a

uf
 d

ie
 E

vo
lu

tio
n 

So
ftw

ar
e 

up
da

te
n.

So
 lä

ss
t s

ic
h 

da
s 

W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n 

nu
n 

au
s 

de
r P

ac
ku

ng
 p

er
fo

rm
an

t b
ei

na
he

 z
u 

al
le

n 
Fl

ug
m

od
el

le
n 

di
re

kt
 e

in
se

tz
en

.
Eb

en
fa

lls
 s

in
d 

ei
ne

 V
ie

lza
hl

 a
n 

ne
ue

n 
In

no
va

tio
ne

n 
un

d 
Fu

nk
tio

ne
n 

in
 d

ie
 W

IN
GS

TA
BI

 E
vo

lu
tio

n 
So

ftw
ar

e 
ei

ng
efl

os
se

n,
 d

ie
 n

un
 k

ei
ne

n 
W

un
sc

h 
m

eh
r o

ffe
nl

as
se

n 
so

llt
en

.
Be

is
pi

el
e 

hi
er

fü
r w

är
en

:

- 
Ge

sc
hw

in
di

ke
its

ab
hä

ng
ig

e 
Re

ge
lu

ng
- 

St
op

pf
un

kt
io

n
- 

Em
pf

än
ge

r D
iv

er
si

ty
 ü

be
r S

RX
L

- 
...

www.modellmarkt24.ch



12

Da
s 

W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l k

an
n 

zw
ar

 p
rin

zip
ie

ll 
in

 je
de

r 
Ei

nb
au

la
ge

 g
en

ut
zt

 
w

er
de

n,
 a

be
r f

ür
 d

ie
 E

in
ric

ht
un

g 
oh

ne
 P

C 
is

t d
ie

 S
ta

nd
ar

d-
Ei

nb
au

la
ge

 z
w

in
ge

nd
: 

„fl
ac

h 
lie

ge
nd

“,
 m

it 
de

n 
Se

rv
oa

ns
ch

lü
ss

en
 n

ac
h 

hi
nt

en
 z

ei
ge

nd
. A

nd
er

e 
La

ge
n 

si
nd

 n
ur

 p
er

 M
UL

TI
PL

EX
 L

au
nc

he
r w

äh
lb

ar
.

De
r E

in
le

rn
vo

rg
an

g 
be

gi
nn

t, 
w

en
n 

da
s 

W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l m

it 
ge

st
ec

kt
em

 
Ei

nl
er

n-
St

ec
ke

r a
uf

 d
em

 B
/D

-A
ns

ch
lu

ss
 b

zw
. D

AT
-A

ns
ch

us
s 

ge
st

ar
te

t w
ird

.

W
IC

H
TI

G
ER

 H
IN

W
EI

S:
 Z

um
 E

in
le

rn
en

 m
üs

se
n 

al
le

 M
is

ch
er

 a
bg

es
ch

al
-

te
t 

w
er

de
n.

 D
as

 g
ilt

 i
ns

be
so

nd
er

e 
fü

r 
H

öh
en

-/
Ti

ef
en

zu
m

is
ch

un
ge

n,
  

Co
m

bi
sw

itc
h 

un
d 

au
ch

 
Sn

ap
Fl

ap
. 

D
ua

lr
at

e 
so

llt
e 

da
be

i 
eb

en
fa

lls
 

ni
ch

t 
ei

ng
es

ch
al

te
t 

se
in

. A
m

 S
en

de
r 

si
nd

 a
lle

 G
eb

er
 (

Tr
im

m
un

ge
n)

 a
uf

  
N

EU
TR

A
L 

zu
 s

te
lle

n.

Na
ch

 d
em

 E
in

sc
ha

lte
n 

de
s 

Se
nd

er
s 

(m
us

s 
m

it 
de

m
 E

m
pf

än
ge

r 
ge

bu
nd

en
 s

ei
n)

 
w

er
de

n 
ac

ht
 E

in
le

rn
-S

ch
rit

te
 d

ur
ch

ge
fü

hr
t. 

De
r 

ak
tu

el
le

 S
ch

rit
t 

w
ird

 d
ur

ch
 

gr
ün

es
 B

lin
ke

n 
de

r 
Be

tri
eb

s-
LE

D 
an

ge
ze

ig
t. 

Da
s 

M
od

el
l 

st
eh

t 
da

be
i 

au
f 

de
m

 
Bo

de
n,

 e
s 

w
er

de
n 

nu
r 

di
e 

Kn
üp

pe
l 

am
 S

en
de

r 
be

w
eg

t. 
Di

e 
Bl

in
ka

nz
ah

l 
en

t-
sp

ric
ht

 d
em

 je
w

ei
lig

en
 S

ch
rit

t. 
W

en
n 

ei
n 

Sc
hr

itt
 b

ee
nd

et
 w

ur
de

, w
ird

 d
ie

s 
du

rc
h 

sc
hn

el
le

s 
Bl

in
ke

n 
an

ge
ze

ig
t: 

gr
ün

 =
 o

k,
 ro

t =
 F

eh
le

r. 
Du

rc
h 

de
n 

Ei
nl

er
nv

or
ga

ng
 

w
ird

 d
em

 W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l m

itg
et

ei
lt,

 w
el

ch
es

 S
er

vo
 w

el
ch

e 
Fu

nk
tio

n 
be

di
en

t u
nd

 w
el

ch
en

 M
ax

im
al

w
eg

 e
s 

da
be

i z
ur

üc
kl

eg
en

 k
an

n.
 B

es
on

de
rh

ei
te

n 
er

ge
be

n 
si

ch
 d

ar
au

s 
fü

r V
-L

ei
tw

er
ks

- 
un

d 
De

lta
-F

lu
gm

od
el

le
.

D
as

 W
IN

G
S

TA
B

I 
E
vo

lu
ti
on

 w
ir

d
 s

ta
n
d
ar

d
m

äß
ig

 i
m

m
er

 m
it
 d

er
 E

as
yC

on
tr

ol
 

S
of

tw
ar

e 
au

sg
el

ie
fe

rt
. 

D
ie

s 
lä

ss
t 

si
ch

 a
b
er

 ü
b
er

 d
en

 P
C

 o
d
er

 p
er

 A
P

P
 j

e-

d
er

ze
it
 u

m
st

el
le

n
.

Di
es

e 
So

ftw
ar

e 
lä

uf
t a

uf
 a

lle
n 

W
IN

GS
TA

BI
 u

nd
 b

en
öt

ig
t z

ur
 E

in
ric

ht
un

g,
 a

nd
er

s 
al

s 
 d

as
 W

IN
GS

TA
BI

 b
is

he
r, 

ke
in

en
 P

C.
 E

in
 W

IN
GS

TA
BI

 E
AS

Y 
Co

nt
ro

l k
an

n 
fo

lg
-

lic
h 

in
 je

de
s 

au
f 

Ih
re

m
 S

en
de

r 
pr

og
ra

m
m

ie
rte

 M
od

el
l e

in
ge

bu
nd

en
 u

nd
 n

ac
h 

ei
ne

m
 k

ur
ze

n 
Ei

nl
er

nv
or

ga
ng

 (w
el

ch
es

 S
er

vo
 m

ac
ht

 w
as

) g
efl

og
en

 w
er

de
n.

In
 d

er
 W

er
ks

vo
re

in
st

el
lu

ng
 d

er
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l S

of
tw

ar
e 

is
t d

ie
 K

re
is

el
fu

nk
tio

n 
ab

-
ge

sc
ha

lte
t, 

so
 d

as
s 

m
an

 m
it 

ei
ne

m
 W

IN
GS

TA
BI

 E
AS

Y 
Co

nt
ro

l i
m

 M
od

el
l d

ie
se

s 
au

f s
ei

ne
m

 S
en

de
r 

- 
w

ie
 o

hn
e 

Kr
ei

se
l g

ew
oh

nt
 -

 p
ro

gr
am

m
ie

re
n 

ka
nn

. D
ur

ch
 

di
e 

au
to

m
at

is
ch

e 
RC

-S
ys

te
m

er
ke

nn
un

g 
si

nd
 f

as
t 

al
le

 F
er

ns
te

ue
ra

nl
ag

en
 m

it 
se

rie
lle

m
 S

ig
na

la
us

ga
ng

 a
m

 E
m

pf
än

ge
r (

M
ul

tip
le

x 
SR

XL
, H

iT
EC

 S
L,

 J
et

i E
XB

US
, 

Fu
ta

ba
 S

.B
US

, 
Gr

au
pn

er
 H

O
TT

, 
JR

 X
BU

S 
M

od
e 

B,
 P

PM
, 

CO
RE

 S
RX

L,
 S

.B
US

)
ge

ei
gn

et
. F

ür
 M

-L
IN

K-
Nu

tz
er

 is
t e

in
 W

IN
GS

TA
BI

 m
it 

in
te

gr
ie

rte
m

 E
m

pf
än

ge
r d

ie
 

be
st

e 
Lö

su
ng

.

W
em

 d
er

 s
ys

te
m

be
di

ng
te

 g
er

in
ge

re
 F

un
kt

io
ns

um
fa

ng
 d

er
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l n

ic
ht

 
re

ic
ht

, 
de

r 
ka

nn
 e

in
fa

ch
 p

er
 C

om
pu

te
r 

(W
in

do
w

s-
PC

/N
ot

eb
oo

k)
 d

ie
 S

of
tw

ar
e 

m
it 

de
m

 M
UL

TI
PL

EX
 L

au
nc

he
r ü

be
r d

as
 U

SB
-In

te
rfa

ce
 in

 v
ie

le
n 

Ei
ns

te
llo

pt
io

ne
n 

na
ch

 s
ei

ne
n 

in
di

vi
du

el
le

n 
W

ün
sc

he
n 

an
pa

ss
en

 u
nd

 n
at

ür
lic

h 
au

ch
 a

uf
 d

ie
 in

 
Sa

ch
en

 F
un

kt
io

na
lit

ät
 d

eu
tli

ch
 u

m
fa

ng
re

ic
he

re
 „

CL
AS

SI
C“

-V
er

si
on

 d
er

 S
of

tw
ar

e 
um

st
ei

ge
n.

 D
er

 M
UL

TI
PL

EX
 L

au
nc

he
r u

nd
 d

ie
 b

ei
de

n 
W

IN
GS

TA
BI

 S
of

tw
ar

ev
ar

i-
an

te
n 

st
eh

en
 n

eb
st

 e
ve

nt
ue

lle
n 

Up
da

te
s 

ko
st

en
lo

s 
zu

r V
er

fü
gu

ng
.

8.
 W

IN
GS

TA
BI

 E
as

yC
on

tr
ol

 K
on

fig
ur

at
io

n 
oh

ne
 P

C

www.modellmarkt24.ch



13

LE
D

-B
et

rie
bs

an
ze

ig
en

 b
ei

m
 E

in
le

rn
vo

rg
an

g

1x
 g

rü
n:

 W
ar

te
n 

au
f R

C-
Em

pf
an

g

2x
 g

rü
n:

 E
in

le
se

n 
de

s 
Em

pfi
nd

lic
hk

ei
ts

ka
na

ls

3x
 g

rü
n:

 Q
ue

rr
ud

er
 re

ch
ts

4x
 g

rü
n:

 Q
ue

rr
ud

er
 li

nk
s

5x
 g

rü
n:

 H
öh

en
ru

de
r s

in
ke

n

6x
 g

rü
n:

 H
öh

en
ru

de
r s

te
ig

en

7x
 g

rü
n:

 S
ei

te
nr

ud
er

 re
ch

ts

8x
 g

rü
n:

 S
ei

te
nr

ud
er

 li
nk

s

3x
 r

ot
: D

ur
ch

re
ic

he
m

od
us

 a
kt

iv
 z

ur
 S

en
de

re
in

ric
ht

un
g,

 K
re

is
el

 o
hn

e 
Fu

nk
tio

n.

Na
ch

 j
ed

em
 E

in
le

rn
sc

hr
itt

 z
uc

ke
n 

di
e 

Se
rv

os
, 

di
e 

de
r 

en
ts

pr
ec

he
nd

en
 A

ch
se

 
zu

ge
or

dn
et

 w
ur

de
n 

bz
w

. s
in

d.
 K

on
tro

lli
er

en
 S

ie
, d

as
s 

w
irk

lic
h 

nu
r 

di
es

e 
Se

rv
os

 
di

e 
Q

ui
tti

er
un

g 
an

ze
ig

en
.

Um
 

de
n 

Fe
rn

st
eu

er
un

gs
-E

in
ri

ch
tu

ng
m

od
us

 
zu

 
ve

rla
ss

en
, 

m
us

s 
da

s 
W

IN
GS

TA
BI

 n
eu

 g
es

ta
rte

t w
er

de
n.

 S
in

d 
al

le
 S

ch
rit

te
 e

rfo
lg

re
ic

h 
ab

so
lv

ie
rt,

 w
ird

 
di

e 
Ko

nfi
gu

ra
tio

n 
au

to
m

at
is

ch
 im

 W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l a

bg
es

pe
ic

he
rt.

 D
ie

s 
w

ird
 d

ur
ch

 s
ch

ne
lle

s 
Bl

in
ke

n 
de

r 
gr

ün
en

 L
ED

 a
ng

ez
ei

gt
. N

un
 k

an
n 

de
r 

Fl
ug

be
-

tri
eb

 m
it 

Ih
re

m
 W

IN
GS

TA
BI

 a
uf

ge
no

m
m

en
 w

er
de

n.
 W

äh
re

nd
 d

es
 F

lu
ge

s 
da

rf 
be

i d
ea

kt
iv

ie
rte

m
 K

re
is

el
 u

nd
 im

 D
äm

pf
un

gs
m

od
e 

ge
tri

m
m

t 
w

er
de

n.
 N

ac
h 

so
 

ei
ne

m
 T

rim
m

flu
g 

st
ar

te
n 

Si
e 

Ih
r 

W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l 

ne
u,

 w
ob

ei
 e

s 
di

e 
Tr

im
m

un
ge

n 
nu

n 
au

ch
 fü

r d
en

 H
ea

di
ng

ho
ld

-M
od

us
 ü

be
rn

im
m

t. 
Tr

im
m

en
 S

ie
 n

ie
 

w
äh

re
nd

 d
es

 F
lu

ge
s 

im
 H

ea
di

ng
ho

ld
-M

od
us

!

Ei
nl

er
ne

n 
ei

ne
s 

V-
Le

itw
er

ks
-F

lie
ge

rs

Ei
nl

er
n-

St
ec

ke
r 

st
ec

ke
n 

un
d 

W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l s

ta
rt

en

Ei
nl

er
ne

n 
ei

ne
s 

D
el

ta
-F

lie
ge

rs

Um
 e

in
en

 F
lie

ge
r 

m
it 

V-
Le

itw
er

k 
ei

nz
ul

er
ne

n,
 s

te
lle

n 
Si

e 
de

n 
Hö

he
n-

M
is

ch
an

te
il 

au
f 1

00
%

, u
m

 d
ie

 m
ax

im
al

en
 W

eg
e 

zu
 e

rre
ic

he
n.

 N
ac

h 
de

m
 E

in
le

rn
vo

rg
an

g 
st

el
le

n 
Si

e 
de

n 
Hö

he
n-

M
is

ch
an

te
il 

au
f d

en
 ta

ts
äc

hl
ic

h 
ge

w
ün

sc
ht

en
 a

lte
n 

W
er

t z
ur

üc
k.

Sc
hr

itt
 1

. A
ut

om
at

is
ch

e 
Pr

ot
ok

ol
l-

 b
zw

. R
C-

Si
gn

al
-E

rk
en

nu
ng

Sc
hr

itt
 2

. R
C-

Ka
na

l f
ür

 E
m

pfi
nd

lic
hk

ei
t e

in
le

rn
en

Be
w

eg
en

 S
ie

 d
en

 E
m

pfi
nd

lic
hk

ei
ts

ge
be

r (
z.

B.
 S

ch
ie

be
r, 

Dr
eh

ge
be

r o
de

r D
re

is
tu

-
fe

ns
ch

al
te

r) 
vo

n 
ei

ne
m

  E
nd

an
sc

hl
ag

 z
um

 a
nd

er
en

.
Es

 d
ar

f s
ic

h 
nu

r 
ei

n 
Se

rv
ok

an
al

 v
er

än
de

rn
!

W
en

n 
de

r 
Em

pfi
nd

lic
hk

ei
ts

ge
be

r 
ni

ch
t 

ei
ng

el
er

nt
 w

er
de

n 
ko

nn
te

, 
ge

ht
 d

as
 

W
IN

GS
TA

BI
 in

 d
en

 F
er

n s
te

ue
ru

ng
s-

Ei
nr

ic
ht

un
gm

od
us

 (
ve

rl
äs

st
 d

as
 w

ei
-

te
re

 S
et

up
). 

Di
es

er
 w

ird
 d

ur
ch

 d
re

im
al

ig
es

 B
lin

ke
n 

de
r 

ro
te

n 
Le

uc
ht

di
od

e 
an

-
ge

ze
ig

t. 
Nu

n 
w

er
de

n 
al

le
 S

te
ue

rs
ig

na
le

 u
nv

er
än

de
rt 

an
 d

ie
 S

er
vo

s 
w

ei
te

rg
el

ei
te

t. 
Da

du
rc

h 
ka

nn
 m

an
 a

m
 S

en
de

r 
da

s 
M

od
el

l-G
ru

nd
se

tu
p 

ei
nr

ic
ht

en
 (

Zu
or

dn
un

-
ge

n,
 S

er
vo

ric
ht

un
ge

n 
un

d 
-w

eg
e)

.

Um
 e

in
en

 F
lie

ge
r m

it 
De

lta
-M

is
ch

er
 e

in
zu

le
rn

en
, s

te
lle

n 
Si

e 
de

n 
Hö

he
n-

M
is

ch
an

-
te

il 
au

f 1
00

%
, u

m
 d

ie
 m

ax
im

al
en

 W
eg

e 
zu

 e
rr

ei
ch

en
. N

ac
h 

de
m

 E
in

le
rn

vo
rg

an
g 

st
el

le
n 

Si
e 

de
n 

Hö
he

n-
M

is
ch

an
te

il 
au

f d
en

 ta
ts

äc
hl

ic
h 

ge
w

ün
sc

ht
en

 a
lte

n 
W

er
t 

zu
rü

ck
.

W
IC

H
TI

G
ER

 H
IN

W
EI

S:
 S

ic
he

rs
te

lle
n,

 d
as

s 
de

r 
M

ot
or

 n
ic

ht
 a

nl
au

fe
n 

ka
nn

! 
Em

pf
än

ge
ra

kk
u 

nu
tz

en
 o

de
r 

ei
ne

 L
ei

tu
ng

 d
es

 B
L-

M
ot

or
s 

vo
m

 
R

eg
le

r 
tr

en
ne

n.

www.modellmarkt24.ch



14Ei
nl

er
n-

Pr
ob

le
m

lö
su

ng
en

Fl
ug

be
tr

ie
b

Re
st

rik
tio

ne
n

So
llt

e 
de

r E
in

le
rn

vo
rg

an
g 

ni
ch

t k
om

pl
et

t f
eh

le
rfr

ei
 b

ee
nd

et
 w

er
de

n 
kö

nn
en

, s
in

d 
fo

lg
en

de
 A

ns
ät

ze
 z

ur
 P

ro
bl

em
lö

su
ng

 z
ie

lfü
hr

en
d.

Q
ue

rr
ud

er
 w

er
de

n 
ni

ch
t e

rk
an

nt
: z

u 
ge

rin
ge

 R
ud

er
au

ss
ch

lä
ge

, m
ög

lic
he

rw
ei

se
 

du
rc

h 
st

ar
ke

 D
iff

er
en

zie
ru

ng
. D

iff
er

en
zie

ru
ng

 e
nt

fe
rn

en
 u

nd
 e

rn
eu

t e
in

le
rn

en
.

Q
ue

rr
ud

er
 u

nd
 S

ei
te

nr
ud

er
 w

er
de

n 
ge

m
ei

ns
am

 e
rk

an
nt

: S
ch

al
te

n 
Si

e 
z.

B.
 d

en
 

Co
m

bi
sw

itc
h 

zu
m

 E
in

le
rn

en
 a

b.

Ge
ne

re
lle

 P
ro

bl
em

e 
be

i d
er

 K
an

al
er

ke
nn

un
g:

 S
te

lle
n 

Si
e 

si
ch

er
, d

as
s 

am
 S

en
de

r 
al

le
 G

eb
er

 u
nd

 K
la

pp
en

 n
eu

tra
l 

st
eh

en
, 

be
vo

r 
Si

e 
da

s 
W

IN
GS

TA
BI

 m
it 

St
ro

m
 

ve
rs

or
ge

n.
 P

rü
fe

n 
Si

e,
 o

b 
al

le
 S

er
vo

s 
ge

nü
ge

nd
 W

eg
 z

ur
üc

kl
eg

en
, u

m
 e

rk
an

nt
 

zu
 w

er
de

n.
 D

ea
kt

iv
ie

re
n 

Si
e 

al
le

 M
is

ch
er

, d
ie

 m
it 

Q
ue

r, 
Se

ite
 u

nd
 H

öh
e 

zu
 t

un
 

ha
be

n.
 S

ta
rte

n 
Si

e 
de

n 
Ei

nl
er

nv
or

ga
ng

 e
rn

eu
t.

Pe
r 

Sc
hi

eb
er

eg
le

r 
bz

w
. 

Dr
eh

ge
be

r 
is

t 
di

e 
Em

pfi
nd

lic
hk

ei
t 

de
r 

Re
ge

lu
ng

 e
in

-
st

el
lb

ar
. Z

us
ät

zli
ch

 k
an

n 
zw

is
ch

en
 D

äm
pf

un
gs

- 
un

d 
He

ad
in

gh
ol

d-
M

od
e 

um
ge

-
sc

ha
lte

t 
w

er
de

n.
 Im

 m
itt

le
re

n 
Be

re
ic

h 
de

s 
Sc

hi
eb

er
s 

is
t 

de
r 

Kr
ei

se
l d

ea
kt

iv
ie

rt 
(1

50
0µ

s,
 S

er
vo

 M
itt

el
st

el
lu

ng
).

Zu
 d

en
 E

nd
st

el
lu

ng
en

 d
es

 G
eb

er
s 

hi
n 

w
ird

 d
ie

 E
m

pfi
nd

lic
hk

ei
t 

im
m

er
 g

rö
ße

r. 
Zw

is
ch

en
 P

ha
se

 1
 (D

äm
pf

un
g)

 u
nd

 P
ha

se
 2

 (H
ea

di
ng

ho
ld

) w
ird

 u
m

ge
sc

ha
lte

t, 
in

de
m

 d
er

 G
eb

er
 in

 d
ie

 a
nd

er
e 

Ri
ch

tu
ng

 b
ew

eg
t w

ird
.

Si
e 

kö
nn

en
 b

el
ie

bi
ge

 M
is

ch
er

 im
 S

en
de

r 
ve

rw
en

de
n,

 n
ur

 im
 H

ea
di

ng
ho

ld
-M

o-
du

s 
da

rf 
w

ed
er

 g
et

rim
m

t 
no

ch
 in

 S
ei

te
, H

öh
e 

od
er

 Q
ue

r 
ge

m
is

ch
t 

w
er

de
n.

 E
in

 
M

om
en

ta
us

gl
ei

ch
 fü

r G
as

, K
la

pp
en

, S
po

ile
r u

nd
 B

ut
te

rfl
y 

da
rf 

nu
r i

m
 a

us
ge

sc
ha

l -
te

te
n 

Zu
st

an
d 

un
d 

im
 D

äm
pf

un
gs

m
od

us
 g

en
ut

zt
 w

er
de

n.
 N

öt
ig

en
fa

lls
 le

ge
n 

Si
e 

de
n 

Em
pfi

nd
lic

hk
ei

ts
ge

be
r m

it 
de

m
 s

en
de

rs
ei

tig
en

 F
lu

gp
ha

se
ng

eb
er

 z
us

am
m

en
.

B
ei

m
 E

rs
tfl

ug

Bi
tte

 g
eh

en
 S

ie
 b

ei
 Ih

re
m

 E
rs

tfl
ug

 w
ie

 fo
lg

t v
or

:

Ko
nt

ro
lli

er
en

 S
ie

 v
or

 d
em

 F
lu

g 
di

e 
Kr

ei
se

lw
irk

un
g 

so
w

ie
 d

ie
 R

ic
ht

un
g 

au
f a

lle
n 

Ac
hs

en
. 

Pr
üf

en
 S

ie
 e

be
nf

al
ls

 b
itt

e 
di

e 
ko

rr
ek

te
 F

un
kt

io
ns

w
ei

se
 d

es
 E

m
pfi

nd
-

lic
hk

ei
ts

ka
na

ls

St
ar

te
n 

Si
e 

m
it 

in
ak

tiv
em

 K
re

is
el

 (L
ED

: O
ra

ng
e)

- Be
w

eg
en

 S
ie

 n
un

 la
ng

sa
m

 d
en

 E
m

pfi
nd

lic
hk

ei
ts

ka
na

l v
on

 1
50

0u
s 

in
 R

ic
ht

un
g 

Dä
m

pf
un

g 
od

er
 H

ea
di

ng
Ho

ld
 b

is
 d

ie
 g

ew
ün

sc
ht

e 
Kr

ei
se

lw
irk

un
g 

er
re

ic
ht

 w
ird

. 
AC

HT
UN

G!
 B

ei
 e

in
em

 Ü
be

rs
ch

w
in

ge
n 

di
e 

Em
pfi

nd
lic

hk
ei

t w
ie

de
r r

ed
uz

ie
re

n.

www.modellmarkt24.ch



15

LE
D

-B
et

rie
bs

an
ze

ig
en

 im
 K

re
is

el
be

tr
ie

b

W
ei

te
re

 O
pt

im
ie

ru
ng

en
 p

er
 P

C 
un

d 
M

UL
TI

PL
EX

 L
au

nc
he

r
he

r

Fü
r 

w
ei

te
re

 E
in

st
el

lu
ng

en
 i

st
 d

ie
 N

ut
zu

ng
 e

in
es

 U
SB

-A
ns

ch
lu

ss
es

 a
n 

ei
ne

n 
W

in
do

w
s-

Re
ch

ne
r 

m
it 

in
st

al
lie

rte
m

 M
UL

TI
PL

EX
 L

au
nc

he
r 

nö
tig

. 
De

r 
 op

tio
na

le
 

US
B-

Ad
ap

te
r 

w
ird

 a
m

 B
/D

-P
or

t 
an

ge
sc

hl
os

se
n.

 E
in

e 
St

ro
m

ve
rs

or
gu

ng
 d

es
 

W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l i

st
 e

be
nf

al
ls

 n
öt

ig
. I

m
 L

au
nc

he
r fi

nd
en

 S
ie

 e
in

e 
er

w
ei

-
te

rte
 A

nl
ei

tu
ng

 z
ur

 O
pt

im
ie

ru
ng

 d
er

 W
IN

GS
TA

BI
 F

un
kt

io
ne

n 
fü

r d
ie

 E
AS

Y 
Co

nt
ro

l 
- 

un
d 

di
e 

„C
LA

SS
IC

“-
Ve

rs
io

n 
de

r j
ew

ei
ls

 a
kt

ue
lle

n 
Fi

rm
w

ar
e.

Em
pfi

nd
lic

hk
ei

t

Ph
as

e 
1

Dä
m

pf
un

gs
m

od
e

Ph
as

e 
2

He
ad

in
gh

ol
d

Kr
ei

se
l a

us

gr
ün

:  
Dä

m
pf

un
gs

-M
od

e

or
an

ge
:  

Kr
ei

se
l a

us

ro
t: 

 
He

ad
in

gh
ol

d-
M

od
e

ro
t b

lin
ke

nd
:  

ke
in

 R
C-

Si
gn

al
LED grün LED orange LED rot

m
ax

 2
00

0

m
in

 1
58

0

m
in

 1
42

0

m
ax

 1
00

0

www.modellmarkt24.ch



16

9.
 K

on
fig

ur
at

io
n 

m
it 

de
m

 P
C

10
. K

on
fig

ur
at

io
n 

m
it 

de
r A

nd
ro

id
 A

pp

Fo
lg

en
de

 S
ch

rit
te

 s
in

d 
zu

m
 K

on
fig

ur
ie

re
n 

de
s 

W
IN

GS
TA

BI
 n

öt
ig

:

1.
 M

UL
TI

PL
EX

 L
au

nc
he

r a
us

 d
em

 D
ow

nl
oa

db
er

ei
ch

 d
er

 M
UL

TI
PL

EX
 H

om
ep

ag
e  

 
la

de
n 

un
d 

au
f d

em
 P

C 
in

st
al

lie
re

n.

2.
 D

er
 T

re
ib

er
 d

es
 U

SB
 P

C-
Ka

be
l R

X+
S+

Te
le

m
et

rie
 (U

NI
) m

it 
de

r  
 

Ar
tik

el
nu

m
m

er
 #

 8
 5

14
9 

w
ird

 a
ut

om
at

is
ch

 m
it 

in
st

al
lie

rt.

3.
 S

of
tw

ar
e 

na
ch

 d
er

 In
st

al
la

tio
n 

st
ar

te
n.

4.
 G

eg
eb

en
en

fa
lls

 d
en

 C
O

M
-P

or
t d

es
 U

SB
-K

ab
el

s 
m

an
ue

ll 
au

sw
äh

le
n.

  
 

In
 d

er
 R

eg
el

 w
ird

 d
ie

se
r a

be
r a

ut
om

at
is

ch
 e

rk
an

nt
.

5.
 D

as
 W

IN
GS

TA
BI

 a
n 

da
s 

US
B-

Ka
be

l m
it 

de
m

 B
/D

-A
ns

ch
lu

ss
 v

er
bi

nd
en

.

6.
 W

IN
GS

TA
BI

 m
it 

Sp
an

nu
ng

sq
ue

lle
 (4

,8
 b

zw
. 6

 b
is

 9
 V

ol
t) 

ve
rs

or
ge

n.

7.
 D

en
 A

ss
is

te
nt

en
 fü

r d
ie

 e
rs

te
 K

on
fig

ur
at

io
n 

de
s 

W
IN

GS
TA

BI
 n

ut
ze

n 
un

d 
 

 
 

Sc
hr

itt
 fü

r S
ch

rit
t d

ur
ch

ge
he

n.

W
ird

 a
ns

te
lle

 d
es

 U
SB

-P
C-

In
te

rfa
ce

s 
da

s 
op

tio
na

le
 B

lu
et

oo
th

-M
od

ul
 v

er
w

en
de

t, 
so

 is
t d

ie
 C

O
M

-S
ch

ni
tts

te
lle

 n
ac

h 
Zi

ffe
r 4

 m
an

ue
ll 

au
sz

uw
äh

le
n.

Be
ac

ht
en

 S
ie

 d
ie

 B
lin

kc
od

es
 d

es
 B

T-
M

od
ul

s:
1 

Hz
: D

as
 M

od
ul

 is
t b

er
ei

t u
nd

 w
ar

te
t a

uf
 e

in
e 

Ve
rb

in
du

ng
10

 H
z:

 D
as

 M
od

ul
 is

t i
m

 K
om

m
an

do
m

od
us

Da
ue

r: 
Da

s 
M

od
ul

 is
t ü

be
r B

T 
ve

rb
un

de
n

Ex
te

rn
e 

Em
pf

än
ge

r 
an

sc
hl

ie
ße

n:
Be

im
 W

IN
GS

TA
BI

 o
hn

e 
in

te
gr

ie
rte

m
 M

-L
in

k 
Em

pf
än

ge
r s

ch
lie

ße
n 

Si
e 

Ih
re

n 
ei

ge
ne

n 
Em

pf
än

ge
r 

pe
r 

be
ili

eg
en

de
n 

Pa
tc

hk
ab

el
 a

n 
de

n 
IN

 S
te

ck
pl

at
z 

am
 W

IN
GS

TA
BI

 
an

. I
hr

 E
m

pf
än

ge
r m

us
s 

au
f d

ie
 S

um
m

en
si

gn
al

au
sg

ab
e 

ei
ng

es
te

llt
 w

er
de

n.
 B

e-
ac

ht
en

 S
ie

 h
ie

rz
u 

di
e 

An
le

itu
ng

 d
es

 je
w

ei
lig

en
 H

er
st

el
le

rs
.

Be
si

tz
en

 S
ie

 e
in

 W
IN

GS
TA

BI
 R

X-
7-

DR
, W

IN
GS

TA
BI

 R
X-

9-
DR

, W
IN

GS
TA

BI
 R

X-
12

-D
R 

pr
o 

od
er

 W
IN

GS
TA

BI
 R

X-
16

-D
R 

pr
o 

(m
it 

in
te

gr
ie

rte
m

 E
m

pf
än

ge
r),

 is
t d

er
 

IN
 S

te
ck

pl
at

z 
oh

ne
 F

un
kt

io
n.

 E
s 

ka
nn

 k
ei

n 
zw

ei
te

r E
m

pf
än

ge
r f

ür
 d

en
 M

ul
tip

le
x 

Zw
ei

-E
m

pf
än

ge
r-

Be
tri

eb
 a

ng
es

ch
lo

ss
en

 w
er

de
n.

Fo
lg

en
de

 S
ch

rit
te

 s
in

d 
nö

tig
:

1.
 D

ow
nl

oa
d 

un
d 

In
st

al
la

tio
n 

de
s 

M
PX

 L
au

nc
he

rs
 a

us
 d

em
 G

oo
gl

e 
Pl

ay
 S

to
re

2.
 S

of
tw

ar
e 

na
ch

 d
er

 In
st

al
la

tio
n 

st
ar

te
n

3.
 V

er
bi

nd
en

 d
es

 B
T-

M
od

ul
s 

m
it 

Ih
re

m
 A

nd
ro

id
 G

er
ät

s

4.
 B

lu
et

oo
th

m
od

ul
 m

it 
de

m
 W

IN
GS

TA
BI

 a
m

 B
/D

 P
or

t v
er

bi
nd

en

5.
 W

IN
GS

TA
BI

 m
it 

Sp
an

nu
ng

sq
ue

lle
 (4

,8
 b

zw
. 6

 b
is

 9
 V

ol
t) 

ve
rs

or
ge

n.

6.
 M

PX
-L

au
nc

he
r A

pp
 m

it 
de

m
 W

IN
GS

TA
BI

 v
er

bi
nd

en
.

www.modellmarkt24.ch



17

2
6

3
7

4
8

5
9

114
15

16 17
18 19 20

10
11

12
13

11
. S

ta
rt

bi
ld

sc
hi

rm
 (M

UL
TI

PL
EX

 L
au

nc
he

r 
am

 P
C)

1
 S

ta
rtb

ild
sc

hi
rm

 (G
er

ät
ei

nf
or

m
at

io
n)

2
 E

m
pf

än
ge

r-
 u

nd
 K

an
al

üb
er

si
ch

t

3
 F

lu
gm

od
el

l

4
 S

er
vo

ei
ns

te
llu

ng
en

5
 S

en
so

r

6
 F

lu
gz

us
ta

nd
 1

 (W
er

te
 s

in
d 

pe
r D

ra
g&

Dr
op

 a
uf

 a
nd

er
e 

Fl
ug

zu
st

än
de

 ü
be

rtr
ag

ba
r)

7
 F

lu
gz

us
ta

nd
 2

 (W
er

te
 s

in
d 

pe
r D

ra
g&

Dr
op

 a
uf

 a
nd

er
e 

Fl
ug

zu
st

än
de

 ü
be

rtr
ag

ba
r)

8
 F

lu
gz

us
ta

nd
 3

 (W
er

te
 s

in
d 

pe
r D

ra
g&

Dr
op

 a
uf

 a
nd

er
e 

Fl
ug

zu
st

än
de

 ü
be

rtr
ag

ba
r)

9
 F

lu
gz

us
ta

nd
 4

 (W
er

te
 s

in
d 

pe
r D

ra
g&

Dr
op

 a
uf

 a
nd

er
e 

Fl
ug

zu
st

än
de

 ü
be

rtr
ag

ba
r)

10
 W

er
kz

eu
ge

11
 F

irm
w

ar
e-

Up
da

te
/W

ec
hs

el
 E

as
yC

on
tro

l <
->

Cl
as

si
c

12
 Ü

be
rtr

ag
un

g 
de

r E
in

st
el

lu
ng

 z
um

 W
IN

GS
TA

BI
 (S

ym
bo

l b
lin

kt
 ro

t, 
 

 
w

en
n 

Üb
er

tra
gu

ng
 w

eg
en

 Ä
nd

er
un

ge
n 

de
r E

in
st

el
lu

ng
en

 e
rfo

lg
en

 m
us

s)

13
 A

us
w

ah
l z

w
is

ch
en

 B
as

is
- 

un
d 

er
w

ei
te

rte
n 

Ei
ns

te
llu

ng
en

14
 M

en
ü 

(W
IN

GS
TA

BI
 n

eu
 s

ta
rte

n,
 W

IN
GS

TA
BI

 a
uf

 W
er

ks
ei

ns
te

llu
ng

  
 

zu
rü

ck
se

tz
en

, W
IN

GS
TA

BI
-E

in
st

el
lu

ng
en

 im
po

rti
er

en
,  

 
W

IN
GS

TA
BI

-E
in

st
el

lu
ng

en
 e

xp
or

tie
re

n,
 L

au
nc

he
r-

Ei
ns

te
llu

ng
en

,  
 

La
un

ch
er

-In
fo

, L
au

nc
he

r b
ee

nd
en

)

15
 A

us
w

ah
l d

er
 a

ut
om

at
is

ch
en

 E
rk

en
nu

ng
 o

de
r e

in
es

 v
or

ei
ng

es
te

llt
en

  
 

CO
M

-P
or

ts
 (r

ot
 =

 n
ic

ht
 v

er
bu

nd
en

, o
ra

ng
e 

=
 s

uc
he

nd
, g

rü
n 

=
 v

er
bu

nd
en

)

16
 G

er
ät

ei
nf

or
m

at
io

n

17
 S

ta
tu

si
nf

or
m

at
io

n

18
 E

m
pf

än
ge

re
in

ga
ng

19
 K

re
is

el
em

pfi
nd

lic
hk

ei
t

20
 O

sz
ill

os
ko

p 
Se

ns
or

www.modellmarkt24.ch



18

Da
s 

Te
le

m
et

rie
-M

en
ü 

bi
et

et
 n

eb
en

 d
em

 S
ta

nd
ar

d 
„D

ea
kt

iv
ie

rt“
 z

w
ei

 O
pt

io
ne

n 
fü

r d
ie

 D
at

en
üb

er
tra

gu
ng

 p
er

 M
SB

: M
-L

IN
K 

St
an

da
rd

 u
nd

 P
RO

FI
-T

X 
so

w
ie

 T
el

e-
m

et
rie

di
sp

la
y. 

De
r M

-L
IN

K-
St

an
da

rd
 is

t d
ie

 k
or

re
kt

e 
Ei

ns
te

llu
ng

 fü
r a

lle
 C

oc
kp

it-
 

un
d 

Ro
ya

l-S
en

de
r. 

Pr
ofi

-T
X 

un
d 

Te
le

m
et

rie
di

sp
la

y 
bi

et
en

 e
rw

ei
te

rte
 D

ar
st

el
-

lu
ng

sm
ög

lic
hk

ei
te

n.
 D

ie
 d

af
ür

 b
en

öt
ig

te
n 

Se
ns

or
ad

re
ss

en
 s

in
d 

fre
i 

w
äh

lb
ar

. 
Ve

rm
ei

de
n 

Si
e 

un
be

di
ng

t D
op

pe
lb

el
eg

un
ge

n.
 D

ie
 A

dr
es

se
 1

 is
t s

ta
nd

ar
dm

äß
ig

 
de

r Ü
be

rtr
ag

un
gs

qu
al

itä
t (

LQ
I) 

zu
ge

or
dn

et
 u

nd
 s

ol
lte

 d
es

ha
lb

 n
ic

ht
 a

nd
er

w
ei

tig
 

ve
rg

eb
en

 w
er

de
n.

M
ul

tip
le

x 
Se

ns
or

 B
us

 (M
SB

)
Da

s 
M

ul
tip

le
x 

Se
ns

or
 B

us
 (M

SB
) S

ys
te

m
 is

t 
ei

ne
 E

nt
w

ic
kl

un
g 

au
s 

de
m

 H
au

se
 

M
ul

tip
le

x.
 E

s 
er

la
ub

t d
en

 A
ns

ch
lu

ss
 v

on
 h

in
te

re
in

an
de

r o
de

r p
ar

al
le

l g
es

ch
al

te
-

te
n 

Se
ns

or
en

, w
el

ch
e 

de
n 

M
SB

 u
nt

er
st

üt
ze

n.

12
. T

el
em

et
rie

www.modellmarkt24.ch



19

13
. B

in
di

ng

Be
i e

in
em

 W
IN

GS
TA

BI
 m

it 
in

te
gr

ie
rte

m
 E

m
pf

än
ge

r m
us

s 
di

es
er

 a
uf

 d
en

 S
en

de
r 

ei
ng

el
er

nt
 w

er
de

n.
 D

ie
se

r V
or

ga
ng

 w
ird

 a
ls

 „
Bi

nd
in

g“
 b

ez
ei

ch
ne

t.

D
er

 B
in

di
ng

-P
ro

ze
ss

 is
t i

n 
de

n 
fo

lg
en

de
n 

Fä
lle

n 
no

tw
en

di
g:

 ·
Er

st
m

al
ig

e 
In

be
tri

eb
na

hm
e 

de
s 

Em
pf

än
ge

rs

 ·
Na

ch
 e

in
em

 E
m

pf
än

ge
r-

RE
SE

T

 ·
Na

ch
de

m
 a

m
 S

en
de

r d
ie

 E
in

st
el

lu
ng

 b
zg

l. 
„F

as
t R

es
po

ns
e“

 g
eä

nd
er

t w
ur

de
.  

 
Hi

nw
ei

se
 h

ie
rz

u 
en

tn
eh

m
en

 S
ie

 b
itt

e 
de

r B
ed

ie
nu

ng
sa

nl
ei

tu
ng

 Ih
re

s 
M

-L
IN

K 
  

 
Se

nd
er

s 
bz

w
. M

-L
IN

K 
HF

-M
od

ul
s

 ·
Na

ch
de

m
 a

m
 S

en
de

r d
ie

 E
in

st
el

lu
ng

 h
in

si
ch

tli
ch

 d
es

 ü
be

rtr
ag

en
en

 F
re

qu
en

z-
 

 
be

re
ic

hs
 g

eä
nd

er
t w

ur
de

. H
in

w
ei

se
 h

ie
rz

u 
en

tn
eh

m
en

 S
ie

 d
er

 B
ed

ie
nu

ng
s-

 
 

 
an

le
itu

ng
 Ih

re
s 

Se
nd

er
s 

bz
w

. M
-L

IN
K 

HF
-M

od
ul

s 
(„

Fr
an

kr
ei

ch
-M

od
e“

)

 ·
W

en
n 

de
r E

m
pf

än
ge

r m
it 

ei
ne

m
 a

nd
er

en
 M

-L
IN

K 
Se

nd
er

 b
et

rie
be

n 
w

er
de

n 
so

ll

Ab
la

uf
 d

er
 B

in
di

ng
-P

ro
ze

du
r

Sc
hr

itt
 1

: 
Zu

m
 B

in
di

ng
 m

üs
se

n 
Se

nd
er

 u
nd

 E
m

pf
än

ge
r 

in
 d

en
 B

in
di

ng
-M

od
e 

ge
br

ac
ht

 w
er

de
n:

 ·
Br

in
ge

n 
Si

e 
de

n 
Se

nd
er

 u
nd

 d
ie

 E
m

pf
än

ge
ra

nt
en

ne
n 

in
 u

nm
itt

el
ba

re
  

 
Nä

he
 z

ue
in

an
de

r.

 ·
Sc

ha
lte

n 
Si

e 
de

n 
Se

nd
er

 im
 B

in
di

ng
-M

od
us

 E
IN

 (s
ie

he
 B

ed
ie

nu
ng

sa
nl

ei
tu

ng
   

 
Ih

re
s 

M
-L

IN
K 

Se
nd

er
s 

bz
w

. M
-L

IN
K 

HF
-M

od
ul

s)
.

 ·
Sc

ha
lte

n 
Si

e 
de

n 
M

-L
in

k 
Te

le
m

et
rie

 E
m

pf
än

ge
r i

m
 B

in
di

ng
-M

od
us

 e
in

:  
 

 
SE

T-
Ta

st
e 

au
f d

er
 O

be
rs

ei
te

 d
es

 E
m

pf
än

ge
rs

 m
it 

Hi
lfe

 e
in

es
 s

pi
tz

en
  

 
Ge

ge
ns

ta
nd

es
 d

rü
ck

en
 u

nd
 g

ed
rü

ck
t h

al
te

n.

 ·
Em

pf
än

ge
r e

in
sc

ha
lte

n 
bz

w
. A

kk
u 

an
st

ec
ke

n:
 D

ie
 B

in
di

ng
-P

ro
ze

du
r l

äu
ft,

 d
ie

  
 

LE
D 

am
 E

m
pf

än
ge

r b
lin

kt
 m

it 
ho

he
r B

lin
kf

re
qu

en
z.

 

 ·
Je

tz
t d

ie
 S

ET
-T

as
te

 lo
sl

as
se

n.

Di
e 

Im
pu

ls
au

sg
ab

e 
an

 d
en

 S
er

vo
au

sg
än

ge
n 

bl
ei

bt
 w

äh
re

nd
 d

es
 B

in
-

di
ng

-V
or

ga
ng

s 
au

sg
es

ch
al

te
t. 

Di
es

 b
ed

eu
te

t, 
di

e 
Se

rv
os

 b
ew

eg
en

 s
ic

h 
ni

ch
t u

nd
 s

in
d 

w
ei

ch
, b

ei
 m

od
er

ne
n 

E-
M

ot
or

-R
eg

le
rn

 b
le

ib
t d

er
 M

ot
or

 
w

eg
en

 fe
hl

en
de

m
 Im

pu
ls

 A
US

. T
ro

tz
de

m
 b

itt
e 

da
s 

M
od

el
l s

ic
he

rn
 u

nd
 

ei
ne

n 
au

sr
ei

ch
en

de
n 

Si
ch

er
he

its
ab

st
an

d 
ei

nh
al

te
n!

i

Be
i d

er
 e

rs
te

n 
In

be
tri

eb
na

hm
e 

de
s 

Em
pf

än
ge

rs
 o

de
r n

ac
h 

ei
ne

m
 R

E-
SE

T 
st

ar
te

t d
er

 B
in

di
ng

vo
rg

an
g 

au
to

m
at

is
ch

, a
uc

h 
w

en
n 

di
e 

SE
T-

Ta
st

e 
ni

ch
t g

ed
rü

ck
t w

ird
.

i

www.modellmarkt24.ch



2013
. B

in
di

ng

Sc
hr

itt
 2

: 
Na

ch
de

m
 S

en
de

r 
un

d 
Em

pf
än

ge
r 

ge
bu

nd
en

 s
in

d,
 g

eh
en

 b
ei

de
 a

u-
to

m
at

is
ch

 in
 d

en
 N

or
m

al
be

tri
eb

 ü
be

r: 
Di

e 
LE

D 
am

 E
m

pf
än

ge
r b

lin
kt

 la
ng

sa
m

Fe
hl

er
su

ch
e 

un
d 

Fe
hl

er
be

he
bu

ng
 b

ei
m

 B
in

di
ng

Fe
h

le
r:

 
Di

e 
LE

D 
de

s 
Em

pf
än

ge
rs

 b
lin

kt
 b

ei
m

 B
in

di
ng

-V
or

ga
ng

 a
uc

h 
na

ch
 e

in
ig

en
  

Se
ku

nd
en

 n
oc

h 
m

it 
ho

he
r F

re
qu

en
z.

U
rs

ac
h

e:
 

Es
 w

ird
 k

ei
n 

au
sr

ei
ch

en
d 

st
ar

ke
s 

M
-L

IN
K-

Si
gn

al
 g

ef
un

de
n.

Fe
h

le
rb

eh
eb

u
n

g
:

 ·
Ve

rr
in

ge
rn

 S
ie

 d
en

 A
bs

ta
nd

 Ih
re

s 
Se

nd
er

s 
zu

 d
en

 E
m

pf
än

ge
ra

nt
en

ne
n.

 ·
St

el
le

n 
Si

e 
si

ch
er

, d
as

s 
Ih

r S
en

de
r i

m
 B

in
di

ng
-M

od
us

 e
in

ge
sc

ha
lte

t i
st

.
 ·
W

ie
de

rh
ol

en
 S

ie
 d

en
 B

in
di

ng
-V

or
ga

ng
.

LE
D

 C
od

es

LE
D 

Co
de

 1
 

 L
ED

 O
N 

–>
 K

ei
n 

Em
pf

an
g

LE
D 

Co
de

 2
 

 1
,6

 s
ec

. B
in

di
ng

-P
ro

ze
ss

 lä
uf

t

LE
D 

Co
de

 3
 

 1
,6

 se
c. 

no
rm

ale
r E

m
pf

an
gs

be
tri

eb
, k

ein
e 

Fe
hle

r

LE
D 

Co
de

 5
 

 Q
ui

tti
er

un
gs

si
gn

al

LE
D 

Co
de

 6
 

 1
,6

 s
ec

. 1
 b

is
 1

9 
Fe

hl
er

LE
D 

Co
de

 7
 

 1
,6

 s
ec

. 2
0 

bi
s 

49
 F

eh
le

r

LE
D 

Co
de

 8
 

 1
,6

 s
ec

. 5
0 

od
er

 m
eh

r F
eh

le
r

D
ie

 F
un

kt
io

ne
n 

de
r 

SE
T-

Ta
st

e
W

ird
 d

ie
 S

ET
-T

as
te

 a
uf

 d
er

 O
be

rs
ei

te
 d

es
 E

m
pf

än
ge

rs
 b

ei
m

 E
in

sc
ha

lte
n 

ge
-

dr
üc

kt
, 

st
ar

te
t 

de
r 

Bi
nd

in
g-

Vo
rg

an
g.

 I
m

 E
m

pf
an

gs
be

tri
eb

 k
ön

ne
n 

üb
er

 d
ie

 
SE

T-
Ta

st
e 

zw
ei

 w
ei

te
re

 F
un

kt
io

ne
n 

au
sg

el
ös

t 
w

er
de

n.
 D

ie
 F

un
kt

io
ns

au
sw

ah
l 

er
fo

lg
t ü

be
r d

ie
 D

au
er

 d
es

 T
as

te
nd

ru
ck

s:

1.
 F

eh
le

rz
äh

le
r o

de
r F

AI
L-

SA
FE

-S
te

llu
ng

en
 s

pe
ic

he
rn

:  
 

SE
T-

Ta
st

e 
0,

5 
bi

s 
1 

Se
ku

nd
e 

dr
üc

ke
n.

2.
 R

ES
ET

 d
es

 E
m

pf
än

ge
rs

 a
uf

 W
er

ks
ei

ns
te

llu
ng

en
:  

 
SE

T-
Ta

st
e 

lä
ng

er
 a

ls
 1

0 
Se

ku
nd

en
 d

rü
ck

en
.

W
äh

re
nd

 d
ie

 S
ET

-T
as

te
 g

ed
rü

ck
t w

ird
, z

ei
gt

 d
ie

 L
ED

 Z
ei

tm
ar

ke
n 

zu
r D

au
er

 d
es

 
Ta

st
en

dr
uc

ks
 a

n:

Hi
nw

ei
s:

 N
ac

h 
de

m
 S

pe
ic

he
rv

or
ga

ng
 b

lin
kt

 d
ie

 L
ED

 d
as

 Q
ui

tti
er

un
gs

si
gn

al
.

Di
e 

Bi
nd

in
g-

Pr
oz

ed
ur

 d
au

er
t i

n 
de

r R
eg

el
 n

ur
 w

en
ig

e 
Se

ku
nd

en
.

i

SE
T-

Ta
st

e 
 

da
ue

rh
af

t  
dr

üc
ke

n 
fü

r 
<

 2
 S

ek
un

de
n

2 
bi

s 
10

 S
ek

un
de

n
>

 1
0 

Se
ku

nd
en

LE
D

AU
S

EI
N

AU
S

Au
fg

ab
e

Fe
hl

er
zä

hl
er

/ 
FA

IL
-S

AF
E 

 
sp

ei
ch

er
n

RE
SE

T 
au

f
W

er
ks

ei
ns

te
llu

ng
en

www.modellmarkt24.ch



21

• 
Er

w
ei

te
re

 W
IN

GS
TA

BI
 B

ed
ie

nu
ng

sa
nl

ei
tu

ng
 

Er
w

ei
te

re
 W

IN
GS

TA
BI

 B
ed

ie
nu

ng
sa

nl
ei

tu
ng

 
on

lin
e 

od
er

 d
ig

ita
l i

m
 M

UL
TI

PL
EX

 L
au

nc
he

r  
   

   
   

 
(w

w
w

.m
ul

tip
le

x-
rc

.d
e)

• 
W

IN
GS

TA
BI

 W
or

ks
ho

ps
W

IN
GS

TA
BI

 W
or

ks
ho

ps
 

au
f d

em
 M

ul
tip

le
x 

Yo
ut

ub
e-

Ka
na

l

   
 h

ttp
s:

//
w

w
w

.y
ou

tu
be

.c
om

/u
se

r/
m

ul
tip

le
xm

od
el

ls
po

rt

14
. W

ei
te

rf
üh

re
nd

e 
In

fo
rm

at
io

ne
n

www.modellmarkt24.ch



22Co
nt

en
ts

1.
 

Sa
fe

ty
 in

fo
rm

at
io

n .
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

. 2
2

1.
1.

 C
E 

de
cl

ar
at

io
n 

of
 c

on
fo

rm
ity

 .
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
.2

2
1.

2.
 G

ua
ra

nt
ee

 a
nd

 li
m

ita
tio

n 
of

 li
ab

ili
ty

 ...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
.. 

23
1.

3.
 D

is
po

sa
l ..

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
.. 

23
2.

 
Pr

od
uc

t a
nd

 fu
nc

tio
n 

de
sc

rip
tio

n 
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
. 2

4
3.

 
Co

nt
en

ts
 ..

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
. 2

5
4.

 
Sp

ec
ifi

ca
tio

n 
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
26

-2
7

5.
 

Te
rm

in
al

 a
ss

ig
nm

en
t .

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

 2
8-

29
6.

 
As

se
m

bl
y 

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

 3
0

7.
 

Di
ffe

re
nt

ia
tio

n 
W

IN
GS

TA
BI

 E
as

yC
on

tro
l/C

la
ss

ic
/E

VO
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
31

8.
 

Co
nfi

gu
ra

tio
n 

W
IN

GS
TA

BI
 E

as
yC

on
tro

l w
ith

ou
t P

C.
...

...
...

...
...

...
...

...
.. 

32
-3

5
9.

 
Co

nfi
gu

ra
tio

n 
W

IN
GS

TA
BI

 E
as

yC
on

tro
l w

ith
 P

C.
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
.3

6
10

. 
Co

nfi
gu

ra
tio

n 
w

ith
 A

nd
ro

id
 A

PP
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

.. 
36

11
. 

St
ar

t s
cr

ee
n 

(M
PX

 L
au

nc
he

r).
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
. 3

7
12

. 
Te

le
m

et
ry

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

 3
8

13
. 

Bi
nd

in
g.

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
.3

9-
40

14
. 

Ad
di

tio
na

l i
nf

or
m

at
io

n.
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
41

15
. 

Ac
ce

ss
or

ie
s .

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

..6
2

16
.  

No
te

s.
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
63

Th
es

e 
op

er
at

in
g 

in
st

ru
ct

io
ns

 a
re

 p
ar

t 
of

 t
he

 p
ro

du
ct

. T
he

y 
co

nt
ai

n 
im

po
rta

nt
 

in
fo

rm
at

io
n 

an
d 

sa
fe

ty
 a

dv
ic

e.
 It

 s
ho

ul
d 

th
er

ef
or

e 
be

 k
ep

t a
t h

an
d 

an
d 

pa
ss

ed
 

on
 w

he
n 

se
lli

ng
 th

e 
pr

od
uc

t t
o 

th
ird

 p
ar

tie
s.

 P
le

as
e 

re
ad

 c
ar

ef
ul

ly
 b

ef
or

e 
in

iti
al

 
us

e.
 F

or
 in

te
nd

ed
 u

se
 o

nl
y. 

Us
e 

a 
su

ffi
ci

en
t p

ow
er

 s
up

pl
y 

di
m

en
si

on
. O

bs
er

ve
 in

st
al

la
tio

n 
in

st
ru

ct
io

ns
. C

on
-

du
ct

 r
an

ge
 te

st
s 

re
gu

la
rly

. P
le

as
e 

al
so

 n
ot

e 
th

e 
ex

te
nd

ed
 m

an
ua

l t
ha

t y
ou

 g
et

 
in

st
al

le
d 

w
ith

 th
e 

W
IN

GS
TA

BI
 s

of
tw

ar
e 

on
 y

ou
r c

om
pu

te
r.

Th
e 

de
vi

ce
 w

as
 e

va
lu

at
ed

 a
cc

or
di

ng
 t

o 
di

re
ct

iv
es

 h
ar

m
on

ize
d 

w
ith

 E
ur

op
ea

n 
le

gi
sl

at
io

n.
 Y

ou
 a

re
 t

he
re

fo
re

 i
n 

po
ss

es
si

on
 o

f 
a 

pr
od

uc
t 

w
ho

se
 c

on
st

ru
ct

io
n 

sa
tis

fie
s 

th
e 

pr
ot

ec
tio

n 
ob

je
ct

iv
es

 o
f 

th
e 

Eu
ro

pe
an

 C
om

m
un

ity
 f

or
 t

he
 s

af
e  

op
er

at
io

n 
of

 d
ev

ic
es

.
Yo

u 
ca

n 
fin

d 
th

e 
ex

ha
us

tiv
e 

CE
 d

ec
la

ra
tio

n 
of

 c
on

fo
rm

ity
 a

s 
a 

PD
F 

do
cu

m
en

t o
n-

lin
e 

at
 w

w
w

.m
ul

tip
le

x-
rc

.d
e 

in
 th

e 
DO

W
NL

O
AD

S 
se

ct
io

n 
un

de
r P

RO
DU

KT
-IN

FO
S.

1.
 S

af
et

y 
in

fo
rm

at
io

n

1.
1.

 C
E 

de
cl

ar
at

io
n 

of
 c

on
fo

rm
ity

www.modellmarkt24.ch



23

1.
2.

 G
ua

ra
nt

ee
 a

nd
 li

m
ita

tio
n 

of
 li

ab
ili

ty

El
ec

tri
ca

l 
an

d 
el

ec
tro

ni
c 

eq
ui

pm
en

t 
w

hi
ch

 h
as

 t
he

 c
ro

ss
ed

 o
ut

 w
he

el
ie

 b
in

 
sy

m
bo

l s
ho

ul
d 

no
t 

be
 d

is
po

se
d 

al
on

g 
w

ith
 h

ou
se

ho
ld

 w
as

te
, b

ut
 r

at
he

r 
vi

a 
a 

su
ita

bl
e 

di
sp

os
al

 s
ys

te
m

. 
In

 c
ou

nt
rie

s 
be

lo
ng

in
g 

to
 t

he
 E

U 
(E

ur
op

ea
n 

Un
io

n)
, 

el
ec

tri
ca

l o
r 

el
ec

tro
ni

c 
eq

ui
pm

en
t 

m
ay

 n
ot

 b
e 

di
sp

os
ed

 o
f 

al
on

g 
w

ith
 g

en
er

al
 

ho
us

eh
ol

d 
w

as
te

 (W
EE

E 
- W

as
te

 o
f E

le
ct

ric
al

 a
nd

 E
le

ct
ro

ni
c 

Eq
ui

pm
en

t, 
Di

re
ct

iv
e 

20
02

/9
6/

EC
).

Yo
u 

ca
n 

di
sp

os
e 

of
 y

ou
r o

ld
 e

qu
ip

m
en

t a
t p

ub
lic

 m
un

ic
ip

al
 c

ol
le

ct
io

n 
po

in
ts

 (e
.g

. 
re

cy
cl

in
g 

fa
ci

lit
ie

s)
 fr

ee
 o

f c
ha

rg
e.

 T
he

 e
qu

ip
m

en
t w

ill
 b

e 
pr

op
er

ly
 d

is
po

se
d 

of
 

fre
e 

of
 c

ha
rg

e 
he

re
. B

y 
re

tu
rn

in
g 

yo
ur

 o
ld

 e
qu

ip
m

en
t, 

yo
u 

ar
e 

m
ak

in
g 

a 
va

lu
ab

le
 

co
nt

rib
ut

io
n 

to
w

ar
ds

 e
nv

iro
nm

en
ta

l p
ro

te
ct

io
n!

1.
3.

 D
is

po
sa

l

M
UL

TI
PL

EX
 M

od
el

ls
po

rt 
Gm

bH
 &

 C
o.

KG
 d

oe
s 

no
t a

ss
um

e 
an

y 
lia

bi
lit

y 
fo

r 
lo

ss
, 

da
m

ag
e 

or
 c

os
ts

 w
hi

ch
 a

ris
e 

th
ro

ug
h 

th
e 

im
pr

op
er

 u
se

 a
nd

 o
pe

ra
tio

n 
of

 o
ur

 
pr

od
uc

ts
, o

r 
w

hi
ch

 a
re

 c
on

ne
ct

ed
 w

ith
 s

uc
h 

op
er

at
io

n 
in

 a
ny

 w
ay

. A
s 

fa
r 

as
 is

 
le

ga
lly

 p
er

m
is

si
bl

e,
 t

he
 o

bl
ig

at
io

n 
of

 M
UL

TI
PL

EX
 M

od
el

ls
po

rt 
Gm

bH
 &

 C
o.

KG
 

to
 p

ro
vi

de
 c

om
pe

ns
at

io
n 

fo
r 

da
m

ag
es

, 
on

 w
ha

te
ve

r 
le

ga
l b

as
is

, 
is

 li
m

ite
d 

to
 

th
e 

in
vo

ic
e 

am
ou

nt
 o

f 
th

e 
qu

an
tit

y 
of

 M
UL

TI
PL

EX
 M

od
el

ls
po

rt 
Gm

bH
 &

 C
o.

KG
 

go
od

s 
th

at
 w

er
e 

di
re

ct
ly

 a
ffe

ct
ed

 b
y 

w
ha

te
ve

r i
nc

id
en

t g
av

e 
ris

e 
to

 th
e 

da
m

ag
e.

 
Th

is
 d

oe
s 

no
t 

ap
pl

y 
if 

M
UL

TI
PL

EX
 M

od
el

ls
po

rt 
Gm

bH
 &

 C
o.

KG
 i

s 
ob

lig
ed

 t
o 

ac
ce

pt
 u

nl
im

ite
d 

lia
bi

lit
y 

in
 a

cc
or

da
nc

e 
w

ith
 m

an
da

to
ry

 l
aw

 f
or

 d
el

ib
er

at
e 

or
 

gr
os

s 
ne

gl
ig

en
ce

. 

O
ur

 p
ro

du
ct

s 
ar

e 
co

ve
re

d 
by

 th
e 

cu
rr

en
tly

 v
al

id
 s

ta
tu

to
ry

 g
ua

ra
nt

ee
 re

gu
la

tio
ns

. 
If 

yo
u 

w
is

h 
to

 m
ak

e 
a 

cl
ai

m
 u

nd
er

 g
ua

ra
nt

ee
, p

le
as

e 
co

nt
ac

t 
th

e 
m

od
el

 s
ho

p 
w

he
re

 y
ou

 p
ur

ch
as

ed
 th

e 
pr

od
uc

t. 
Th

e 
gu

ar
an

te
e 

do
es

 n
ot

 c
ov

er
 m

al
fu

nc
tio

ns
 

ca
us

ed
 b

y 
th

e 
fo

llo
w

in
g:

 ·
Im

pr
op

er
 o

pe
ra

tio
n

 ·
M

ai
nt

en
an

ce
 th

at
 w

as
 p

er
fo

rm
ed

 in
co

rr
ec

tly
, l

at
e 

or
 n

ot
 a

t a
ll,

  
 

or
 p

er
fo

rm
ed

  b
y 

a 
no

n-
au

th
or

ize
d 

bo
dy

 ·
In

co
rr

ec
t c

on
ne

ct
io

ns
 ·
Us

e 
of

 n
on

-o
rig

in
al

 M
UL

TI
PL

EX
 a

cc
es

so
rie

s
 ·
M

od
ifi

ca
tio

ns
/r

ep
ai

rs
 th

at
 w

er
e 

no
t c

ar
rie

d 
ou

t b
y 

M
UL

TI
PL

EX
 o

r  
 

a 
M

UL
TI

PL
EX

 S
er

vi
ce

 C
en

tre
 

·  
Ac

ci
de

nt
al

 o
r d

el
ib

er
at

e 
da

m
ag

e
 ·
Fa

ul
ts

 d
ue

 to
 n

or
m

al
 w

ea
r a

nd
 te

ar
 ·
O

pe
ra

tio
n 

ou
ts

id
e 

th
e 

te
ch

ni
ca

l s
pe

ci
fic

at
io

ns
 o

r i
n 

co
nn

ec
tio

n 
w

ith
 

 
co

m
po

ne
nt

s 
fro

m
 o

th
er

 m
an

uf
ac

tu
re

rs
.

M
UL

TI
PL

EX
 M

od
el

ls
po

rt
 G

m
bH

 &
 C

o.
KG

W
es

tli
ch

e 
Ge

w
er

be
st

ra
ße

 1
 · 

D
-7

50
15

 B
re

tt
en

-G
öl

sh
au

se
n

M
ul

tip
le

x/
H

iT
EC

 S
er

vi
ce

: +
49

 (0
) 7

25
2 

- 
5 

80
 9

3 
33

www.modellmarkt24.ch



24Th
e 

M
ul

tip
le

x 
W

IN
GS

TA
BI

 E
vo

lu
tio

n 
is

 a
 fr

ee
ly

 p
ro

gr
am

m
ab

le
 3

-a
xi

s 
gy

ro
 

sy
st

em
 fo

r a
ll 

RC
 fi

xe
d-

w
in

g 
m

od
el

s.
 It

 g
iv

es
 th

e 
pi

lo
t t

he
 „

pe
rfe

ct
“ 

fe
el

in
g 

fo
r 

hi
s 

m
od

el
 a

t a
ll 

tim
es

 a
nd

 le
av

es
 n

ot
hi

ng
 to

 b
e 

de
si

re
d 

in
 te

rm
s 

of
 h

an
dl

in
g,

 
se

tti
ng

s 
an

d 
ra

ng
e 

of
 fu

nc
tio

ns
, w

he
th

er
 fo

r b
eg

in
ne

rs
 o

r p
ro

fe
ss

io
na

ls
. T

he
 

W
IN

GS
TA

BI
 c

an
 b

e 
op

er
at

ed
 in

 th
e 

Ea
sy

Co
nt

ro
l o

r C
la

ss
ic

 v
er

si
on

, t
ur

ni
ng

 a
ny

 
si

m
pl

e 
re

m
ot

e 
co

nt
ro

l i
nt

o 
a 

fre
el

y 
pr

og
ra

m
m

ab
le

 R
C 

sy
st

em
 if

 re
qu

ire
d.

 
• 

In
te

gr
at

ed
 3

5A
 b

at
te

ry
 b

ac
ke

r (
12

-c
h 

an
d 

16
-c

h 
va

ria
nt

)  
• 

O
pt

im
is

ed
 h

ig
h-

en
d 

co
nt

ro
l b

eh
av

io
ur

  
• 

O
pt

io
na

l s
pe

ed
-d

ep
en

de
nt

 c
on

tro
l  

• 
Pl

ug
 &

 P
la

y 
se

tu
p 

po
ss

ib
le

 w
ith

ou
t P

C 
 

• 
Pr

og
ra

m
m

in
g 

al
so

 p
os

si
bl

e 
vi

a 
PC

 o
r A

nd
ro

id
 a

pp
  

• 
Up

 to
 4

 fr
ee

ly
 c

on
fig

ur
ab

le
 fl

ig
ht

/c
on

tro
l p

ha
se

s 
 

• 
7/

9/
12

/1
6 

se
rv

o 
ou

tp
ut

s 
 

• 
Fr

ee
 c

ha
nn

el
 a

ss
ig

nm
en

t  
• 

In
di

vi
du

al
 s

et
tin

gs
 fo

r e
ac

h 
se

rv
o 

(5
-p

oi
nt

 c
ur

ve
, f

re
qu

en
cy

, e
xp

o,
  

 
fa

il-
sa

fe
, .

..)
  

• 
O

ut
pu

t o
f t

el
em

et
ry

 v
al

ue
s 

vi
a 

M
SB

  
• 

Ex
te

ns
iv

e 
po

ss
ib

ili
tie

s 
fo

r fl
ap

s 
an

d 
m

ix
er

s 
(tr

im
 c

ha
nn

el
s,

 d
el

ta
 m

ix
er

s,
  

 
 

V-
ta

il,
 c

an
ar

ds
, fl

ap
s,

 s
po

ile
rs

, b
ut

te
rfl

y, 
...

)  
 

Pa
ck

ag
ed

 in
 a

 d
es

ig
n 

ca
se

 m
ad

e 
of

 a
no

di
se

d 
ai

rc
ra

ft 
al

um
in

iu
m

 a
nd

 
 

co
m

pa
tib

le
 w

ith
 a

ll 
co

m
m

on
 R

C 
sy

st
em

s:
  

- 
Je

ti 
(E

X-
Bu

s,
 U

DI
) -

 G
ra

up
ne

r (
SU

M
D)

 -
 F

ut
ab

a 
(S

.B
US

) -
 F

rS
ky

 (S
.B

US
), 

 
- 

Sp
ek

tru
m

 (S
RX

L)
 -

 H
iT

EC
 (M

AX
IM

A 
SL

, O
PT

IM
A 

SL
), 

- W
ea

tro
ni

c 
(P

PM
), 

 
- 

M
UL

TI
PL

EX
 (S

RX
L)

 -
CO

RE
 (S

RX
L,

 S
.B

US
) 

 

W
IN

GS
TA

BI
 E

VO
LU

TI
O

N
 E

as
y 

Co
nt

ro
l

2 
fli

gh
t p

ha
se

s:
 ·
0.

 O
FF

 ·
1.

 d
am

pi
ng

 ·
2.

 h
ea

di
ng

 h
ol

d 
 * A

ll 
ph

as
es

 a
re

 fr
ee

ly
 c

on
fig

ur
ab

le
 w

ith
 th

e 
PC

 o
r t

he
 a

pp

Fu
nc

tio
na

l d
es

cr
ip

tio
n:

 
D

am
p
in

g
 m

od
e:

  
Ex

te
rn

al
 in

flu
en

ce
s 

su
ch

 a
s 

cr
os

sw
in

ds
 d

ur
in

g 
ta

ke
-o

ff 
an

d 
la

nd
in

g 
an

d 
a 

ge
ne

ra
l i

nh
er

en
t l

ev
el

lin
g 

of
 th

e 
m

od
el

 a
re

 m
in

im
is

ed
.  

->
 W

e 
sp

ea
k 

he
re

 o
f a

 
ki

nd
 o

f „
w

in
d 

sw
itc

h“
. 

H
ea

d
in

g
 H

ol
d
:  

An
 a

tte
m

pt
 is

 m
ad

e 
to

 m
ai

nt
ai

n 
th

e 
cu

rr
en

t fl
ig

ht
 a

tti
tu

de
. T

he
 m

od
el

 m
us

t b
e 

ac
tiv

el
y 

st
ee

re
d 

to
 th

e 
ne

xt
 fl

ig
ht

 a
tti

tu
de

. T
hi

s 
m

od
e 

re
qu

ire
s 

a 
ce

rta
in

 a
m

ou
nt

 
of

 e
xp

er
ie

nc
e 

w
he

n 
fly

in
g 

w
ith

 th
e 

W
IN

GS
TA

BI
.  

Ca
ut

io
n:

 s
ta

lls
 a

re
 o

fte
n 

no
tic

ed
 to

o 
la

te
 b

y 
th

e 
pi

lo
t. 

Ad
va

nt
ag

e:
 E

xt
re

m
el

y 
go

od
 c

on
tro

l o
f a

ny
 d

is
tu

rb
an

ce
s 

in
 fl

ig
ht

. 
Th

e 
sp

ec
ia

l f
ea

tu
re

 o
f t

he
 W

IN
GS

TA
BI

 is
 th

at
 th

e 
ru

dd
er

 is
 s

pe
ci

al
ly

 
co

nt
ro

lle
d 

in
 a

n 
op

tim
is

ed
 w

ay
, w

hi
ch

 e
ns

ur
es

 a
 n

at
ur

al
 fl

ig
ht

 o
f t

he
 m

od
el

. 
 

2.
 P

ro
du

ct
 a

nd
 fu

nc
tio

n 
de

sc
rip

tio
n 

W
IN

GS
TA

BI
 E

VO
LU

TI
O

N
 C

la
ss

ic

4 
fli

gh
t p

ha
se

s:
 ·
1.

 O
FF

 ·
2.

 d
am

pi
ng

 ·
3.

 h
ea

di
ng

 h
ol

d
 ·
4.

 e
xt

re
m

e 
he

ad
in

g 
ho

ld
 

 ·
  (

To
rq

ue
n)

www.modellmarkt24.ch



25

3.
 C

on
te

nt
s

W
IN

GS
TA

BI
-7

-C
ha

nn
el

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-7
 ·
In

st
ru

ct
io

ns
 ·
32

0 
m

m
 p

at
ch

-le
ad

s
 ·
Te

ac
h-

in
 p

lu
g 

W
IN

GS
TA

BI
 

Ea
sy

Co
nt

ro
l

W
IN

GS
TA

BI
-1

2-
Ch

an
ne

l

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-1
2

 ·
In

st
ru

ct
io

ns
 ·
32

0 
m

m
 p

at
ch

-le
ad

s
 ·
4x

 g
ro

m
m

et
s 

w
ith

 s
cr

ew
 a

nd
 

tu
bu

la
r r

iv
et

s 
fo

r fi
xi

ng
 in

 th
e 

m
od

el
 ·
US

B-
PC

-le
ad

 (U
NI

)
 ·
Te

ac
h-

in
 p

lu
g 

W
IN

GS
TA

BI
 

Ea
sy

Co
nt

ro
l

W
IN

GS
TA

BI
-9

-C
ha

nn
el

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-9
 ·
In

st
ru

ct
io

ns
 ·
32

0 
m

m
 p

at
ch

-le
ad

s
 ·
Te

ac
h-

in
 p

lu
g 

W
IN

GS
TA

BI
 

Ea
sy

Co
nt

ro
l

W
IN

GS
TA

BI
-1

6-
Ch

an
ne

l

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-1
6

 ·
In

st
ru

ct
io

ns
 ·
32

0 
m

m
 p

at
ch

-le
ad

s
 ·
4x

 g
ro

m
m

et
s 

w
ith

 s
cr

ew
 a

nd
 

tu
bu

la
r r

iv
et

s 
 fo

r fi
xi

ng
 in

 
th

e 
m

od
el

 ·
US

B-
PC

-le
ad

 (U
NI

)
 ·
Te

ac
h-

in
 p

lu
g 

W
IN

GS
TA

BI
 

Ea
sy

Co
nt

ro
l

W
IN

GS
TA

BI
-R

X-
7-

D
R 

M
-L

IN
K

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-R
X-

7-
DR

 M
-L

IN
K 

w
ith

 in
te

gr
al

 re
ce

iv
er

 ·
7-

ch
an

ne
l

 ·
In

st
ru

ct
io

ns
 ·
Te

ac
h-

in
 p

lu
g 

W
IN

GS
TA

BI
 

Ea
sy

Co
nt

ro
l

W
IN

GS
TA

BI
-R

X-
12

-D
R 

pr
o 

M
-L

IN
K

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-R
X-

12
-D

R 
pr

o 
M

-L
IN

K 
w

ith
 in

te
gr

al
 re

ce
iv

er
 ·
12

-c
ha

nn
el

 ·
In

st
ru

ct
io

ns
 ·
4x

 g
ro

m
m

et
s 

w
ith

 s
cr

ew
 a

nd
 

tu
bu

la
r r

iv
et

s 
 fo

r fi
xi

ng
 in

 
th

e 
m

od
el

 ·
US

B-
PC

-le
ad

 (U
NI

)
 ·
Te

ac
h-

in
 p

lu
g 

W
IN

GS
TA

BI
 

Ea
sy

Co
nt

ro
l

W
IN

GS
TA

BI
-R

X-
9-

D
R 

M
-L

IN
K

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-R
X-

9-
DR

 M
-L

IN
K 

 
 

w
ith

 in
te

gr
al

 re
ce

iv
er

 ·
9-

ch
an

ne
l

 ·
In

st
ru

ct
io

ns
 ·
Te

ac
h-

in
 p

lu
g 

W
IN

GS
TA

BI
 

Ea
sy

Co
nt

ro
l

W
IN

GS
TA

BI
-R

X-
16

-D
R 

pr
o 

M
-L

IN
K

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-R
X-

16
-D

R 
pr

o 
M

-L
IN

K 
w

ith
 in

te
gr

al
 re

ce
iv

er
 ·
16

-c
ha

nn
el

 ·
In

st
ru

ct
io

ns
 ·
4x

 g
ro

m
m

et
s 

w
ith

 s
cr

ew
 a

nd
 

tu
bu

la
r r

iv
et

s 
 fo

r fi
xi

ng
 in

 
th

e 
m

od
el

 ·
US

B-
PC

-le
ad

 (U
NI

)
 ·
Te

ac
h-

in
 p

lu
g 

W
IN

GS
TA

BI
 

Ea
sy

Co
nt

ro
l

www.modellmarkt24.ch



264.
 S

pe
ci

fic
at

io
n

W
IN

GS
TA

BI
 7

/9

Ch
an

ne
ls

7 
or

 9

W
ei

gh
t e

xc
l. 

in
te

gr
al

 re
ce

iv
er

27
 g

W
ei

gh
t i

nc
l. 

in
te

gr
al

 re
ce

iv
er

35
 g

Di
m

en
si

on
s 

 
(L

 x
 W

 x
 H

)
ap

pr
ox

. 5
4 

x 
34

 x
 1

5 
m

m

O
pe

ra
tin

g 
vo

lta
ge

3.
5 

to
 9

.0
 V

Po
w

er
 s

up
pl

y
4 

- 
6 

Ni
XX

 c
el

ls
, 2

S 
Li

Po
/L

ilo

O
pe

ra
tin

g 
te

m
pe

ra
tu

re
 ra

ng
e

–2
0°

C 
to

 +
55

°C

W
IN

GS
TA

BI
 R

X-
7/

9-
D

R 
M

-L
IN

K

Tr
an

sm
is

si
on

 s
ys

te
m

M
-L

in
k 

2.
4 

GH
z

Se
rv

o 
ch

an
ne

ls
7/

9

Ae
ria

l l
en

gt
h

2 
x 

16
 c

m

Ge
ne

ra
l:

LE
D

 c
od

es
 W

IN
GS

TA
BI

:
- 

g
re

en
/r

ed
 fl

as
h

in
g

: fi
rm

w
ar

e 
up

da
te

- 
g

re
en

 fl
as

h
in

g
: s

ys
te

m
 s

ta
rt

- 
re

d
 fl

as
h

in
g

: E
rr

or
:

 -
 N

o 
co

nfi
gu

ra
tio

n 
av

ai
la

bl
e

 -
 N

o 
RC

 s
ig

na
l

 -
 C

on
tro

l s
tic

k 
m

ov
ed

 w
he

n 
sw

itc
hi

ng
  

   
 o

n 
th

e 
W

IN
GS

TA
BI

 -
 M

od
el

 m
ov

ed
 d

ur
in

g 
po

w
er

-u
p

 -
 C

rit
ic

al
 e

rr
or

, h
ar

dw
ar

e 
de

fe
ct

iv
e 

     

W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n 

Ea
sy

 C
on

tr
ol

:
or

an
g

e 
st

ea
d
y:

 g
yr

o 
in

ac
tiv

e
g

re
en

 s
te

ad
y:

 g
yr

o 
ac

tiv
e 

Da
m

pi
ng

re
d

 s
te

ad
y:

 g
yr

o 
ac

tiv
e 

He
ad

in
g 

Ho
ld

 

W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n 

Cl
as

si
c:

g
re

en
 s

te
ad

y:
 a

ll 
O

K,
 a

ile
ro

n
tw

itc
he

s 
br

ie
fly

 to
 a

ck
no

w
le

dg
e 

re
ad

in
es

s 
Re

ad
y

www.modellmarkt24.ch



27

W
IN

GS
TA

BI
 1

2/
16

Ch
an

ne
ls

12
 o

r 1
6

W
ei

gh
t e

xc
l. 

in
te

gr
al

 re
ce

iv
er

92
 g

W
ei

gh
t i

nc
l. 

in
te

gr
al

 re
ce

iv
er

10
0 

g

Di
m

en
si

on
s 

 
(L

 x
 W

 x
 H

)
ap

pr
ox

. 7
4 

x 
58

 x
 1

6 
m

m

O
pe

ra
tin

g 
vo

lta
ge

6.
0 

to
 9

.0
 V

, P
ow

er
 s

up
pl

y 
on

ly
 p

er
m

itt
ed

 
by

 u
si

ng
 th

e 
tw

o 
ba

tte
ry

 c
on

ne
ct

or
s.

Po
w

er
 s

up
pl

y
5 

Ni
XX

 c
el

ls
, 2

S 
Li

Po
/L

ilo
/L

iF
e

O
pe

ra
tin

g 
te

m
pe

ra
tu

re
 ra

ng
e

–2
0°

C 
to

 +
55

°C

W
IN

GS
TA

BI
 R

X-
12

/1
6-

D
R 

M
-L

IN
K

Tr
an

sm
is

si
on

 s
ys

te
m

M
-L

in
k 

2.
4 

GH
z

Se
rv

o 
ch

an
ne

l c
ou

nt
12

/1
6

Ae
ria

l l
en

gt
h

2 
x 

37
 c

m

Ge
ne

ra
l:

LE
D

 c
od

es
 W

IN
GS

TA
BI

:
- 

g
re

en
/r

ed
 fl

as
h

in
g

: fi
rm

w
ar

e 
up

da
te

- 
g

re
en

 fl
as

h
in

g
: s

ys
te

m
 s

ta
rt

- 
re

d
 fl

as
h

in
g

: E
rr

or
:

 -
 N

o 
co

nfi
gu

ra
tio

n 
av

ai
la

bl
e

 -
 N

o 
RC

 s
ig

na
l

 -
 C

on
tro

l s
tic

k 
m

ov
ed

 w
he

n 
sw

itc
hi

ng
  

   
 o

n 
th

e 
W

IN
GS

TA
BI

 -
 M

od
el

 m
ov

ed
 d

ur
in

g 
po

w
er

-u
p

 -
 C

rit
ic

al
 e

rr
or

, h
ar

dw
ar

e 
de

fe
ct

iv
e 

     

W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n 

Ea
sy

 C
on

tr
ol

:
or

an
g

e 
st

ea
d
y:

 g
yr

o 
in

ac
tiv

e
g

re
en

 s
te

ad
y:

 g
yr

o 
ac

tiv
e 

Da
m

pi
ng

re
d

 s
te

ad
y:

 g
yr

o 
ac

tiv
e 

He
ad

in
g 

Ho
ld

 

W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n 

Cl
as

si
c:

g
re

en
 s

te
ad

y:
 a

ll 
O

K,
 a

ile
ro

n
tw

itc
he

s 
br

ie
fly

 to
 a

ck
no

w
le

dg
e 

re
ad

in
es

s 
Re

ad
y

www.modellmarkt24.ch



28

H
iT

EC
 S

L

PP
M

S-
B

US

M
UL

TI
PL

EX
 S

R
XL

G
ra

up
ne

r 
SU

M
D

G
ra

up
ne

r 
SU

M
O

Je
ti 

UD
I

JR
 X

B
US

 M
od

e 
B

Sp
ek

tr
um

 P
PM

CO
R

E 
SR

LX
 S

-B
US

M
SB

 (t
el

em
et

ry
 d

at
a 

bu
s)

 s
er

ia
l

In
te

rf
ac

e 
(U

SB
/b

lu
et

oo
th

)/
D

iv
er

si
ty

 r
ec

ei
ve

r

5.
 C

on
ne

ct
io

n 
as

si
gn

m
en

t

www.modellmarkt24.ch



29

Sw
itc

h

B
at

te
ry

 1

Se
rv

o 
ou

tp
ut

s

B
at

te
ry

 2

M
SB

 (t
el

em
et

ry
 d

at
a 

bu
s)

 s
er

ia
l

In
te

rf
ac

e 
(U

SB
/b

lu
et

oo
th

)/
D

iv
er

si
ty

 r
ec

ei
ve

r

H
iT

EC
 S

L

PP
M

S-
B

US

M
UL

TI
PL

EX
 S

R
XL

G
ra

up
ne

r 
SU

M
D

G
ra

up
ne

r 
SU

M
O

Je
ti 

UD
I

JR
 X

B
US

 M
od

e 
B

Sp
ek

tr
um

 P
PM

CO
R

E 
SR

LX
 S

-B
US

www.modellmarkt24.ch



30

i

6.
 A

ss
em

bl
y

IM
PO

RT
A

N
T 

N
OT

E:
 

Th
e 

W
in

gs
ta

bi
 m

us
t b

e 
in

st
al

le
d 

ho
riz

on
ta

lly
 in

 re
la

tio
n 

to
 th

e 
fli

gh
t a

xi
s.

 T
hi

s 
m

us
t 

be
 o

bs
er

ve
d 

fo
r a

ll 
th

re
e 

ax
es

 o
f t

he
 m

od
el

 o
r t

he
 W

IN
GS

TA
BI

! S
ke

w
ed

 p
os

iti
on

s 
le

ad
 to

 c
or

re
ct

io
ns

 w
ith

 th
e 

w
ro

ng
 ru

dd
er

.
 Th

e 
W

in
gs

ta
bi

 s
ho

ul
d 

be
 in

st
al

le
d 

as
 fi

rm
ly

 a
s 

po
ss

ib
le

 in
 th

e 
m

od
el

 s
o 

th
at

 it
 d

oe
s 

no
t v

ib
ra

te
. E

xc
es

si
ve

 v
ib

ra
tio

ns
 ir

rit
at

e 
th

e 
sy

st
em

. T
he

re
fo

re
 V

el
cr

o 
fa

st
en

in
gs

, 
fo

am
 p

ad
s 

or
 s

im
ila

r a
re

 N
OT

 s
ui

ta
bl

e.
 Hi

gh
-q

ua
lit

y 
ad

he
si

ve
 ta

pe
, c

ab
le

 ti
es

 o
r s

im
ila

r a
re

 s
ui

ta
bl

e.
 

 

W
ro

n
g

   
   

 R
ig

h
t

   
   

 R
ig

h
t

W
ro

n
gFl

ig
ht

 a
xi

s

Fl
ig

ht
 a

xi
s

Fl
ig

ht
 a

xi
s

M
ou

nt
in

g 
po

si
tio

n:
 s

id
e 

vi
ew

M
ou

nt
in

g 
po

si
tio

n:
 v

ie
w

 fr
om

 a
bo

ve
Fl

ig
ht

 a
xi

s

www.modellmarkt24.ch



31

7.
 D

iff
er

en
tia

tio
n 

W
IN

GS
TA

BI
 E

as
yC

on
tr

ol
/C

la
ss

ic
/E

VO

A
tt

e
n
ti

o
n
! 

Th
e 

W
in

gs
ta

bi
 E

vo
lu

tio
n 

is
 a

lw
ay

s 
su

pp
lie

d 
as

 «
Ev

ol
ut

io
n 

ea
sy

co
nt

ro
l»

 a
s 

st
an

da
rd

 a
nd

 c
an

 b
e 

up
gr

ad
ed

 to
 «

Ev
ol

ut
io

n 
cl

as
si

c»
 fr

ee
 o

f  
ch

ar
ge

 v
ia

 th
e 

M
PX

 L
au

nc
he

r t
o 

th
e 

«E
vo

lu
tio

n 
cl

as
si

c»
.

Ea
sy

Co
nt

ro
l

• 
Th

e 
m

od
el

 is
 p

ro
gr

am
m

ed
 c

om
pl

et
el

y 
on

 th
e 

tra
ns

m
itt

er
 a

s 
be

fo
re

 (d
efl

ec
tio

ns
, fl

ap
s,

 e
xp

o,
 fl

ig
ht

 p
ha

se
s.

..)
.

• 
W

e 
ne

ed
 a

 fr
ee

 c
ha

nn
el

 to
 w

hi
ch

 w
e 

as
si

gn
 a

 fr
ee

 p
ro

po
rti

on
al

 c
on

tro
l e

le
m

en
t

• 
Ve

ry
 e

as
y 

to
 s

et
 u

p 
ev

en
 w

ith
ou

t a
 P

C

Cl
as

si
c

• 
Th

e 
m

od
el

 is
 a

lm
os

t c
om

pl
et

el
y 

pr
og

ra
m

m
ed

 in
 th

e 
W

IN
GS

TA
BI

 (d
efl

ec
tio

ns
, m

ix
er

s,
 fl

ap
s.

..)
.

• 
W

e 
ne

ed
 a

 fr
ee

 3
-s

te
p 

sw
itc

h 
an

d 
at

 le
as

t o
ne

 fr
ee

 p
ro

po
rti

on
al

 c
on

tro
l e

le
m

en
t

• 
Ex

te
ns

iv
e 

se
t-

up
 o

n 
th

e 
PC

 o
r t

he
 A

PP

W
ha

t i
s 

th
e 

W
IN

G
ST

A
B

I E
vo

lu
tio

n?

Fo
r t

he
 d

ev
el

op
m

en
t o

f t
he

 W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n,

 w
e 

ha
ve

 b
ee

n 
ab

le
 to

 c
re

at
e 

an
 e

no
rm

ou
s 

da
ta

ba
se

 o
f t

he
 m

os
t d

iv
er

se
 fl

ig
ht

 m
od

el
s 

ov
er

 th
e 

ye
ar

s.
 

W
ith

 th
e 

W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n,

 th
e 

co
nt

ro
l s

ys
te

m
 h

as
 b

ee
n 

fu
nd

am
en

ta
lly

 o
pt

im
is

ed
 in

 te
rm

s 
of

 p
er

fo
rm

an
ce

, l
at

en
cy

 a
nd

 b
as

ic
 s

et
tin

gs
. 

Al
l p

re
vi

ou
s 

W
IN

GS
TA

BI
 s

ys
te

m
s 

ca
n 

be
 u

pd
at

ed
 to

 th
e 

Ev
ol

ut
io

n 
so

ftw
ar

e 
fre

e 
of

 c
ha

rg
e 

an
d 

w
ith

ou
t r

es
tri

ct
io

ns
. 

Th
is

 m
ea

ns
 th

at
 th

e 
W

IN
GS

TA
BI

 E
vo

lu
tio

n 
ca

n 
no

w
 b

e 
us

ed
 d

ire
ct

ly
 w

ith
 a

lm
os

t a
ll 

fli
gh

t m
od

el
s 

ou
t o

f t
he

 b
ox

 e
ffi

ci
en

tly
 

A 
la

rg
e 

nu
m

be
r o

f n
ew

 in
no

va
tio

ns
 a

nd
 fu

nc
tio

ns
 h

av
e 

al
so

 b
ee

n 
in

co
rp

or
at

ed
 in

to
 th

e 
W

IN
GS

TA
BI

 E
vo

lu
tio

n 
so

ftw
ar

e,
 w

hi
ch

 s
ho

ul
d 

no
w

 le
av

e 
no

 w
is

h 
un

fu
lfi

lle
d.

 
An

 e
xa

m
pl

e 
w

ou
ld

 b
e:

 
 - 

Sp
ee

d-
de

pe
nd

en
t c

on
tro

l 
- 

St
op

 fu
nc

tio
n 

- 
Re

ce
iv

er
 D

iv
er

si
ty

 v
ia

 S
RX

L 
- 

...
 

www.modellmarkt24.ch



328.
 S

et
tin

g 
up

 W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l w

ith
ou

t a
 P

C

In
 p

rin
ci

pl
e,

 W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l c

an
 b

e 
us

ed
 in

 e
ve

ry
 in

st
al

la
tio

n 
po

si
tio

n,
 

ho
w

ev
er

 th
e 

st
an

da
rd

 in
st

al
la

tio
n 

po
si

tio
n 

m
us

t b
e 

ob
se

rv
ed

 fo
r s

et
up

 w
ith

ou
t a

 
PC

: “
La

yi
ng

 fl
at

”,
 w

ith
 th

e 
se

rv
o 

co
nn

ec
tio

ns
 fa

ci
ng

 th
e 

re
ar

. O
th

er
 p

os
iti

on
s 

ca
n 

on
ly

 b
e 

se
le

ct
ed

 u
si

ng
 th

e 
M

UL
TI

PL
EX

 L
au

nc
he

r.

Th
e 

te
ac

h-
in

 p
ro

ce
du

re
 b

eg
in

s 
w

he
n 

W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l i

s 
st

ar
te

d 
w

ith
 

in
se

rte
d 

ju
m

pe
r a

t t
he

 B
/D

- 
or

 D
AT

 c
on

ne
ct

io
n.

IM
PO

RT
A

N
T 

N
OT

E:
 A

ll 
th

e 
m

ix
er

s 
m

us
t b

e 
sw

itc
he

d 
of

f f
or

 th
e 

 te
ac

h-
in

 
pr

oc
ed

ur
e.

 T
hi

s 
ap

pl
ie

s 
in

 p
ar

tic
ul

ar
 to

 e
le

va
to

r 
m

ix
in

g,
  C

om
bi

-S
w

itc
h 

as
 w

el
l 

as
 S

na
p-

Fl
ap

. D
ua

l-
R

at
e 

sh
ou

ld
 a

ls
o 

be
 s

w
itc

he
d 

of
f. 

A
ll 

th
e 

co
nt

ro
lle

rs
 (t

ri
m

s)
 a

t t
he

 tr
an

sm
itt

er
 m

us
t b

e 
se

t t
o 

N
EU

TR
A

L.
Af

te
r 

sw
itc

hi
ng

 o
n 

th
e 

tra
ns

m
itt

er
 (m

us
t 

be
 c

on
ne

ct
ed

 t
o 

th
e 

re
ce

iv
er

), 
ei

gh
t 

te
ac

h-
in

 s
te

ps
 a

re
 c

ar
rie

d 
ou

t. 
Th

e 
m

od
el

 s
ta

nd
s 

on
 th

e 
gr

ou
nd

, o
nl

y 
th

e 
st

ic
ks

 
of

 th
e 

tra
ns

m
itt

er
 w

ill
 b

e 
m

ov
ed

. T
he

 c
ur

re
nt

 s
te

p 
is

 in
di

ca
te

d 
by

 th
e 

op
er

at
io

n 
LE

D 
fla

sh
in

g 
gr

ee
n.

 T
he

 n
um

be
r o

f fl
as

he
s 

co
rr

es
po

nd
s 

to
 th

e 
re

sp
ec

tiv
e 

st
ep

. 
Fa

st
 fl

as
hi

ng
 in

di
ca

te
s 

th
at

 a
 s

te
p 

ha
s 

be
en

 c
om

pl
et

ed
: g

re
en

 =
 o

k,
 re

d 
=

er
ro

r. 
Th

e 
te

ac
h-

in
 p

ro
ce

du
re

 in
fo

rm
s 

W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l w

hi
ch

 s
er

vo
 is

 o
pe

-   
ra

tin
g 

w
hi

ch
 fu

nc
tio

n 
an

d 
w

hi
ch

 m
ax

im
um

 d
is

ta
nc

e 
it 

ca
n 

tra
ve

l. 
Th

is
 re

su
lts

 in
 

sp
ec

ia
l f

ea
tu

re
s 

fo
r V

-t
ai

l a
nd

 D
el

ta
 a

irp
la

ne
 m

od
el

s.

Th
e 

W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n 

is
 a

lw
ay

s 
de

liv
er

ed
 w

ith
 t

he
 E

as
yC

on
tro

l 
so

ftw
ar

e 
as

 s
ta

nd
ar

d.
 H

ow
ev

er
, t

hi
s 

ca
n 

be
 c

ha
ng

ed
 a

t a
ny

 ti
m

e 
vi

a 
th

e 
PC

 o
r t

he
 A

PP
.

Th
is

 s
of

tw
ar

e 
ru

ns
 o

n 
al

l W
IN

GS
TA

BI
 v

er
si

on
s 

an
d,

 in
 c

on
tra

st
 to

 th
e 

pr
ev

io
us

 
W

IN
GS

TA
BI

, d
oe

s 
no

t r
eq

ui
re

 a
 P

C 
fo

r 
se

tu
p.

 C
on

se
qu

en
tly

, W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l c

an
 b

e 
in

te
gr

at
ed

 in
 e

ve
ry

 m
od

el
 p

ro
gr

am
m

ed
 o

n 
yo

ur
 tr

an
sm

itt
er

 a
nd

, 
af

te
r a

 s
ho

rt 
te

ac
h-

in
 p

ro
ce

du
re

 (w
hi

ch
 s

er
vo

 d
oe

s 
w

ha
t),

 b
e 

flo
w

n.
In

 t
he

 f
ac

to
ry

 d
ef

au
lt 

se
tti

ng
, 

th
e 

gy
ro

 f
un

ct
io

n 
is

 s
w

itc
he

d 
of

f 
in

 t
he

 E
AS

Y 
Co

nt
ro

l s
of

tw
ar

e 
so

 th
at

 a
 m

od
el

 c
on

ta
in

in
g 

W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l c

an
 b

e 
pr

og
ra

m
m

ed
 o

n 
th

e 
re

sp
ec

tiv
e 

tra
ns

m
itt

er
 -

 a
s 

w
ou

ld
 n

or
m

al
ly

 b
e 

th
e 

ca
se

 
w

ith
ou

t 
a 

gy
ro

. 
Th

an
ks

 t
o 

au
to

m
at

ic
 R

C 
sy

st
em

 r
ec

og
ni

tio
n,

 a
lm

os
t 

al
l 

RC
 

eq
ui

pm
en

t 
w

ith
 a

 s
er

ia
l s

ig
na

l o
ut

pu
t 

at
 t

he
 r

ec
ei

ve
r 

(M
ul

tip
le

x 
SR

XL
, H

iT
EC

 
SL

, J
et

i E
XB

US
, F

ut
ab

a 
S.

BU
S,

 G
ra

up
ne

r H
O

TT
, J

R 
XB

US
 M

od
e 

B,
 P

PM
, C

O
RE

 
SR

XL
, S

.B
US

) i
s 

su
ita

bl
e.

 W
IN

GS
TA

BI
 w

ith
 in

te
gr

at
ed

 r
ec

ei
ve

r 
is

 th
e 

be
st

 s
ol

u-
tio

n 
fo

r M
-L

IN
K 

us
er

s.
If 

th
e 

sm
al

le
r 

sc
op

e 
of

 s
ys

te
m

-r
el

at
ed

 f
un

ct
io

ns
 p

ro
vi

de
d 

by
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l i

s 
in

su
ffi

ci
en

t, 
si

m
pl

y 
m

od
ify

 th
e 

so
ftw

ar
e 

se
tti

ng
 o

pt
io

ns
 o

n 
a 

co
m

pu
te

r (
W

in
do

w
s 

PC
/n

ot
eb

oo
k)

 a
s 

de
si

re
d 

us
in

g 
th

e 
M

UL
TI

PL
EX

 L
au

nc
he

r v
ia

 th
e 

US
B 

in
te

rfa
ce

. 
Al

te
rn

at
iv

el
y, 

it 
is

 a
ls

o 
po

ss
ib

le
 t

o 
sw

itc
h 

to
 t

he
 “

CL
AS

SI
C”

 s
of

tw
ar

e 
ve

rs
io

n,
 

w
hi

ch
 o

ffe
rs

 a
 m

uc
h 

w
id

er
 r

an
ge

 o
f f

un
ct

io
ns

. T
he

 M
UL

TI
PL

EX
 L

au
nc

he
r 

an
d 

th
e 

tw
o 

W
IN

GS
TA

BI
 s

of
tw

ar
e 

ve
rs

io
ns

 a
re

 a
va

ila
bl

e 
fre

e 
of

 c
ha

rg
e 

al
on

g 
w

ith
 

po
ss

ib
le

 u
pd

at
es

.

www.modellmarkt24.ch



33

LE
D

 in
di

ca
to

rs
 d

ur
in

g 
th

e 
te

ac
h-

in
 p

ro
ce

du
re

1x
 g

re
en

: W
ai

tin
g 

fo
r R

C 
re

ce
pt

io
n

2x
 g

re
en

: I
m

po
rti

ng
 th

e 
se

ns
iti

vi
ty

 c
ha

nn
el

3x
 g

re
en

: R
ig

ht
 a

ile
ro

n

4x
 g

re
en

: L
ef

t a
ile

ro
n

5x
 g

re
en

: E
le

va
to

r d
es

ce
nt

6x
 g

re
en

: E
le

va
to

r c
lim

b

7x
 g

re
en

: R
ig

ht
 ru

dd
er

8x
 g

re
en

: L
ef

t r
ud

de
r

3x
 r

ed
: P

as
s-

th
ro

ug
h 

m
od

e 
ac

tiv
e 

fo
r t

ra
ns

m
itt

er
, g

yr
o 

w
ith

ou
t f

un
ct

io
na

lit
y.

Af
te

r 
ea

ch
 t

ea
ch

-in
 s

te
p,

 t
he

 s
er

vo
s 

al
lo

ca
te

d 
to

 t
he

 r
es

pe
ct

iv
e 

ax
is

 t
w

itc
h.

 
M

ak
e 

su
re

 th
at

 o
nl

y 
th

es
e 

se
rv

os
 d

is
pl

ay
 c

on
fir

m
at

io
n.

W
IN

GS
TA

BI
 m

us
t b

e 
re

st
ar

te
d 

to
 e

xi
t t

he
 r

em
ot

e 
co

nt
ro

l s
et

up
 m

od
e.

 O
nc

e 
al

l 
th

e 
st

ep
s 

ha
ve

 b
ee

n 
co

m
pl

et
ed

 s
uc

ce
ss

fu
lly

, 
th

e 
co

nfi
gu

ra
tio

n 
is

 s
av

ed
 

au
to

m
at

ic
al

ly
 in

 W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l. 

Th
is

 is
 in

di
ca

te
d 

by
 th

e 
gr

ee
n 

LE
D 

fla
sh

in
g 

fa
st

. F
lig

ht
 m

od
e 

ca
n 

no
w

 b
eg

in
 w

ith
 y

ou
r 

W
IN

GS
TA

BI
. W

he
n 

fly
in

g,
 

tri
m

m
in

g 
is

 p
os

si
bl

e 
w

ith
 t

he
 g

yr
o 

de
ac

tiv
at

ed
 a

nd
 w

he
n 

in
 d

am
pi

ng
 m

od
e.

 
Af

te
r 

th
is

 k
in

d 
of

 tr
im

 fl
ig

ht
, r

es
ta

rt 
yo

ur
 W

IN
GS

TA
BI

 E
AS

Y 
Co

nt
ro

l; 
it 

no
w

 a
ls

o 
ac

ce
pt

s 
tri

m
m

in
gs

 fo
r t

he
 h

ea
di

ng
 h

ol
d 

m
od

e.
 N

ev
er

 tr
im

 w
he

n 
fly

in
g 

in
 h

ea
d-

in
g 

ho
ld

 m
od

e!

Te
ac

h-
in

 p
ro

ce
du

re
 in

 a
 V

-t
ai

l a
irp

la
ne

In
se

rt
 th

e 
ju

m
pe

r a
nd

 s
ta

rt
 W

IN
GS

TA
BI

 E
AS

Y 
Co

nt
ro

l

Te
ac

h-
in

 p
ro

ce
du

re
 in

 a
 D

el
ta

 a
irp

la
ne

To
 t

ea
ch

 in
 a

 V
-t

ai
l a

irp
la

ne
, 

se
t 

th
e 

el
ev

at
or

 m
ixe

r 
in

pu
t 

to
 1

00
%

 in
 o

rd
er

 t
o 

ac
hi

ev
e 

th
e 

m
ax

im
um

 d
is

ta
nc

es
. A

fte
r t

he
 te

ac
h-

in
 p

ro
ce

du
re

, r
es

et
 th

e 
el

ev
at

or
 

m
ixe

r i
np

ut
 to

 th
e 

ac
tu

al
ly 

de
si

re
d 

pr
ev

io
us

 v
al

ue
.

St
ep

 1
. A

ut
om

at
ic

 p
ro

to
co

l o
r 

R
C 

si
gn

al
 r

ec
og

ni
tio

n

St
ep

 2
. T

ea
ch

 in
 R

C 
ch

an
ne

l f
or

 s
en

si
tiv

ity
M

ov
e 

th
e 

se
ns

iti
vi

ty
 c

on
tro

lle
r 

(e
.g

. 
sl

id
er

, 
ro

ta
ry

 k
no

b 
or

 t
hr

ee
-s

ta
ge

 s
w

itc
h)

 
fro

m
 o

ne
 e

nd
 s

to
p 

to
 th

e 
ot

he
r.

O
nl

y 
on

e 
se

rv
o 

ch
an

ne
l s

ho
ul

d 
ch

an
ge

!
If 

te
ac

hi
ng

 in
 o

f 
th

e 
se

ns
iti

vi
ty

 c
on

tro
lle

r 
is

 n
ot

 p
os

si
bl

e,
 W

IN
GS

TA
BI

 s
w

itc
he

s 
to

 r
em

ot
e 

co
nt

ro
l s

et
up

 m
od

e 
(e

xi
ts

 t
he

 f
ur

th
er

 s
et

up
 p

ro
ce

ss
). 

Th
is

 is
 

in
di

ca
te

d 
by

 t
he

 r
ed

 L
ED

 fl
as

hi
ng

 t
hr

ee
 t

im
es

. A
ll 

th
e 

co
nt

ro
l s

ig
na

ls
 a

re
 n

ow
 

tra
ns

fe
rr

ed
 to

 th
e 

se
rv

os
 u

na
lte

re
d.

 T
hi

s 
al

lo
w

s 
yo

u 
to

 s
et

 u
p 

th
e 

m
od

el
 b

as
ic

 
se

tu
p 

at
 th

e 
tra

ns
m

itt
er

 (a
ss

ig
nm

en
ts

, s
er

vo
 d

ire
ct

io
ns

, a
nd

 tr
av

el
).

To
 te

ac
h 

in
 a

n 
ai

rp
la

ne
 w

ith
 D

el
ta

 m
ix

er
, s

et
 th

e 
el

ev
at

or
 m

ix
er

 in
pu

t t
o 

10
0%

 
in

 o
rd

er
 to

 a
ch

ie
ve

 th
e 

m
ax

im
um

 d
is

ta
nc

es
. A

fte
r t

he
 te

ac
h-

in
 p

ro
ce

du
re

, r
es

et
 

th
e 

el
ev

at
or

 m
ix

er
 in

pu
t t

o 
th

e 
ac

tu
al

ly
 d

es
ire

d 
pr

ev
io

us
 v

al
ue

.
IM

PO
RT

A
N

T 
N

OT
E:

 M
ak

e 
su

re
 t

he
 m

ot
or

 c
an

no
t 

st
ar

t 
up

! 
Us

e 
th

e 
 re

ce
iv

er
 b

at
te

ry
 o

r 
di

sc
on

ne
ct

 a
 l

in
e 

of
 t

he
 B

L 
m

ot
or

 f
ro

m
 t

he
 c

on
-

tr
ol

le
r.

www.modellmarkt24.ch



34Te
ac

h-
in

 tr
ou

bl
es

ho
ot

in
g

Fl
ig

ht
 m

od
e

Re
st

ric
tio

ns

If 
it 

w
as

 n
ot

 p
os

si
bl

e 
to

 c
om

pl
et

e 
th

e 
te

ac
h-

in
 p

ro
ce

du
re

 w
ith

ou
t 

er
ro

rs
, 

th
e 

fo
llo

w
in

g 
tro

ub
le

sh
oo

tin
g 

st
ep

s 
m

ay
 re

m
ed

y 
th

e 
pr

ob
le

m
.

Ai
le

ro
ns

 a
re

 n
ot

 r
ec

og
ni

ze
d:

 In
su

ffi
ci

en
t r

ud
de

r 
de

fle
ct

io
ns

, p
os

si
bl

y 
du

e 
to

 in
-

te
ns

e 
di

ffe
re

nt
ia

tio
n.

 E
lim

in
at

e 
di

ffe
re

nt
ia

tio
n 

an
d 

te
ac

h 
in

 a
ga

in
.

Ai
le

ro
ns

 a
nd

 r
ud

de
rs

 a
re

 r
ec

og
ni

ze
d 

to
ge

th
er

: 
Sw

itc
h 

of
f, 

e.
g.

, 
th

e 
Co

m
-

bi
-S

w
itc

h 
fo

r t
ea

ch
-in

.
Ge

ne
ra

l p
ro

bl
em

s 
w

ith
 c

ha
nn

el
 r

ec
og

ni
tio

n:
 M

ak
e 

su
re

 t
ha

t 
al

l t
he

 c
on

tro
lle

rs
 

an
d 

fla
ps

 a
re

 in
 t

he
 n

eu
tra

l p
os

iti
on

 a
t 

th
e 

co
nt

ro
lle

r 
be

fo
re

 s
w

itc
hi

ng
 o

n 
th

e 
W

IN
GS

TA
BI

 p
ow

er
 s

up
pl

y. 
M

ak
e 

su
re

 th
at

 a
ll 

th
e 

se
rv

os
 tr

av
el

 a
 s

uf
fic

ie
nt

 d
is

-
ta

nc
e 

to
 b

e 
re

co
gn

ize
d.

 D
ea

ct
iv

at
e 

al
l t

he
 m

ix
er

s 
th

at
 a

re
 a

ss
oc

ia
te

d 
w

ith
 th

e 
ai

le
ro

n,
 ru

dd
er

, a
nd

 e
le

va
to

r. 
Re

st
ar

t t
he

 te
ac

h-
in

 p
ro

ce
du

re
.

Th
e 

se
ns

iti
vi

ty
 o

f t
he

 c
on

tro
l c

an
 b

e 
se

t u
si

ng
 th

e 
sl

id
er

/r
ot

ar
y 

kn
ob

. I
n 

ad
di

tio
n,

 
it 

is
 p

os
si

bl
e 

to
 t

og
gl

e 
be

tw
ee

n 
da

m
pi

ng
 a

nd
 h

ea
di

ng
 h

ol
d 

m
od

e.
 T

he
 g

yr
o 

is
 in

ac
tiv

e 
in

 th
e 

m
id

dl
e 

se
ct

io
n 

of
 th

e 
sl

id
er

 (1
50

0µ
s,

 s
er

vo
 m

id
dl

e 
po

si
tio

n)
.

Se
ns

iti
vi

ty
 in

cr
ea

se
s 

th
e 

cl
os

er
 y

ou
 g

et
 to

 th
e 

co
nt

ro
lle

r e
nd

 p
os

iti
on

s.
 S

w
itc

hi
ng

 
ta

ke
s 

pl
ac

e 
be

tw
ee

n 
ph

as
e 

1 
(d

am
pi

ng
) a

nd
 p

ha
se

 2
 (h

ea
di

ng
 h

ol
d)

 b
y 

m
ov

in
g 

th
e 

co
nt

ro
lle

r i
n 

th
e 

op
po

si
te

 d
ire

ct
io

n.

Yo
u 

ca
n 

us
e 

an
y 

m
ix

er
 in

 th
e 

tra
ns

m
itt

er
, b

ut
 r

em
em

be
r 

ru
dd

er
 th

at
 e

le
va

to
r 

or
 

ai
le

ro
n 

tri
m

m
in

g 
is

 n
ot

 p
er

m
itt

ed
 in

 h
ea

di
ng

 h
ol

d 
m

od
e.

 P
itc

h 
tri

m
 c

om
pe

ns
at

io
n 

fo
r t

hr
ot

tle
, fl

ap
s,

 s
po

ile
r, 

an
d 

bu
tte

rfl
y 

ca
n 

on
ly

 b
e 

us
ed

 w
he

n 
sw

itc
he

d 
of

f a
nd

 
in

 d
am

pi
ng

 m
od

e.
 If

 n
ec

es
sa

ry
, c

om
bi

ne
 th

e 
se

ns
iti

vi
ty

 c
on

tro
lle

r 
an

d 
th

e 
fli

gh
t 

ph
as

e 
co

nt
ro

lle
r a

t t
he

 tr
an

sm
itt

er
.

D
ur

in
g 

th
e 

fir
st

 fl
ig

ht

Pl
ea

se
 p

ro
ce

ed
 a

s 
fo

llo
w

s 
fo

r y
ou

r fi
rs

t fl
ig

ht
: 

Be
fo

re
 fl

yi
ng

, c
he

ck
 th

e 
gy

ro
 e

ffe
ct

 a
nd

 th
e 

di
re

ct
io

n 
on

 a
ll 

ax
es

. P
le

as
e 

al
so

 
ch

ec
k 

th
e 

co
rr

ec
t f

un
ct

io
ni

ng
 o

f t
he

 s
en

si
tiv

ity
 c

ha
nn

el
. 

St
ar

t w
ith

 in
ac

tiv
e 

gy
ro

 (L
ED

: O
ra

ng
e)

 
 No

w
 s

lo
w

ly
 m

ov
e 

th
e 

se
ns

iti
vi

ty
 c

ha
nn

el
 fr

om
 1

50
0u

s 
in

 th
e 

di
re

ct
io

n 
of

 
da

m
pi

ng
 o

r h
ea

di
ng

 h
ol

d 
un

til
 th

e 
de

si
re

d 
gy

ro
 e

ffe
ct

 is
 a

ch
ie

ve
d.

 A
TT

EN
TI

O
N:

 
In

 c
as

e 
of

 o
ve

rs
ho

ot
in

g,
 re

du
ce

 th
e 

se
ns

iti
vi

ty
 a

ga
in

. 
 

www.modellmarkt24.ch



35

LE
D

 in
di

ca
to

rs
 in

 g
yr

o 
m

od
e

Se
ns

iti
vi

ty Ph
as

e 
1

Da
m

pi
ng

 m
od

e

Ph
as

e 
2

He
ad

in
g 

ho
ld

Gy
ro

 o
ff

G
re

en
:  

Da
m

pi
ng

 m
od

e

O
ra

ng
e:

  
Gy

ro
 o

ff

R
ed

:  
He

ad
in

g 
ho

ld
 m

od
e

R
ed

 fl
as

hi
ng

: 
 N

o 
RC

 s
ig

na
l

Green LED Orange LED Red LED

Fu
rt

he
r 

op
tim

iz
at

io
ns

 v
ia

 P
C 

an
d 

M
UL

TI
PL

EX
 L

au
nc

he
r

A 
US

B 
po

rt 
at

 a
 W

in
do

w
s 

PC
 w

ith
 in

st
al

le
d 

M
UL

TI
PL

EX
 L

au
nc

he
r 

is
 n

ec
es

sa
ry

 
fo

r 
ex

ec
ut

in
g 

fu
rth

er
 s

et
tin

gs
. T

he
 o

pt
io

na
l 

US
B 

ad
ap

te
r 

is
 c

on
ne

ct
ed

 t
o 

th
e 

B/
D 

po
rt.

 A
 p

ow
er

 s
up

pl
y 

fo
r 

W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l i

s 
al

so
 n

ec
es

sa
ry

. T
he

 
La

un
ch

er
 c

on
ta

in
s 

de
ta

ile
d 

in
st

ru
ct

io
ns

 fo
r o

pt
im

izi
ng

 W
IN

GS
TA

BI
 fu

nc
tio

ns
 fo

r 
EA

SY
 C

on
tro

l -
 a

nd
 th

e 
“C

LA
SS

IC
” 

ve
rs

io
n 

of
 th

e 
re

sp
ec

tiv
e 

cu
rr

en
t fi

rm
w

ar
e.

m
ax

. 2
00

0

m
in

. 1
58

0

m
in

. 1
42

0

m
ax

. 1
00

0

www.modellmarkt24.ch



369.
 C

on
fig

ur
at

io
n 

w
ith

 P
C

Th
e 

fo
llo

w
in

g 
st

ep
s 

ar
e 

re
qu

ire
d 

in
 o

rd
er

 to
 c

on
fig

ur
e 

th
e 

W
IN

GS
TA

BI
:

1.
 D

ow
nl

oa
d 

th
e 

M
UL

TI
PL

EX
 L

au
nc

he
r f

ro
m

 th
e 

do
w

nl
oa

d 
se

ct
io

n 
of

 th
e 

 
 

 
 M

UL
TI

PL
EX

 h
om

ep
ag

e 
an

d 
in

st
al

l i
t o

n 
yo

ur
 P

C.

2.
 T

he
 d

riv
er

 fo
r t

he
 U

SB
-P

C-
le

ad
 R

X+
S+

Te
le

m
et

ry
 (U

NI
) w

ith
 a

rti
cl

e 
nu

m
be

r  
 

 
 #

 8
 5

14
9 

w
ill

 b
e 

in
st

al
le

d 
au

to
m

at
ic

al
ly

 a
s 

w
el

l.

3.
 L

au
nc

h 
th

e 
so

ftw
ar

e 
af

te
r c

om
pl

et
in

g 
th

e 
in

st
al

la
tio

n.

4.
 I

f n
ec

es
sa

ry
, m

an
ua

lly
 s

el
ec

t t
he

 C
O

M
-p

or
t U

SB
 le

ad
.  

 
 H

ow
ev

er
, t

hi
s 

is
 u

su
al

ly
 re

co
gn

ize
d 

au
to

m
at

ic
al

ly.

5.
 C

on
ne

ct
 th

e 
W

IN
GS

TA
BI

 to
 th

e 
US

B 
le

ad
 w

ith
 th

e 
B/

D 
co

nn
ec

tio
n.

6.
 C

on
ne

ct
 W

IN
GS

TA
BI

 w
ith

 p
ow

er
 (4

.8
 o

r 6
 to

 9
 v

ol
ts

).

7.
 U

se
 th

e 
as

si
st

an
t t

o 
co

nfi
gu

re
 th

e 
W

IN
GS

TA
BI

 fo
r t

he
 fi

rs
t t

im
e 

an
d 

 
 

 
 f

ol
lo

w
 it

 s
te

p 
by

 s
te

p.

If 
in

st
ea

d 
of

 th
e 

US
B 

PC
 in

te
rfa

ce
s 

th
e 

op
tio

na
l B

lu
et

oo
th

 m
od

ul
e 

is
 u

se
d,

 p
le

as
e 

se
le

ct
 th

e 
CO

M
 p

or
t m

an
ua

lly
 b

y 
pa

ra
gr

ap
h 

4.

No
te

 th
e 

bl
in

ki
ng

 c
od

es
 o

f t
he

 B
T-

m
od

ul
e:

1 
Hz

: t
he

 m
od

ul
e 

is
 re

ad
y 

an
d 

w
ai

tin
g 

fo
r a

 c
on

ne
ct

io
n

10
 H

z:
 T

he
 m

od
ul

e 
is

 in
 c

om
m

an
d 

m
od

e
Du

ra
tio

n:
 T

he
 m

od
ul

e 
is

 c
on

ne
ct

ed
 v

ia
 B

T

10
. I

ns
ta

lla
tio

n 
w

ith
 A

nd
ro

id
 A

pp

Co
nn

ec
tin

g 
an

 e
xt

er
na

l r
ec

ei
ve

r:
At

 W
IN

GS
TA

BI
 w

ith
ou

t i
nt

eg
ra

te
d 

M
-L

in
k 

re
ce

iv
er

 c
on

ne
ct

 y
ou

r o
w

n 
re

ce
iv

er
 v

ia
 

en
cl

os
ed

 p
at

ch
 c

ab
le

 to
 th

e 
IN

 s
lo

t. 
Yo

ur
 re

ce
iv

er
 m

us
t b

e 
se

t t
o 

th
e 

su
m

 s
ig

na
l 

ou
tp

ut
. P

le
as

e 
re

fe
r t

o 
th

e 
in

st
ru

ct
io

ns
 o

f t
he

 re
sp

ec
tiv

e 
m

an
uf

ac
tu

re
r.

If 
yo

u 
ar

e 
us

in
g 

a 
W

IN
GS

TA
BI

 R
X-

7-
DR

, 
W

IN
GS

TA
BI

 R
X-

9-
DR

, 
W

IN
GS

TA
BI

 
RX

-1
2-

DR
 p

ro
 o

r 
W

IN
GS

TA
BI

 R
X-

16
-D

R 
pr

o 
(w

ith
 in

te
gr

at
ed

 r
ec

ei
ve

r) 
th

e 
IN

 
sl

ot
 h

as
 n

o 
fu

nc
tio

n.
 Y

ou
 c

ou
ld

 n
ot

 c
on

ne
ct

 a
 s

ec
on

d 
re

ce
iv

er
 fo

r 
th

e 
m

ul
tip

le
x 

tw
o-

re
ce

iv
er

 m
od

e.

Th
e 

fo
llo

w
in

g 
st

ep
s 

ar
e 

ne
ce

ss
ar

y:

1.
 D

ow
nl

oa
d 

an
d 

in
st

al
l t

he
 M

PX
 L

au
nc

he
r f

ro
m

 th
e 

Go
og

le
 P

la
y 

St
or

e.
 

2.
 S

ta
rt 

th
e 

so
ftw

ar
e 

af
te

r i
ns

ta
lla

tio
n

3.
 C

on
ne

ct
 th

e 
BT

 m
od

ul
e 

to
 y

ou
r A

nd
ro

id
 d

ev
ic

e

4.
 C

on
ne

ct
 th

e 
Bl

ue
to

ot
h 

m
od

ul
e 

to
 th

e 
W

IN
GS

TA
BI

 a
t t

he
 B

/D
 p

or
t

5.
 S

up
pl

y 
th

e 
W

IN
GS

TA
BI

 w
ith

 a
 p

ow
er

 s
ou

rc
e 

(4
.8

 o
r 6

 to
 9

 v
ol

ts
).

6.
 C

on
ne

ct
 th

e 
M

PX
-L

au
nc

he
r a

pp
 to

 th
e 

W
IN

GS
TA

BI
.

www.modellmarkt24.ch



2
6

3
7

4
8

5
9

114
15

16 17
18 19 20

10
11

12
13

1
 S

ta
rt 

sc
re

en
 (d

ev
ic

e 
in

fo
rm

at
io

n)

2
 R

ec
ei

ve
r a

nd
 c

ha
nn

el
 o

ve
rv

ie
w

3
 M

od
el

4
 S

er
vo

 s
et

tin
gs

5
 S

en
so

r

6
 F

lig
ht

m
od

e 
1 

(v
al

ue
s 

ca
n 

be
 a

pp
lie

d 
to

 o
th

er
 fl

ig
ht

 m
od

es
 b

y 
dr

ag
&d

ro
p)

7
 F

lig
ht

m
od

e 
2 

(v
al

ue
s 

ca
n 

be
 a

pp
lie

d 
to

 o
th

er
 fl

ig
ht

 m
od

es
 b

y 
dr

ag
&d

ro
p)

8
 F

lig
ht

m
od

e 
3 

(v
al

ue
s 

ca
n 

be
 a

pp
lie

d 
to

 o
th

er
 fl

ig
ht

 m
od

es
 b

y 
dr

ag
&d

ro
p)

9
 F

lig
ht

m
od

e 
4 

(v
al

ue
s 

ca
n 

be
 a

pp
lie

d 
to

 o
th

er
 fl

ig
ht

 m
od

es
 b

y 
dr

ag
&d

ro
p)

10
 T

oo
ls

11
 F

irm
w

ar
e 

up
da

te
/C

ha
ng

e 
Ea

sy
Co

nt
ro

l <
->

 C
la

ss
ic

 

12
 A

pp
ly

in
g 

th
e 

se
tti

ng
s 

to
 th

e 
W

IN
GS

TA
BI

 (S
ym

bo
l fl

as
he

s 
re

d 
if 

th
e 

se
tti

ng
s 

 
 

m
us

t b
e 

re
-a

pp
lie

d 
be

ca
us

e 
th

ey
 h

av
e 

ch
an

ge
d)

13
 S

el
ec

tio
n 

be
tw

ee
n 

ba
si

c 
an

d 
ad

va
nc

ed
 s

et
tin

gs

14
 M

en
u 

(re
st

ar
t W

IN
GS

TA
BI

, r
es

et
 W

IN
GS

TA
BI

 to
 d

ef
au

lt 
se

tti
ng

s,
 

  
im

po
rt 

W
IN

GS
TA

BI
 s

et
tin

gs
, e

xp
or

t W
IN

GS
TA

BI
 s

et
tin

gs
,  

 
la

un
ch

er
 s

et
tin

gs
, l

au
nc

he
r i

nf
or

m
at

io
n,

 e
nd

 la
un

ch
er

)

15
 S

el
ec

tio
n 

of
 th

e 
au

to
m

at
ic

 re
co

gn
iti

on
 o

r o
f a

 p
re

se
t C

O
M

 p
or

t  
 

(re
d 

=
 n

ot
 c

on
ne

ct
ed

, o
ra

ng
e 

=
 s

ea
rc

hi
ng

, g
re

en
 =

 c
on

ne
ct

ed
)

16
 D

ev
ic

e 
in

fo
rm

at
io

n

17
 S

ta
tu

s 
in

fo
rm

at
io

n

18
 R

ec
ei

ve
r i

np
ut

19
 G

yr
o 

ga
in

20
 O

sc
ill

os
co

pe
 s

en
so

r

37

11
. S

ta
rt

 s
cr

ee
n 

 (M
UL

TI
PL

EX
 L

au
nc

he
r 

on
 P

C)
 

www.modellmarkt24.ch



38

As
 w

el
l a

s 
th

e 
st

an
da

rd
 “D

ea
ct

iv
at

ed
” s

et
tin

g,
 th

e 
Te

le
m

et
ry

 m
en

u 
gi

ve
s 

yo
u 

tw
o 

op
tio

ns
 fo

r 
th

e 
da

ta
 tr

an
sf

er
 v

ia
 M

SB
: M

-L
IN

K 
st

an
da

rd
 a

nd
 P

RO
FI

-T
X 

as
 w

el
l 

as
 T

el
em

et
ry

-D
is

pl
ay

. T
he

 M
-L

IN
K 

st
an

da
rd

 is
 th

e 
co

rr
ec

t s
et

tin
g 

fo
r a

ll 
co

ck
pi

t 
an

d 
ro

ya
l t

ra
ns

m
itt

er
s.

 P
ro

fi-
TX

 a
nd

 t
el

em
et

ry
-d

is
pl

ay
 p

ro
vi

de
 m

or
e 

ad
va

nc
ed

 
di

sp
la

y 
op

tio
ns

. T
he

 s
en

so
r 

ad
dr

es
se

s 
re

qu
ire

d 
fo

r 
th

is
 c

an
 b

e 
fre

el
y 

se
le

ct
ed

. 
Av

oi
d 

do
ub

le
 a

ss
ig

nm
en

ts
 a

t a
ll 

co
st

s.
 A

dd
re

ss
 1

 is
 a

ss
ig

ne
d 

by
 d

ef
au

lt 
to

 tr
an

s-
m

is
si

on
 q

ua
lit

y 
(L

Q
I) 

an
d 

sh
ou

ld
 th

er
ef

or
e 

no
t b

e 
as

si
gn

ed
 d

iff
er

en
tly

.

12
. T

el
em

et
ry

M
ul

tip
le

x 
Se

ns
or

 B
us

 (M
SB

)
Th

e 
M

ul
tip

le
x 

Se
ns

or
 B

us
 (

M
SB

) 
sy

st
em

 i
s 

a 
de

ve
lo

pm
en

t 
fro

m
 M

ul
tip

le
x.

 I
t 

al
lo

w
s 

to
 c

on
ne

ct
 th

e 
se

ns
or

s 
su

pp
or

tin
g 

th
e 

M
SB

 in
 c

as
ca

de
s 

or
 p

ar
al

le
l.

www.modellmarkt24.ch



39

13
. B

in
di

ng

If 
yo

u 
ar

e 
us

in
g 

a 
W

IN
GS

TA
BI

 w
ith

 a
n 

in
te

gr
al

 re
ce

iv
er

, t
hi

s 
m

us
t b

e 
pr

og
ra

m
m

ed
 

to
 th

e 
tra

ns
m

itt
er

. T
hi

s 
pr

oc
ed

ur
e 

is
 re

fe
rr

ed
 to

 a
s 

“B
in

di
ng

”.

Th
e 

bi
nd

in
g 

pr
oc

ed
ur

e 
is

 n
ec

es
sa

ry
 in

 th
e 

fo
llo

w
in

g 
si

tu
at

io
ns

:

 ·
In

iti
al

 s
et

up
 o

f t
he

 re
ce

iv
er

 ·
Af

te
r r

es
et

tin
g 

th
e 

re
ce

iv
er

 ·
Af

te
r t

he
 s

et
tin

g 
re

la
tin

g 
to

 “
Fa

st
 R

es
po

ns
e”

 w
as

 c
ha

ng
ed

 o
n 

th
e 

tra
ns

m
itt

er
.  

 
Yo

u 
ca

n 
fin

d 
in

fo
rm

at
io

n 
co

nc
er

ni
ng

 th
is

 fr
om

 th
e 

op
er

at
in

g 
in

st
ru

ct
io

ns
 o

f  
 

 
yo

ur
 M

-L
IN

K 
tra

ns
m

itt
er

 o
r M

-L
IN

K 
RF

 m
od

ul
e

 ·
Af

te
r t

he
 s

et
tin

g 
fo

r t
he

 tr
an

sm
itt

ed
 fr

eq
ue

nc
y 

ra
ng

e 
ha

s 
be

en
 c

ha
ng

ed
.  

 
Yo

u 
ca

n 
fin

d 
m

or
e 

in
fo

rm
at

io
n 

on
 th

is
 in

 th
e 

op
er

at
in

g 
in

st
ru

ct
io

ns
 o

f y
ou

r  
 

 
tra

ns
m

itt
er

 o
r M

-L
IN

K 
RF

 m
od

ul
e 

(“
Fr

an
ce

 m
od

e”
)

 ·
If 

th
e 

re
ce

iv
er

 is
 to

 b
e 

op
er

at
ed

 w
ith

 a
 d

iff
er

en
t M

-L
IN

K 
tra

ns
m

itt
er

Bi
nd

in
g 

pr
oc

ed
ur

e

St
ep

 1
: 

In
 o

rd
er

 t
o 

bi
nd

, 
th

e 
tra

ns
m

itt
er

 a
nd

 r
ec

ei
ve

r 
m

us
t 

be
 b

ro
ug

ht
 i

nt
o 

bi
nd

in
g 

m
od

e:

 ·
Br

in
g 

th
e 

tra
ns

m
itt

er
 a

nd
 re

ce
ive

r a
er

ia
ls

 in
to

 c
lo

se
 p

ro
xim

ity
 w

ith
 o

ne
 a

no
th

er
.

 ·
Sw

itc
h 

O
N 

th
e 

tra
ns

m
itt

er
 in

 b
in

di
ng

 m
od

e 
 

 
(re

fe
r t

o 
th

e 
op

er
at

in
g 

in
st

ru
ct

io
ns

 o
f y

ou
r M

-L
IN

K 
tra

ns
m

itt
er

 o
r M

-L
IN

K 
 

 
 

sy
nt

he
si

ze
r R

F 
m

od
ul

e)
.

 ·
Sw

itc
h 

on
 th

e 
M

-L
in

k 
Te

le
m

et
ry

 R
ec

ei
ve

r i
n 

bi
nd

in
g 

m
od

e:
  

 
 

 
Pr

es
s 

an
d 

ho
ld

 th
e 

SE
T 

bu
tto

n 
on

 th
e 

to
p 

of
 th

e 
re

ce
ive

r u
si

ng
 a

 s
ha

rp
 o

bj
ec

t.

 ·
Pl

ug
 in

 th
e 

re
ce

iv
er

/b
at

te
ry

: W
he

n 
th

e 
bi

nd
in

g 
pr

oc
ed

ur
e 

is
 ru

nn
in

g,
 th

e 
 

 
 

LE
D 

on
 th

e 
re

ce
iv

er
 fl

as
he

s 
ra

pi
dl

y. 

 ·
Le

t g
o 

of
 th

e 
SE

T 
bu

tto
n 

no
w

.

Th
e 

pu
ls

e 
ou

tp
ut

 a
t 

th
e 

se
rv

o 
ou

tp
ut

 s
oc

ke
ts

 r
em

ai
ns

 s
w

itc
he

d 
of

f 
du

rin
g 

th
e 

bi
nd

in
g 

pr
oc

ed
ur

e.
 T

hi
s 

m
ea

ns
 th

e 
se

rv
os

 d
o 

no
t m

ov
e 

an
d 

ar
e 

so
ft;

 in
 m

od
er

n 
el

ec
tri

c 
m

ot
or

s,
 th

e 
m

ot
or

 r
em

ai
ns

 s
w

itc
he

d 
O

FF
 

du
e 

to
 th

e 
ab

se
nc

e 
of

 a
n 

im
pu

ls
e.

 E
ve

n 
so

, p
le

as
e 

se
cu

re
 th

e 
m

od
el

 
an

d 
m

ai
nt

ai
n 

an
 a

de
qu

at
e 

sa
fe

ty
 d

is
ta

nc
e!

i

W
he

n 
th

e 
re

ce
iv

er
 is

 u
se

d 
fo

r 
th

e 
fir

st
 t

im
e 

or
 a

fte
r 

be
in

g 
re

se
t, 

th
e 

bi
nd

in
g 

pr
oc

ed
ur

e 
be

gi
ns

 a
ut

om
at

ic
al

ly,
 e

ve
n 

if 
th

e 
SE

T 
bu

tto
n 

is
 n

ot
 

pr
es

se
d.

i

www.modellmarkt24.ch



40St
ep

 2
: 

Af
te

r 
th

e 
tra

ns
m

itt
er

 a
nd

 t
he

 r
ec

ei
ve

r 
ar

e 
co

nn
ec

te
d,

 b
ot

h 
sw

itc
h 

to
 

no
rm

al
 o

pe
ra

tio
n 

an
d 

th
e 

LE
D 

on
 th

e 
re

ce
iv

er
 fl

as
he

s 
sl

ow
ly.

Tr
ou

bl
es

ho
ot

in
g:

 B
in

di
ng

E
rr

or
: 

Th
e 

LE
D 

on
 t

he
 r

ec
ei

ve
r 

fla
sh

es
 r

ap
id

ly
 d

ur
in

g 
th

e 
bi

nd
in

g 
pr

oc
ed

ur
e 

an
d 

fo
r 

se
ve

ra
l s

ec
on

ds
 a

fte
r.

R
ea

so
n

: 
Un

ab
le

 to
 fi

nd
 a

n 
M

-L
IN

K 
si

gn
al

 o
f s

uf
fic

ie
nt

 s
tre

ng
th

.
So

lu
tio

n:
 ·
Re

du
ce

 th
e 

di
st

an
ce

 b
et

w
ee

n 
yo

ur
 tr

an
sm

itt
er

 a
nd

 th
e 

re
ce

iv
er

 a
er

ia
ls

.
 ·
En

su
re

 th
at

 y
ou

r t
ra

ns
m

itt
er

 is
 c

on
ne

ct
ed

 in
 b

in
di

ng
 m

od
e.

 ·
Re

pe
at

 th
e 

bi
nd

in
g 

pr
oc

ed
ur

e.

LE
D

 c
od

es

LE
D 

co
de

 1
 

 L
ED

 O
N 

->
 n

o 
re

ce
pt

io
n

LE
D 

co
de

 2
 

 1
.6

 s
ec

. -
>

 b
in

di
ng

 p
ro

ce
ss

 ru
nn

in
g

LE
D 

co
de

 3
 

 1
.6

 s
ec

. -
> 

no
rm

al
 re

ce
ivi

ng
 m

od
e,

 n
o 

er
ro

rs

LE
D 

co
de

 5
 

 a
ck

no
w

le
dg

m
en

t s
ig

na
l

LE
D 

co
de

 6
 

 1
.6

 s
ec

. -
>

 b
et

w
ee

n 
1 

an
d 

19
 e

rr
or

s

LE
D 

co
de

 7
 

 1
.6

 s
ec

. -
>

 b
et

w
ee

n 
20

 a
nd

 4
9 

er
ro

rs

LE
D 

co
de

 8
 

 1
.6

 s
ec

. -
>

 5
0 

or
 m

or
e 

er
ro

rs

Fu
nc

tio
ns

 o
f t

he
 S

ET
 b

ut
to

n
If 

th
e 

SE
T 

bu
tto

n 
on

 to
p 

of
 th

e 
re

ce
iv

er
 is

 p
re

ss
ed

 w
he

n 
be

in
g 

tu
rn

ed
 o

n,
 th

e 
bi

nd
in

g 
pr

oc
ed

ur
e 

be
gi

ns
. I

n 
re

ce
iv

in
g 

m
od

e,
 t

w
o 

ad
di

tio
na

l f
un

ct
io

ns
 c

an
 b

e 
tri

gg
er

ed
 u

si
ng

 th
e 

SE
T 

bu
tto

n.
 W

hi
ch

 fu
nc

tio
n 

is
 s

el
ec

te
d 

de
pe

nd
s 

on
 h

ow
 lo

ng
 

th
e 

bu
tto

n 
is

 p
re

ss
ed

:

1.
 S

av
e 

er
ro

r c
ou

nt
er

 o
r F

AI
L-

SA
FE

 p
os

iti
on

:  
 

 P
re

ss
 th

e 
SE

T 
bu

tto
n 

fo
r b

et
w

ee
n 

0.
5 

an
d 

1 
se

co
nd

.
2.

 R
ES

ET
 th

e 
re

ce
iv

er
 to

 d
ef

au
lt 

se
tti

ng
s:

  
 

 P
re

ss
 th

e 
SE

T 
bu

tto
n 

fo
r l

on
ge

r t
ha

n 
10

 s
ec

on
ds

.

W
hi

le
 th

e 
SE

T 
bu

tto
n 

is
 b

ei
ng

 p
re

ss
ed

, t
he

 L
ED

 e
m

its
 ti

m
es

ta
m

ps
 in

di
ca

tin
g 

th
e 

le
ng

th
 o

f t
im

e 
th

e 
bu

tto
n 

ha
s 

be
en

 p
re

ss
ed

.

Pl
ea

se
 n

ot
e:

 A
fte

r s
av

in
g,

 th
e 

LE
D 

em
its

 th
e 

ac
kn

ow
le

dg
m

en
t s

ig
na

l.

Th
e 

Bi
nd

in
g 

pr
oc

ed
ur

e 
us

ua
lly

 o
nl

y 
ta

ke
s 

a 
fe

w
 s

ec
on

ds
.

i

Pr
es

s 
an

d 
ho

ld
 th

e 
SE

T 
bu

tto
n 

fo
r 

<
 2

 s
ec

on
ds

Be
tw

ee
n 

2 
an

d 
10

 
se

co
nd

s
>

 1
0 

se
co

nd
s

LE
D:

O
FF

O
N

O
FF

Ta
sk

:
Sa

ve
 e

rr
or

 
co

un
te

r/
FA

IL
-

SA
FE

RE
SE

T 
to

de
fa

ul
t s

et
tin

gs

13
. B

in
di

ng

www.modellmarkt24.ch



41

• 
Ex

pa
nd

ed
 W

IN
GS

TA
BI

 o
pe

ra
tin

g 
in

st
ru

ct
io

ns
 

Ex
pa

nd
ed

 W
IN

GS
TA

BI
 o

pe
ra

tin
g 

in
st

ru
ct

io
ns

 
 

on
lin

e 
or

 d
ig

ita
lly

 a
t M

UL
TI

PL
EX

 L
au

nc
he

r  
   

   
   

 
(w

w
w

.m
ul

tip
le

x-
rc

.d
e)

• 
W

IN
GS

TA
BI

 W
or

ks
ho

ps
W

IN
GS

TA
BI

 W
or

ks
ho

ps
 

on
 th

e 
M

ul
tip

le
x 

Yo
ut

ub
e 

ch
an

ne
l

   
 h

ttp
s:

//
w

w
w

.y
ou

tu
be

.c
om

/u
se

r/
m

ul
tip

le
xm

od
el

ls
po

rt

14
. A

dd
iti

on
al

 in
fo

rm
at

io
n

www.modellmarkt24.ch



42So
m

m
ai

re

Ce
 m

an
ue

l 
d'

in
st

ru
ct

io
n 

fa
it 

pa
rti

e 
du

 p
ro

du
it.

 I
l 

co
m

pr
en

d 
de

s 
in

fo
rm

at
io

ns
 

im
po

rta
nt

es
 e

t 
de

s 
co

ns
ig

ne
s 

de
 s

éc
ur

ité
. 

Il 
do

it 
êt

re
 c

on
se

rv
é 

à 
un

 e
nd

ro
it 

fa
ci

le
m

en
t 

ac
ce

ss
ib

le
 e

t 
se

ra
 t

ra
ns

m
is

 a
ux

 t
ie

rs
 l

or
s 

de
 l

a 
ve

nt
e 

du
 p

ro
du

it.
 

Il 
do

it 
êt

re
 lu

 a
va

nt
 la

 m
is

e 
en

 s
er

vi
ce

. I
l d

oi
t 

êt
re

 u
til

is
é 

ex
cl

us
iv

em
en

t 
po

ur
 

l'a
pp

lic
at

io
n 

pr
év

ue
. 

L'
al

im
en

ta
tio

n 
en

 é
le

ct
ric

ité
 d

oi
t 

êt
re

 s
uf

fis
am

m
en

t 
di

m
en

si
on

né
e.

 R
es

pe
ct

er
 

le
s 

co
ns

ig
ne

s 
de

 m
on

ta
ge

. 
Ré

al
is

er
 r

ég
ul

iè
re

m
en

t 
de

s 
te

st
s 

de
 p

or
té

e.
 L

e  
do

cu
m

en
t p

ap
ie

r j
oi

nt
 à

 v
ot

re
 W

IN
GS

TA
BI

 e
st

 le
 ‘m

an
ue

l d
e 

dé
m

ar
ra

ge
 ra

pi
de

’. 
La

 ‘n
ot

ic
e 

co
m

pl
èt

e’
 e

st
 a

cc
es

si
bl

e 
de

pu
is

 l’
in

te
rfa

ce
 d

u 
lo

gi
ci

el
 ‘M

PX
 L

au
nc

he
r’ 

dè
s 

so
n 

in
st

al
la

tio
n 

su
r v

ot
re

 o
rd

in
at

eu
r.

L'
év

al
ua

tio
n 

de
 l'

ap
pa

re
il 

a 
ét

é 
ré

al
is

ée
 s

el
on

 d
es

 d
ire

ct
iv

es
 h

ar
m

on
is

ée
s 

au
 

pl
an

 e
ur

op
ée

n.
 V

ou
s 

po
ss

éd
ez

 d
on

c 
un

 p
ro

du
it 

qu
i, 

d'
un

 p
oi

nt
 d

e 
vu

e 
de

 la
 

co
ns

tru
ct

io
n,

 s
at

is
fa

it 
au

x 
ob

je
ct

ifs
 d

e 
pr

év
en

tio
n 

de
s 

ris
qu

es
 d

e 
l'U

ni
on

 e
ur

o-

pé
en

ne
 p

ou
r l

a 
sé

cu
rit

é 
de

 fo
nc

tio
nn

em
en

t d
es

 a
pp

ar
ei

ls
.

Vo
us

 tr
ou

ve
re

z 
la

 d
éc

la
ra

tio
n 

de
 c

on
fo

rm
ité

 C
E 

co
m

pl
èt

e 
au

 fo
rm

at
 P

DF
 s

ur
 le

 
sit

e 
in

te
rn

et
 w

w
w.

m
ul

tip
le

x-
rc

.d
e 

da
ns

 la
 zo

ne
 D

OW
NL

OA
DS

 s
ou

s 
PR

OD
UK

T-
IN

FO
S.

1.
 C

on
si

gn
es

 d
e 

sé
cu

rit
é

1.
1.

 D
éc

la
ra

tio
n 

de
 c

on
fo

rm
ité

 C
E

1.
 

Co
ns

ig
ne

s 
de

 s
éc

ur
ité

 ..
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

 4
2

1.
1.

 D
éc

la
ra

tio
n 

de
 c

on
fo

rm
ité

 C
E .

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

 4
2

1.
2.

 G
ar

an
tie

 e
t e

xc
lu

si
on

 d
e 

re
sp

on
sa

bi
lit

é .
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

. 4
3

1.
3.

 É
lim

in
at

io
n .

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
 4

3
2.

 
De

sc
rip

tio
n 

du
 p

ro
du

it 
et

 d
e 

se
s 

fo
nc

tio
ns

 ..
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

. 4
4

3.
 

Co
nt

en
u 

de
 la

 li
vr

ai
so

n 
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

. 4
5

4.
 

Ca
ra

ct
ér

is
tiq

ue
s 

te
ch

ni
qu

es
 ...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

. 4
6-

47
5.

 
Af

fe
ct

at
io

n 
de

s 
co

nn
ex

io
ns

 ...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
.. 

48
-4

9
6.

 
As

se
m

bl
ag

e.
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
. 5

0
7.

 
Di

ffé
re

nc
ia

tio
n 

W
IN

GS
TA

BI
 -

 E
as

yC
on

tro
l -

 C
la

ss
ic

 -
 E

vo
lu

tio
n.

...
...

...
...

. 5
1

8.
 

Co
nfi

gu
ra

tio
n 

du
 W

IN
GS

TA
BI

 E
AS

Y 
Co

nt
ro

l s
an

s 
PC

...
...

...
...

...
...

...
.. 

52
-5

5
9.

 
Co

nfi
gu

ra
tio

n 
av

ec
 le

 P
C 

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

. 5
6

10
. 

Co
nfi

gu
ra

tio
n 

av
ec

 l‘
ap

pl
ic

at
io

n 
An

dr
oi

d.
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

 5
6

11
. 

Éc
ra

n 
de

 d
ém

ar
ra

ge
 (M

UL
TI

PL
EX

 L
au

nc
he

r s
ur

 P
C)

...
...

...
...

...
...

...
...

...
.. 

57
12

. 
Té

lé
m

ét
rie

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
.. 

58
13

. 
Ap

pa
ira

ge
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
 5

9-
60

14
. 

In
fo

rm
at

io
ns

 c
om

pl
ém

en
ta

ire
s.

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
.. 

61
15

. 
Ac

ce
ss

oi
re

s.
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
. 6

2
16

. 
No

te
s.

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
. 6

3

www.modellmarkt24.ch



43

1.
2.

 G
ar

an
tie

 e
t e

xc
lu

si
on

 d
e 

re
sp

on
sa

bi
lit

é

Le
s 

ap
pa

re
ils

 é
le

ct
riq

ue
s 

po
rta

nt
 le

 s
ym

bo
le

 d
e 

la
 p

ou
be

lle
 r

ay
ée

, n
e 

do
iv

en
t 

pa
s 

êt
re

 é
lim

in
és

 a
ve

c 
le

s 
or

du
re

s 
m

én
ag

èr
es

, m
ai

s 
do

iv
en

t ê
tre

 a
pp

or
té

s 
à 

un
 

ce
nt

re
 d

e 
tri

 a
pp

ro
pr

ié
. D

an
s 

le
s 

pa
ys

 d
e 

l'U
E 

(U
ni

on
 e

ur
op

ée
nn

e)
, l

es
 a

pp
ar

ei
ls

 
él

ec
tri

qu
es

 n
e 

do
iv

en
t p

as
 ê

tre
 je

té
s 

av
ec

 le
s 

or
du

re
s 

m
én

ag
èr

es
 (W

EE
E 

- W
as

te
 

of
 E

le
ct

ric
al

 a
nd

 E
le

ct
ro

ni
c 

Eq
ui

pm
en

t, 
Di

re
ct

iv
e 

20
02

/9
6/

UE
).

Vo
us

 p
ou

ve
z 

dé
po

se
r g

ra
tu

ite
m

en
t v

ot
re

 a
nc

ie
n 

ap
pa

re
il 

su
r l

es
 li

eu
x 

de
 c

ol
le

ct
e 

pu
bl

ic
s 

de
 v

ot
re

 c
om

m
un

e 
et

/o
u 

de
 v

ot
re

 li
eu

 d
e 

ré
si

de
nc

e 
(p

ar
 e

x.
 li

eu
x 

de
 

re
cy

cl
ag

e)
. L

'a
pp

ar
ei

l y
 s

er
a 

él
im

in
é 

gr
at

ui
te

m
en

t c
on

fo
rm

ém
en

t a
ux

 rè
gl

es
 e

n 
vi

gu
eu

r. 
En

 d
on

na
nt

 v
ot

re
 a

nc
ie

n 
ap

pa
re

il 
au

x 
lie

ux
 d

e 
co

lle
ct

e 
sp

éc
ia

lis
és

, v
ou

s 
co

nt
rib

ue
z 

à 
la

 p
ro

te
ct

io
n 

de
 l'

en
vi

ro
nn

em
en

t !

1.
3.

 É
lim

in
at

io
n

La
 s

oc
ié

té
 M

UL
TI

PL
EX

 M
od

el
ls

po
rt 

Gm
bH

 &
 C

o.
KG

 d
éc

lin
e 

to
ut

e 
re

sp
on

-
sa

bi
lit

é 
en

 c
as

 d
e 

pe
rte

s,
 d

om
m

ag
es

 o
u 

fra
is

 r
és

ul
ta

nt
 d

e 
l’u

til
is

at
io

n 
et

 d
u 

fo
nc

tio
nn

em
en

t i
nc

or
re

ct
s,

 o
u 

s’
y 

ra
pp

or
ta

nt
 d

e 
qu

el
qu

e 
fa

ço
n 

qu
e 

ce
 s

oi
t. 

Da
ns

 la
 m

es
ur

e 
où

 la
 lo

i l
e 

pe
rm

et
, l

’o
bl

ig
at

io
n 

de
 la

 s
oc

ié
té

 M
UL

TI
PL

EX
 M

o-
de

lls
po

rt 
Gm

bH
 &

 C
o.

KG
 d

e 
ve

rs
er

 d
es

 d
om

m
ag

es
 e

t i
nt

ér
êt

s,
 p

ou
r q

ue
lq

ue
 

ra
is

on
 ju

rid
iq

ue
 q

ue
 c

e 
so

it,
 e

st
 li

m
ité

e 
à 

la
 v

al
eu

r 
fa

ct
ur

ée
 d

e 
la

 q
ua

nt
ité

 
de

 m
ar

ch
an

di
se

s 
de

 la
 s

oc
ié

té
 M

UL
TI

PL
EX

 M
od

el
ls

po
rt 

Gm
bH

 &
 C

o.
KG

, q
ui

 
pa

rti
ci

pe
 d

ire
ct

em
en

t 
à 

l’é
vé

ne
m

en
t 

oc
ca

si
on

na
nt

 l
es

 d
om

m
ag

es
. 

Ce
tte

 
di

sp
os

iti
on

 n
e 

s’
ap

pl
iq

ue
 p

as
 s

i, 
en

 v
er

tu
 d

e 
di

sp
os

iti
on

s 
lé

ga
le

s 
co

nt
ra

i-
gn

an
te

s,
 la

 s
oc

ié
té

 M
UL

TI
PL

EX
 M

od
el

ls
po

rt 
Gm

bH
 &

 C
o.

KG
 e

st
 C

on
se

rv
at

io
n 

d’
as

su
m

er
 s

an
s 

lim
ita

tio
n 

la
 r

es
po

ns
ab

ili
té

 e
n 

ca
s 

de
 p

ré
m

éd
ita

tio
n 

ou
 d

e 
né

gl
ig

en
ce

 g
ra

ve
. 

No
us

 a
cc

or
do

ns
 u

ne
 g

ar
an

tie
 s

ur
 n

os
 p

ro
du

its
 c

on
fo

rm
ém

en
t 

au
x 

di
sp

os
i-

tio
ns

 lé
ga

le
s 

et
 r

ég
le

m
en

ta
ire

s 
en

 v
ig

ue
ur

. 
Po

ur
 t

ou
t 

re
co

ur
s 

en
 g

ar
an

tie
, 

ad
re

ss
ez

-v
ou

s 
au

 re
ve

nd
eu

r à
 q

ui
 v

ou
s 

av
ez

 a
ch

et
é 

le
 p

ro
du

it.
 N

ou
s 

ac
co

r-
do

ns
 u

ne
 g

ar
an

tie
 s

ur
 n

os
 p

ro
du

its
 c

on
fo

rm
ém

en
t a

ux
 d

is
po

si
tio

ns
 lé

ga
le

s 
et

 ré
gl

em
en

ta
ire

s 
en

 v
ig

ue
ur

. 

Po
ur

 to
ut

 r
ec

ou
rs

 e
n 

ga
ra

nt
ie

, a
dr

es
se

z-
vo

us
 a

u 
re

ve
nd

eu
r 

à 
qu

i v
ou

s 
av

ez
 

ac
he

té
 le

 p
ro

du
it.

 ·
Ut

ili
sa

tio
n 

no
n 

co
nf

or
m

e 
à 

l’u
sa

ge
 p

ré
vu

 ·
En

tre
tie

n 
in

co
rre

ct
, r

et
ar

dé
, a

nn
ul

é 
ou

 e
ffe

ct
ué

 p
ar

 u
n 

or
ga

ni
sm

e 
no

n 
ag

ré
é

 ·
Ra

cc
or

de
m

en
ts

 in
co

rr
ec

ts
 ·
Ut

ili
sa

tio
n 

d’
ac

ce
ss

oi
re

s 
au

tre
s 

qu
e 

le
s 

ac
ce

ss
oi

re
s 

M
UL

TI
PL

EX
 o

rig
in

au
x

 ·
M

od
ifi

ca
tio

ns
/r

ép
ar

at
io

ns
 e

xé
cu

té
es

 p
ar

 u
ne

 ti
er

ce
 p

ar
tie

 (n
i M

UL
TI

PL
EX

  
 

ni
 u

n 
se

rv
ic

e 
de

 m
ai

nt
en

an
ce

 a
ut

or
is

é 
pa

r M
UL

TI
PL

EX
) 

·  
Do

m
m

ag
es

 a
cc

id
en

te
ls

 o
u 

in
te

nt
io

nn
el

s
 ·
Dé

fa
ut

s 
ré

su
lta

nt
 d

’u
ne

 u
su

re
 n

or
m

al
e

 ·
Ut

ili
sa

tio
n 

no
n 

co
nf

or
m

e 
au

x 
sp

éc
ifi

ca
tio

ns
 te

ch
ni

qu
es

 o
u 

as
so

ci
ée

 à
 d

es
  

 
co

m
po

sa
nt

s 
d’

au
tre

s 
fa

br
ic

an
ts

M
UL

TI
PL

EX
 M

od
el

ls
po

rt
 G

m
bH

 &
 C

o.
KG

W
es

tli
ch

e 
Ge

w
er

be
st

ra
ße

 1
 · 

D
-7

50
15

 B
re

tt
en

-G
öl

sh
au

se
n

M
ul

tip
le

x/
H

iT
EC

 S
er

vi
ce

: +
49

 (0
) 7

25
2 

- 
5 

80
 9

3 
33

www.modellmarkt24.ch



44Le
 W

IN
GS

TA
BI

 E
vo

lu
tio

n 
de

 M
UL

TI
PL

EX
 e

st
 u

n 
sy

st
èm

e 
gy

ro
sc

op
iq

ue
 à

 3
 a

xe
s 

lib
re

m
en

t p
ro

gr
am

m
ab

le
 p

ou
r t

ou
s 

le
s 

m
od

èl
es

 R
C 

à 
ai

le
s 

fix
es

. I
l d

on
ne

 a
u 

pi
lo

te
 la

 s
en

sa
tio

n 
„p

ar
fa

ite
“ 

de
 s

on
 m

od
èl

e 
à 

to
ut

 m
om

en
t e

t n
e 

la
is

se
 ri

en
 

à 
dé

si
re

r e
n 

te
rm

es
 d

e 
m

an
ip

ul
at

io
n,

 d
e 

ré
gl

ag
es

 e
t d

e 
ga

m
m

e 
de

 fo
nc

tio
ns

, 
qu

e 
ce

 s
oi

t p
ou

r l
es

 d
éb

ut
an

ts
 o

u 
le

s 
pr

of
es

si
on

ne
ls

. L
e 

W
IN

GS
TA

BI
 p

eu
t 

êt
re

 u
til

is
é 

en
 v

er
si

on
 E

as
yC

on
tro

l o
u 

Cl
as

si
c,

 c
e 

qu
i p

er
m

et
 d

e 
tra

ns
fo

rm
er

 
un

e 
si

m
pl

e 
té

lé
co

m
m

an
de

 e
n 

un
 s

ys
tè

m
e 

RC
 li

br
em

en
t p

ro
gr

am
m

ab
le

 s
i 

né
ce

ss
ai

re
. 

- 
Su

pp
or

t d
e 

ba
tte

rie
 in

té
gr

é 
de

 3
5A

 (v
ar

ia
nt

e 
à 

12
 e

t 1
6 

vo
ie

s)
  

- 
Co

m
po

rte
m

en
t o

pt
im

is
é 

de
 la

 c
om

m
an

de
  

- 
Co

m
m

an
de

 e
n 

fo
nc

tio
n 

de
 la

 v
ite

ss
e 

en
 o

pt
io

n 
 

- 
In

st
al

la
tio

n 
Pl

ug
 &

 P
la

y 
po

ss
ib

le
 s

an
s 

PC
  

- 
Pr

og
ra

m
m

at
io

n 
ég

al
em

en
t p

os
si

bl
e 

vi
a 

un
 P

C 
ou

 u
ne

 a
pp

lic
at

io
n 

An
dr

oi
d 

 
- 

Ju
sq

u‘
à 

4 
ph

as
es

 d
e 

vo
l/c

on
trô

le
 li

br
em

en
t c

on
fig

ur
ab

le
s 

 
- 

7/
9/

12
/1

6 
so

rti
es

 s
er

vo
  

- A
ffe

ct
at

io
n 

de
s 

ca
na

ux
 li

br
es

  
- 

Ré
gl

ag
es

 in
di

vi
du

el
s 

po
ur

 c
ha

qu
e 

se
rv

o 
(c

ou
rb

e 
à 

5 
po

in
ts

, f
ré

qu
en

ce
, e

xp
o,

  
 

fa
il-

sa
fe

, .
..)

  
- 

So
rti

e 
de

s 
va

le
ur

s 
de

 té
lé

m
ét

rie
 v

ia
 M

SB
  

- 
No

m
br

eu
se

s 
po

ss
ib

ili
té

s 
po

ur
 le

s 
vo

le
ts

 e
t l

es
 m

ix
eu

rs
 (v

oi
es

 d
e 

co
m

pe
n 

 
 

sa
tio

n,
 m

ix
eu

rs
 d

el
ta

, e
m

pe
nn

ag
es

 e
n 

V,
 c

an
ar

ds
, v

ol
et

s,
 s

po
ile

rs
, b

ut
te

rfl
y, 

...
). 

 
 

Bo
îti

èr
 d

es
ig

n 
en

 a
lu

m
in

iu
m

 a
no

di
sé

 p
ou

r a
vi

on
s 

et
  

 
 

co
m

pa
tib

le
 a

ve
c 

to
us

 le
s 

sy
st

èm
es

 R
C 

co
ur

an
ts

 : 
 

- 
Je

ti 
(E

X-
Bu

s,
 U

DI
) -

 G
ra

up
ne

r (
SU

M
D)

 -
 F

ut
ab

a 
(S

.B
US

) -
 F

rS
ky

 (S
.B

US
), 

 
- 

Sp
ek

tru
m

 (S
RX

L)
 -

 H
iT

EC
 (M

AX
IM

A 
SL

, O
PT

IM
A 

SL
), 

- W
ea

tro
ni

c 
(P

PM
), 

 
- 

M
UL

TI
PL

EX
 (S

RX
L)

 -
 C

O
RE

 (S
RX

L,
 S

.B
US

) 

W
IN

GS
TA

BI
 E

VO
LU

TI
O

N
 E

as
y 

Co
nt

ro
l

2 
ph

as
es

 d
e 

vo
l :

 
0.

 O
FF

 
1.

 l‘
am

or
tis

se
m

en
t

 
2.

 la
 C

on
se

rv
at

io
n 

de
 c

ap
 

 * T
ou

te
s 

le
s 

ph
as

es
 s

on
t l

ib
re

m
en

t c
on

fig
ur

ab
le

s 
av

ec
 le

 P
C 

ou
 l‘

ap
pl

ic
at

io
n.

D
es

cr
ip

tio
n 

fo
nc

tio
nn

el
le

 : 

M
o
d

e
 d

‘a
m

o
rt

is
se

m
e
n

t 
: 

 
Le

s 
in

flu
en

ce
s 

ex
te

rn
es

 te
lle

s 
qu

e 
le

 v
en

t d
e 

tra
ve

rs
 a

u 
dé

co
lla

ge
 e

t à
 l’

at
te

r-
ris

sa
ge

 e
t l

es
 ré

ac
tio

ns
 d

u 
m

od
èl

e 
en

 v
ol

 s
on

t a
m

or
tie

s.
 O

n 
pe

ut
 p

ar
le

r i
ci

 d
´u

n 
„a

tté
nu

at
eu

r d
e 

tu
rb

ul
en

ce
s“

. 
C

o
n

se
rv

a
ti

o
n

 d
e
 c

a
p

: 
: 

 
Le

 s
ys

tè
m

e 
m

ai
nt

ie
nt

 la
 p

os
iti

on
 d

e 
vo

l a
ct

ue
lle

. I
l d

oi
t ê

tre
 p

ilo
té

 p
ou

r t
ou

t 
ch

an
ge

m
en

t d
e 

po
si

tio
n.

 C
e 

m
od

e 
re

qu
ie

rt 
un

e 
ce

rta
in

e 
ex

pé
rie

nc
e 

de
 v

ol
 

av
ec

 le
 W

IN
GS

TA
BI

. A
tte

nt
io

n:
 le

s 
dé

cr
oc

ha
ge

s 
so

nt
 s

ou
ve

nt
 re

m
ar

qu
és

 tr
op

 
ta

rd
 p

ar
 le

 p
ilo

te
.

Av
an

ta
ge

: T
rè

s 
bo

n 
co

nt
rô

le
 d

e 
to

ut
es

 le
s 

pe
rtu

rb
at

io
ns

 e
n 

vo
l. 

La
 p

ar
tic

ul
ar

ité
 

du
 W

IN
GS

TA
BI

 ré
si

de
 d

an
s 

le
 fa

it 
qu

e 
l‘a

xe
 d

e 
la

ce
t (

go
uv

er
ne

 d
e 

di
re

ct
io

n)
 e

st
 

ré
gl

é 
de

 m
an

iè
re

 s
pé

ci
al

em
en

t o
pt

im
is

ée
 p

ou
r o

ffr
ir 

un
 c

om
po

rte
m

en
t e

n 
vo

l 
na

tu
re

l a
u 

m
od

èl
e.

 
  

W
IN

GS
TA

BI
 E

VO
LU

TI
O

N
 C

la
ss

ic

 ·
4 

ph
as

es
 d

e 
vo

l :
 

1.
 O

FF
 

2.
 l‘

am
or

tis
se

m
en

t
 

3.
 C

on
se

rv
at

io
n 

de
 c

ap
 

4.
 C

on
se

rv
at

io
n 

de
 c

ap
 in

té
gr

al
e 

   
(T

or
qu

e)

2.
 D

es
cr

ip
tio

n 
du

 p
ro

du
it 

et
 d

e 
se

s 
fo

nc
tio

ns

www.modellmarkt24.ch



45

3.
 C

on
te

nu
 d

e 
la

 li
vr

ai
so

n

W
IN

GS
TA

BI
-7

-C
ha

nn
el

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-7
 ·
In

st
ru

ct
io

ns
 ·
Câ

bl
e 

pa
tc

h 
32

0 
m

m
 ·
Fi

ch
e 

d’
ap

pr
en

tis
sa

ge
  

   
W

IN
GS

TA
BI

 E
as

y 
Co

nt
ro

l

W
IN

GS
TA

BI
-1

2-
Ch

an
ne

l

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-1
2

 ·
In

st
ru

ct
io

ns
 ·
Câ

bl
e 

pa
tc

h 
32

0 
m

m
 ·
4x

 a
m

or
tis

se
ur

s 
av

ec
 ri

ve
ts

  
cr

eu
x 

et
 v

is
 p

ou
r fi

xa
tio

n 
da

ns
 

le
 m

od
èl

e
 ·
Câ

bl
e 

US
B-

PC
 (U

NI
)

 ·
Fi

ch
e 

d’
ap

pr
en

tis
sa

ge
  

   
W

IN
GS

TA
BI

 E
as

y 
Co

nt
ro

l

W
IN

GS
TA

BI
-9

-C
ha

nn
el

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-9
 ·
In

st
ru

ct
io

ns
 ·
Câ

bl
e 

pa
tc

h 
32

0 
m

m
 ·
Fi

ch
e 

d’
ap

pr
en

tis
sa

ge
  

   
W

IN
GS

TA
BI

 E
as

y 
Co

nt
ro

l

W
IN

GS
TA

BI
-1

6-
Ch

an
ne

l

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-1
6

 ·
In

st
ru

ct
io

ns
 ·
Câ

bl
e 

pa
tc

h 
32

0 
m

m
 ·
4x

 a
m

or
tis

se
ur

s 
av

ec
 ri

ve
ts

  
cr

eu
x 

et
 v

is
 p

ou
r fi

xa
tio

n 
da

ns
 

le
 m

od
èl

e
 ·
Câ

bl
e 

US
B-

PC
 (U

NI
)

 ·
Fi

ch
e 

d’
ap

pr
en

tis
sa

ge
  

   
W

IN
GS

TA
BI

 E
as

y 
Co

nt
ro

l

W
IN

GS
TA

BI
-R

X-
7-

D
R 

M
-L

IN
K

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-R
X-

7-
DR

 M
-L

IN
K 

 
 

av
ec

 ré
ce

pt
eu

r i
nt

ég
ré

 ·
7 

vo
ie

 ·
In

st
ru

ct
io

ns
 ·
Fi

ch
e 

d’
ap

pr
en

tis
sa

ge
  

   
W

IN
GS

TA
BI

 E
as

y 
Co

nt
ro

l

W
IN

GS
TA

BI
-R

X-
12

-D
R 

pr
o 

M
-L

IN
K

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-R
X-

12
-D

R 
pr

o 
M

-L
IN

K 
av

ec
 ré

ce
pt

eu
r i

nt
ég

ré
 ·
12

 v
oi

e
 ·
In

st
ru

ct
io

ns
 ·
4x

 a
m

or
tis

se
ur

s 
av

ec
 ri

ve
ts

  
cr

eu
x 

et
 v

is
 p

ou
r fi

xa
tio

n 
da

ns
 

le
 m

od
èl

e
 ·
Câ

bl
e 

US
B-

PC
 (U

NI
)

 ·
Fi

ch
e 

d’
ap

pr
en

tis
sa

ge
  

W
IN

GS
TA

BI
-R

X-
9-

D
R 

M
-L

IN
K

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-R
X-

9-
DR

 M
-L

IN
K 

 
 

av
ec

 ré
ce

pt
eu

r i
nt

ég
ré

 ·
9 

vo
ie

 ·
In

st
ru

ct
io

ns
 ·
Fi

ch
e 

d’
ap

pr
en

tis
sa

ge
  

   
W

IN
GS

TA
BI

 E
as

y 
Co

nt
ro

l

W
IN

GS
TA

BI
-R

X-
16

-D
R 

pr
o 

M
-L

IN
K

 ·
W

IN
GS

TA
BI

-R
X-

16
-D

R 
pr

o 
M

-L
IN

K 
av

ec
 ré

ce
pt

eu
r i

nt
ég

ré
 ·
16

 v
oi

e
 ·
In

st
ru

ct
io

ns
 ·
4x

 a
m

or
tis

se
ur

s 
av

ec
 ri

ve
ts

  
cr

eu
x 

et
 v

is
 p

ou
r fi

xa
tio

n 
da

ns
 

le
 m

od
èl

e
 ·
Câ

bl
e 

US
B-

PC
 (U

NI
)

 ·
Fi

ch
e 

d’
ap

pr
en

tis
sa

ge
  

www.modellmarkt24.ch



46

W
IN

GS
TA

BI
 7

/9

Vo
ie

s 
de

 c
om

m
an

de
7 

ou
 9

Po
id

s 
sa

ns
 ré

ce
pt

eu
r i

nt
ég

ré
27

 g

Po
id

s 
av

ec
 ré

ce
pt

eu
r i

nt
ég

ré
35

 g

Di
m

en
si

on
s 

 
(L

 x
 l 

x 
h)

En
v. 

54
 x

 3
4 

x 
15

 m
m

Te
ns

io
n 

d’
ex

pl
oi

ta
tio

n
3,

5 
à 

9,
0 

V

Al
im

en
ta

tio
n 

él
ec

tri
qu

e
4 

à 
6 

ce
llu

le
s 

Ni
XX

, 2
S 

Li
Po

/L
ilo

Pl
ag

e 
de

 te
m

pé
ra

tu
re

s 
de

 
fo

nc
tio

nn
em

en
t a

ut
or

is
ée

–2
0°

C 
à 

+
55

°C

W
IN

GS
TA

BI
 R

X-
7/

9-
D

R 
M

-L
IN

K

Sy
st

èm
e 

de
 tr

an
sm

is
si

on
M

-L
in

k 
2,

4 
GH

z

No
m

br
e 

de
 v

oi
es

 d
e 

se
rv

o
7/

9

Lo
ng

ue
ur

 d
’a

nt
en

ne
2 

x 
16

 c
m

4.
 C

ar
ac

té
ris

tiq
ue

s 
te

ch
ni

qu
es

Gé
né

ra
l :

Co
de

s 
LE

D
 W

IN
GS

TA
BI

 :
 ·
ve

rt
/r

ou
g

e 
cl

ig
n

ot
an

t 
:  

 
  
  

 
m

is
e 

à 
jo

ur
 d

u 
fir

m
w

ar
e

 ·
ve

rt
 c

lig
n

ot
an

t 
:  

  
  
  

 
dé

m
ar

ra
ge

 s
ys

tè
m

e
 ·
ro

u
g

e 
cl

ig
n

ot
an

t 
: e

rr
eu

r 
:

 
- A

uc
un

e 
co

nfi
gu

ra
tio

n 
 

 
 

 d
is

po
ni

bl
e

 
- 

Pa
s 

de
 s

ig
na

l R
C

 
- 

Dé
pl

ac
em

en
t d

u 
m

an
ch

e 
 

 
 

 l
or

s 
de

 l’
al

lu
m

ag
e 

du
  

 
 

 W
IN

GS
TA

BI
 

- 
M

od
èl

e 
dé

pl
ac

é 
pe

nd
an

t l
a 

m
is

e 
 

 
 s

ou
s 

te
ns

io
n

 
- 

Er
re

ur
 c

rit
iq

ue
, m

at
ér

ie
l d

éf
ec

tu
eu

x

W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n 

Ea
sy

 C
on

tr
ol

 :
or

an
g

e 
fi

xe
: g

yr
o 

in
ac

tif
ve

rt
e 

fi
xe

: G
yr

o 
ac

tif
 A

m
or

tis
se

m
en

t
ro

u
g

e 
fi

xe
: g

yr
os

co
pe

 a
ct

if 
M

ai
nt

ie
n 

du
 c

ap

W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n 

Cl
as

si
c 

:
Ve

rt
 fi

xe
 :
 to

ut
 e

st
 O

K,
 l’

ai
le

ro
n

fré
til

le
 b

riè
ve

m
en

t p
ou

r i
nd

iq
ue

r q
u’

il 
 

es
t p

rê
t 

www.modellmarkt24.ch



47

W
IN

GS
TA

BI
 1

2/
16

Vo
ie

s 
de

 c
om

m
an

de
12

 o
u 

16

Po
id

s 
sa

ns
 ré

ce
pt

eu
r i

nt
ég

ré
92

 g

Po
id

s 
av

ec
 ré

ce
pt

eu
r i

nt
ég

ré
10

0 
g

Di
m

en
si

on
s 

 
(L

 x
 l 

x 
h)

En
v.

 7
4 

x 
58

 x
 1

6 
m

m

Te
ns

io
n 

d’
ex

pl
oi

ta
tio

n
6,

0 
à 

9,
0 

V,
 A

lim
en

ta
tio

n 
se

ul
em

en
t 

po
ss

ib
le

 p
ar

 le
s 

de
ux

 b
at

te
rie

s

Al
im

en
ta

tio
n 

él
ec

tri
qu

e
5 

ce
llu

le
s 

Ni
XX

, 2
S 

Li
Po

/L
iIo

/L
iF

e

Pl
ag

e 
de

 te
m

pé
ra

tu
re

s 
de

 
fo

nc
tio

nn
em

en
t a

ut
or

is
ée

–2
0°

C 
bi

s 
+

55
°C

W
IN

GS
TA

BI
 R

X-
12

/1
6-

D
R 

M
-L

IN
K

Sy
st

èm
e 

de
 ré

ce
pt

io
n

M
-L

in
k 

2,
4 

GH
z

No
m

br
e 

de
 v

oi
es

 d
e 

se
rv

o
12

/1
6

Lo
ng

ue
ur

 d
’a

nt
en

ne
2 

x 
37

 c
m

Gé
né

ra
l :

Co
de

s 
LE

D
 W

IN
GS

TA
BI

 :
 ·
ve

rt
/r

ou
g

e 
cl

ig
n

ot
an

t 
:  

 
  
  

 
m

is
e 

à 
jo

ur
 d

u 
fir

m
w

ar
e

 ·
ve

rt
 c

lig
n

ot
an

t 
:  

  
  
  

 
dé

m
ar

ra
ge

 s
ys

tè
m

e
 ·
ro

u
g

e 
cl

ig
n

ot
an

t 
: e

rr
eu

r 
:

 
- A

uc
un

e 
co

nfi
gu

ra
tio

n 
 

 
 

 d
is

po
ni

bl
e

 
- 

Pa
s 

de
 s

ig
na

l R
C

 
- 

Dé
pl

ac
em

en
t d

u 
m

an
ch

e 
 

 
 

 l
or

s 
de

 l’
al

lu
m

ag
e 

du
  

 
 

 W
IN

GS
TA

BI
 

- 
M

od
èl

e 
dé

pl
ac

é 
pe

nd
an

t l
a 

m
is

e 
 

 
 s

ou
s 

te
ns

io
n

 
- 

Er
re

ur
 c

rit
iq

ue
, m

at
ér

ie
l d

éf
ec

tu
eu

x

W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n 

Ea
sy

 C
on

tr
ol

 :
or

an
g

e 
fi

xe
: g

yr
o 

in
ac

tif
ve

rt
e 

fi
xe

: G
yr

o 
ac

tif
 A

m
or

tis
se

m
en

t
ro

u
g

e 
fi

xe
: g

yr
os

co
pe

 a
ct

if 
M

ai
nt

ie
n 

du
 c

ap

W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n 

Cl
as

si
c 

:
Ve

rt
 fi

xe
 :
 to

ut
 e

st
 O

K,
 l’

ai
le

ro
n

fré
til

le
 b

riè
ve

m
en

t p
ou

r i
nd

iq
ue

r q
u’

il 
 

es
t p

rê
t 

www.modellmarkt24.ch



485.
 A

ff
ec

ta
tio

n 
de

s 
co

nn
ex

io
ns

H
iT

EC
 S

L

PP
M

S-
B

US

M
UL

TI
PL

EX
 S

R
XL

G
ra

up
ne

r 
SU

M
D

G
ra

up
ne

r 
SU

M
O

Je
ti 

UD
I

JR
 X

B
US

 M
od

e 
B

Sp
ek

tr
um

 P
PM

CO
R

E 
SR

LX
 S

-B
US

M
SB

 (B
US

 d
e 

do
nn

ée
s 

de
 té

lé
m

ét
ri

e)
 s

ér
ie

In
te

rf
ac

es
 (U

SB
/B

lu
et

oo
th

)/
R

éc
ep

te
ur

-D
iv

er
si

ty

www.modellmarkt24.ch



49

In
te

rr
up

te
ur

B
at

te
ri

e 
1

So
rt

ie
s 

se
rv

o

B
at

te
ri

e 
2

M
SB

 (B
US

 d
e 

do
nn

ée
s 

de
 té

lé
m

ét
ri

e)
 s

ér
ie

In
te

rf
ac

es
 (U

SB
/B

lu
et

oo
th

)/
R

éc
ep

te
ur

-D
iv

er
si

ty

H
iT

EC
 S

L

PP
M

S-
B

US

M
UL

TI
PL

EX
 S

R
XL

G
ra

up
ne

r 
SU

M
D

G
ra

up
ne

r 
SU

M
O

Je
ti 

UD
I

JR
 X

B
US

 M
od

e 
B

Sp
ek

tr
um

 P
PM

CO
R

E 
SR

LX
 S

-B
US

www.modellmarkt24.ch



50

i

IM
PO

RT
A

N
T 

N
OT

E:
 A

VI
S 

IM
PO

RT
A

N
T 

:  
 Le

 W
IN

GS
TA

BI
 d

oi
t ê

tre
 in

st
al

lé
 h

or
izo

nt
al

em
en

t p
ar

 ra
pp

or
t à

 l’
ax

e 
de

 v
ol

. C
ec

i 
do

it 
êt

re
 o

bs
er

vé
 p

ou
r l

es
 tr

oi
s 

ax
es

 d
u 

m
od

èl
e 

et
 le

 W
IN

GS
TA

BI
 ! 

Le
s 

po
si

tio
ns

 
in

cl
in

ée
s 

en
tra

în
en

t d
es

 c
or

re
ct

io
ns

 a
ve

c 
le

 m
au

va
is

 v
ol

et
. 

 Le
 W

IN
GS

TA
BI

 d
oi

t ê
tre

 in
st

al
lé

 a
us

si
 fe

rm
em

en
t q

ue
 p

os
si

bl
e 

da
ns

 le
 m

od
èl

e 
afi

n 
qu

’il
 n

e 
vi

br
e 

pa
s.

 L
es

 v
ib

ra
tio

ns
 e

xc
es

si
ve

s 
irr

ite
nt

 le
 s

ys
tè

m
e.

 L
es

 fe
rm

et
ur

es
 e

n 
ve

lc
ro

, l
es

 c
ou

ss
in

s 
en

 m
ou

ss
e 

ou
 a

ut
re

s 
ne

 c
on

vi
en

ne
nt

 d
on

c 
PA

S.
 

 Du
 ru

ba
n 

ad
hé

si
f d

e 
ha

ut
e 

qu
al

ité
, d

es
 c

ol
lie

rs
 d

e 
se

rr
ag

e 
ou

 a
ut

re
s 

co
nv

ie
nn

en
t. 

   

M
au

va
is

   
   

 C
o

rr
ec

t

A
xe

 d
e 

vo
l

A
xe

 d
e 

vo
l

Fl
ig

ht
 a

xi
s

Po
si

tio
n 

d’
in

st
al

la
tio

n 
Vu

e 
la

té
ra

le

Po
si

tio
n 

d’
in

st
al

la
tio

n 
Vu

e 
du

 d
es

su
s

A
xe

 d
e 

vo
l

   
   

 C
o

rr
ec

t

M
au

va
is

6.
 A

ss
em

bl
ag

e

www.modellmarkt24.ch



51

7.
 D

iff
ér

en
ci

at
io

n 
W

IN
GS

TA
BI

 -
 E

as
yC

on
tr

ol
 -

 C
la

ss
ic

 -
 E

vo
lu

tio
n

A
tt

e
n
ti

o
n
 !

 L
e 

W
in

gs
ta

bi
 E

vo
lu

tio
n 

es
t t

ou
jo

ur
s 

liv
ré

 s
or

ti 
d’

us
in

e 
en

 v
er

si
on

 «
Ev

ol
ut

io
n 

ea
sy

co
nt

ro
l»

 e
t p

eu
t ê

tre
 m

is
 à

 n
iv

ea
u 

gr
at

ui
te

m
en

t  
en

 v
er

si
on

 «
Ev

ol
ut

io
n 

cl
as

si
c»

 e
n 

ut
ili

sa
nt

 le
 lo

gi
ci

el
 g

ra
tu

it 
M

PX
 la

un
ch

er
.

Ea
sy

Co
nt

ro
l

• 
Le

 m
od

èl
e 

es
t e

nt
iè

re
m

en
t p

ro
gr

am
m

é 
su

r l
’é

m
et

te
ur

 c
om

m
e 

au
pa

ra
va

nt
 (d

éb
at

te
m

en
ts

, v
ol

et
s,

 e
xp

o,
 p

ha
se

s 
de

 v
ol

...
).

• 
No

us
 a

vo
ns

 b
es

oi
n 

d’
un

 c
an

al
 li

br
e 

au
qu

el
 n

ou
s 

at
tri

bu
on

s 
un

 é
lé

m
en

t d
e 

co
m

m
an

de
 p

ro
po

rti
on

el
 li

br
e

• 
Tr

ès
 fa

ci
le

 à
 m

et
tre

 e
n 

pl
ac

e,
 m

êm
e 

sa
ns

 P
C

Cl
as

si
c

• 
Le

 m
od

èl
e 

es
t p

re
sq

ue
 e

nt
iè

re
m

en
t p

ro
gr

am
m

é 
en

 W
IN

GS
TA

BI
 (d

éb
at

te
m

en
ts

, m
ix

eu
rs

, v
ol

et
s.

..)
.

• 
No

us
 a

vo
ns

 b
es

oi
n 

d’
un

 in
te

rr
up

te
ur

 à
 3

 p
os

iti
on

s 
lib

re
 e

t d
’a

u 
m

oi
ns

 u
n 

él
ém

en
t d

e 
co

m
m

an
de

 p
ro

po
rti

on
el

 li
br

e
• 

Co
nfi

gu
ra

tio
n 

ét
en

du
e 

su
r l

e 
PC

 o
u 

l’A
PP

Q
u’

es
t-

ce
 q

ue
 le

 W
IN

G
ST

A
B

I E
VO

LU
TI

O
N

 ?
Po

ur
 le

 d
év

el
op

pe
m

en
t d

u 
W

IN
GS

TA
BI

 E
vo

lu
tio

n,
 n

ou
s 

av
on

s 
pu

 c
ré

er
 u

ne
 é

no
rm

e 
ba

se
 d

e 
do

nn
ée

s 
de

s 
m

od
èl

es
 d

e 
vo

l l
es

 p
lu

s 
di

ve
rs

 a
u 

fil
 d

es
 a

nn
ée

s.
 

Av
ec

 le
 W

IN
GS

TA
BI

 E
vo

lu
tio

n,
 le

 s
ys

tè
m

e 
de

 c
om

m
an

de
 a

 é
té

 fo
nd

am
en

ta
le

m
en

t o
pt

im
is

é 
en

 te
rm

es
 d

e 
pe

rfo
rm

an
ce

, d
e 

la
te

nc
e 

et
 d

e 
ré

gl
ag

es
 d

e 
ba

se
. 

To
us

 le
s 

sy
st

èm
es

 W
IN

GS
TA

BI
 p

ré
cé

de
nt

s 
pe

uv
en

t ê
tre

 m
is

 à
 jo

ur
 v

er
s 

le
 lo

gi
ci

el
 E

vo
lu

tio
n 

gr
at

ui
te

m
en

t e
t s

an
s 

re
st

ric
tio

ns
. 

Ce
la

 s
ig

ni
fie

 q
ue

 le
 W

IN
GS

TA
BI

 E
vo

lu
tio

n 
pe

ut
 m

ai
nt

en
an

t ê
tre

 u
til

is
é 

di
re

ct
em

en
t a

ve
c 

pr
es

qu
e 

to
us

 le
s 

m
od

èl
es

 d
e 

vo
l d

ès
 s

a 
so

rti
e 

de
 la

 b
oî

te
 d

e 
m

an
iè

re
 e

ffi
ca

nc
e.

 
Un

 g
ra

nd
 n

om
br

e 
d’

in
no

va
tio

ns
 e

t d
e 

no
uv

el
le

s 
fo

nc
tio

ns
 o

nt
 é

ga
le

m
en

t é
té

 in
té

gr
ée

s 
da

ns
 le

 lo
gi

ci
el

 W
IN

GS
TA

BI
 E

vo
lu

tio
n,

 q
ui

 n
e 

de
vr

ai
t d

és
or

m
ai

s 
la

is
se

r a
uc

un
 s

ou
ha

it 
in

as
so

uv
i. 

Q
ue

lq
ue

s 
ex

em
pl

es
 : 

- 
Co

nt
rô

le
 e

n 
fo

nc
tio

n 
de

 la
 v

ite
ss

e 
- 

Fo
nc

tio
n 

d’
ar

rê
t 

- 
Ré

ce
pt

io
n 

di
ve

rs
ity

 v
ia

 S
RX

L 
- 

...
 

 

www.modellmarkt24.ch



52

En
 p

rin
ci

pe
, W

IN
GS

TA
BI

 E
AS

Y 
Co

nt
ro

l p
eu

t 
êt

re
 u

til
is

é 
da

ns
 n

’im
po

rte
 q

ue
lle

 
po

si
tio

n 
de

 m
on

ta
ge

, m
ai

s 
po

ur
 la

 c
on

fig
ur

at
io

n 
sa

ns
 P

C 
la

 p
os

iti
on

 d
e 

m
on

ta
ge

 
st

an
da

rd
 e

st
 o

bl
ig

at
oi

re
 : 

« 
à 

l’h
or

izo
nt

al
e 

» 
av

ec
 le

s 
co

nn
ex

io
ns

 a
ux

 s
er

vo
s 

ve
rs

 l’
ar

riè
re

. T
ou

te
 a

ut
re

 p
os

iti
on

 n
e 

pe
ut

 ê
tre

 s
él

ec
tio

nn
ée

 q
ue

 v
ia

 M
UL

TI
PL

EX
 

La
un

ch
er

.

Po
ur

 d
ém

ar
re

r 
le

 p
ro

ce
ss

us
 d

’a
pp

re
nt

is
sa

ge
, l

an
ce

r W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l 

av
ec

 le
 c

av
al

ie
r e

nfi
ch

é 
su

r l
a 

pr
is

e 
B/

D 
re

sp
ec

tiv
em

en
t D

AT
.

IN
D

IC
AT

IO
N

 I
M

PO
RT

A
N

TE
 :

 P
ou

r 
l’a

pp
re

nt
is

sa
ge

, 
to

us
 l

es
 m

ix
ag

es
 

do
iv

en
t 

êt
re

 d
és

ac
tiv

és
. N

ot
am

m
en

t 
le

s 
m

ix
ag

es
 d

e 
pr

of
on

de
ur

, C
om

-
bi

sw
itc

h 
et

 S
na

pF
la

p.
 L

e 
D

ua
lr

at
e 

ne
 d

oi
t 

pa
s 

no
n 

pl
us

 ê
tr

e 
ac

tiv
é.

 
Su

r 
l’é

m
et

te
ur

, 
to

ut
es

 l
es

 c
om

m
an

de
s 

(c
om

pe
ns

at
io

ns
) 

do
iv

en
t 

êt
re

 
su

r 
N

EU
TR

E.
Ap

rè
s 

la
 m

is
e 

so
us

 t
en

si
on

 d
e 

l’é
m

et
te

ur
 (e

t 
so

n 
ap

pa
ira

ge
 a

u 
ré

ce
pt

eu
r) 

se
 

dé
ro

ul
en

t h
ui

t é
ta

pe
s 

d’
ap

pr
en

tis
sa

ge
. L

e 
m

od
èl

e 
es

t p
os

é 
au

 s
ol

. L
a 

pr
og

ra
m

-
m

at
io

n 
se

 f
ai

t 
en

 b
ou

ge
an

t 
se

ul
em

en
t 

le
s 

m
an

ch
es

 d
e 

l´é
m

et
te

ur
. L

’é
ta

pe
 e

n 
co

ur
s 

es
t i

nd
iq

ué
e 

pa
r l

a 
LE

D 
de

 fo
nc

tio
nn

em
en

t v
er

te
 c

lig
no

ta
nt

e.
 L

e 
no

m
br

e 
de

 c
lig

no
te

m
en

ts
 c

or
re

sp
on

d 
à 

ch
aq

ue
 é

ta
pe

. L
a 

fin
al

is
at

io
n 

d’
un

e 
ét

ap
e 

es
t 

in
di

qu
ée

 p
ar

 le
 c

lig
no

te
m

en
t 

ra
pi

de
 : 

ve
rt 

=
 O

K,
 r

ou
ge

 =
 e

rr
eu

r. 
Le

 p
ro

ce
s-

su
s 

d’
ap

pr
en

tis
sa

ge
 p

er
m

et
 d

e 
re

ns
ei

gn
er

 le
 lo

gi
ci

el
 W

IN
GS

TA
BI

 E
AS

Y 
su

r l
es

 
fo

nc
tio

ns
 a

ss
ur

ée
s 

pa
r 

ch
aq

ue
 s

er
vo

 e
t 

la
 c

ou
rs

e 
m

ax
im

al
e 

pa
rc

ou
ru

e.
 L

es
 

m
od

èl
es

 à
 e

m
pe

nn
ag

e 
en

 V
 e

t d
el

ta
 p

eu
ve

nt
 p

ré
se

nt
er

 c
er

ta
in

es
 p

ar
tic

ul
ar

ité
s 

à 
ce

 n
iv

ea
u.

Le
 W

IN
GS

TA
BI

 E
vo

lu
tio

n 
es

t t
ou

jo
ur

s 
liv

ré
 a

ve
c 

le
 lo

gi
ci

el
 E

as
yC

on
tro

l e
n 

st
an

-
da

rd
. T

ou
te

fo
is

, i
l p

eu
t ê

tre
 m

od
ifi

é 
à 

to
ut

 m
om

en
t v

ia
 le

 P
C 

ou
 l’

AP
P.

Ce
 lo

gi
ci

el
 fo

nc
tio

nn
e 

av
ec

 to
us

 le
s 

m
od

èl
es

 W
IN

GS
TA

BI
 e

t, 
à 

la
 d

iff
ér

en
ce

 d
e 

l’a
nc

ie
n 

W
IN

GS
TA

BI
, n

e 
re

qu
ie

rt 
pa

s 
de

 P
C 

po
ur

 le
 r

ég
la

ge
. W

IN
GS

TA
BI

 E
AS

Y 
Co

nt
ro

l p
eu

t d
on

c 
êt

re
 in

té
gr

é 
à 

n’
im

po
rte

 q
ue

l m
od

èl
e 

pr
og

ra
m

m
é 

su
r 

vo
tre

 
ém

et
te

ur
 e

t, 
ap

rè
s 

un
 c

ou
rt 

pr
oc

es
su

s 
d’

ap
pr

en
tis

sa
ge

 (q
ue

l s
er

vo
 fa

it 
qu

oi
), 

au
to

ris
er

 le
 p

ilo
ta

ge
.

Da
ns

 le
 r

ég
la

ge
 d

’u
si

ne
 d

u 
lo

gi
ci

el
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l, 

la
 f

on
ct

io
n 

gy
ro

sc
op

e 
es

t 
dé

sa
ct

iv
ée

, p
er

m
et

ta
nt

 s
a 

pr
og

ra
m

m
at

io
n 

su
r l

’é
m

et
te

ur
 d

u 
m

od
èl

e 
- 

co
m

m
e 

à 
l’a

cc
ou

tu
m

ée
 s

an
s 

gy
ro

sc
op

e.
 G

râ
ce

 à
 la

 d
ét

ec
tio

n 
au

to
m

at
iq

ue
 d

e 
l’é

m
et

-
te

ur
, p

ra
tiq

ue
m

en
t t

ou
s 

le
s 

sy
st

èm
es

 d
e 

ra
di

oc
om

m
an

de
 a

ve
c 

so
rti

e 
sé

rie
lle

 d
u 

si
gn

al
 s

ur
 le

 r
éc

ep
te

ur
 (M

ul
tip

le
x 

SR
XL

, H
iT

EC
 S

L,
 J

et
i E

XB
US

, F
ut

ab
a 

S.
BU

S,
 

Gr
au

pn
er

 H
O

TT
, J

R 
XB

US
 M

od
e 

B,
 P

PM
, C

O
RE

 S
RX

L,
 S

.B
US

) s
on

t c
om

pa
tib

le
s.

 
Po

ur
 le

s 
ut

ili
sa

te
ur

s 
de

 M
-L

IN
K,

 le
 W

IN
GS

TA
BI

 a
ve

c 
ré

ce
pt

eu
r i

nt
ég

ré
 c

on
st

itu
e 

la
 m

ei
lle

ur
e 

so
lu

tio
n.

Si
 le

s 
fo

nc
tio

ns
 o

ffe
rte

s 
pa

r E
AS

Y 
Co

nt
ro

l v
ou

s 
se

m
bl

en
t i

ns
uf

fis
an

te
s 

da
ns

 c
e 

m
od

e 
de

 p
ro

gr
am

m
at

io
n,

 v
ou

s 
po

uv
ez

 p
er

so
nn

al
is

er
 le

s 
no

m
br

eu
x 

ré
gl

ag
es

 
su

r u
n 

or
di

na
te

ur
 (P

C 
W

in
do

w
s)

 v
ia

 M
UL

TI
PL

EX
 L

au
nc

he
r e

t l
’in

te
rfa

ce
 U

SB
 e

t, 
bi

en
 e

nt
en

du
, p

as
se

r 
à 

la
 v

er
si

on
 «

 C
LA

SS
IC

 »
 d

u 
lo

gi
ci

el
, b

ie
n 

pl
us

 c
om

pl
èt

e 
au

 n
iv

ea
u 

de
s 

fo
nc

tio
nn

al
ité

s.
 M

UL
TI

PL
EX

 L
au

nc
he

r 
et

 le
s 

de
ux

 v
er

si
on

s 
lo

gi
-

ci
el

le
s 

de
 W

IN
GS

TA
BI

, y
 c

om
pr

is
 le

s 
év

en
tu

el
le

s 
m

is
es

 à
 jo

ur
, s

on
t d

is
po

ni
bl

es
 

gr
at

ui
te

m
en

t.

8.
 C

on
fig

ur
at

io
n 

du
 W

IN
GS

TA
BI

 E
AS

Y 
Co

nt
ro

l s
an

s 
PC

www.modellmarkt24.ch



53

Vo
ya

nt
s 

de
 fo

nc
tio

nn
em

en
t L

ED
 p

en
da

nt
 le

 p
ro

ce
s-

su
s 

d’
ap

pr
en

tis
sa

ge

1x
 v

er
t :

 C
on

fir
m

at
io

n 
de

 ré
ce

pt
io

n 
RC

2x
 v

er
t :

 E
ta

lo
nn

ag
e 

de
 la

 v
oi

e 
de

 s
en

si
bi

lit
é

3x
 v

er
t :

 D
ét

ec
tio

n 
de

 la
 v

oi
e 

d´
ai

le
ro

n 
à 

dr
oi

te
 

4x
 v

er
t :

 D
ét

ec
tio

n 
de

 la
 v

oi
e 

d´
ai

le
ro

n 
à 

ga
uc

he
 

5x
 v

er
t :

 D
ét

ec
tio

n 
de

 la
 v

oi
e 

de
 p

ro
fo

nd
eu

r à
 p

iq
ue

r

6x
 v

er
t :

 D
ét

ec
tio

n 
de

 la
 v

oi
e 

de
 p

ro
fo

nd
eu

r à
 c

ab
re

r

7x
 v

er
t :

 D
ét

ec
tio

n 
de

 la
 v

oi
e 

de
 d

ér
iv

e 
à 

dr
oi

te

8x
 v

er
t :

 D
ét

ec
tio

n 
de

 la
 v

oi
e 

de
 d

ér
iv

e 
à 

ga
uc

he
   

   
   

   
  P

ro
ce

ss
us

 d
’a

pp
re

nt
is

sa
ge

 te
rm

in
é’

 

3x
 r

ou
ge

 : 
M

od
e 

sa
ns

 s
ta

bi
lis

at
io

n,
 W

in
gs

ta
bi

 d
és

ac
tiv

é,
  

ut
ili

sa
tio

n 
en

 ré
ce

pt
eu

r s
eu

l

Ap
rè

s 
ch

aq
ue

 é
ta

pe
 d

’a
pp

re
nt

is
sa

ge
, l

es
 s

er
vo

s 
as

si
gn

és
 à

 l’
ax

e 
co

rr
es

po
nd

an
t 

tre
m

bl
en

t. 
Vé

rifi
ez

 q
ue

 s
eu

ls
 c

es
 s

er
vo

s 
af

fic
he

nt
 la

 c
on

fir
m

at
io

n.
Po

ur
 q

ui
tte

r 
le

 m
od

e 
de

 c
on

fig
ur

at
io

n 
de

 l
a 

ra
di

oc
om

m
an

de
, v

ou
s 

de
ve

z 
re

dé
m

ar
re

r 
le

 W
IN

GS
TA

BI
. U

ne
 f

oi
s 

to
ut

es
 le

s 
ét

ap
es

 p
as

sé
es

 a
ve

c 
su

cc
ès

, l
a 

co
nfi

gu
ra

tio
n 

s’
en

re
gi

st
re

 a
ut

om
at

iq
ue

m
en

t 
so

us
 W

IN
GS

TA
BI

 E
AS

Y 
Co

nt
ro

l. 
Le

 
cl

ig
no

te
m

en
t r

ap
id

e 
de

 la
 L

ED
 v

er
te

 l’
in

di
qu

e.
 V

ou
s 

po
uv

ez
 à

 p
ré

se
nt

 c
om

m
en

-
ce

r à
 p

ilo
te

r a
ve

c 
vo

tre
 W

IN
GS

TA
BI

. P
en

da
nt

 le
 v

ol
, v

ou
s 

po
uv

ez
 c

om
pe

ns
er

 le
s 

ré
gl

ag
es

 a
ve

c 
le

 g
yr

os
co

pe
 d

és
ac

tiv
é 

et
 e

n 
m

od
e 

am
or

tis
se

m
en

t. 
Ap

rè
s 

un
 v

ol
 

co
m

pe
ns

é 
de

 c
e 

ty
pe

, r
ed

ém
ar

re
z 

W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l, 

qu
i r

ep
re

nd
ra

 le
s 

co
m

pe
ns

at
io

ns
 a

us
si

 e
n 

m
od

e 
He

ad
in

gh
ol

d.
 N

e 
co

m
pe

ns
ez

 ja
m

ai
s 

pe
nd

an
t 

le
 

vo
l e

n 
m

od
e 

He
ad

in
gh

ol
d 

!

Ap
pr

en
tis

sa
ge

 d
’u

n 
m

od
èl

e 
à 

em
pe

nn
ag

e 
en

 V

En
fic

he
z 

le
 c

av
al

ie
r e

t d
ém

ar
re

z W
IN

GS
TA

BI
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l

Ap
pr

en
tis

sa
ge

 d
’u

n 
m

od
èl

e 
à 

em
pe

nn
ag

e 
de

lta

Po
ur

 r
éa

lis
er

 l’
ap

pr
en

tis
sa

ge
 d

’u
n 

ap
pa

re
il 

à 
em

pe
nn

ag
e 

en
 V

, r
ég

le
z 

la
 c

om
po

-
sa

nt
e 

de
 m

ixa
ge

 d
e 

pr
of

on
de

ur
 s

ur
 1

00
%

 p
ou

r a
tte

in
dr

e 
le

s 
co

ur
se

s 
m

ax
im

al
es

. 
Ap

rè
s 

le
 p

ro
ce

ss
us

 d
’a

pp
re

nt
is

sa
ge

, r
ég

le
z 

la
 c

om
po

sa
nt

e 
de

 m
ixa

ge
 d

e 
pr

of
on

-
de

ur
 s

ur
 l’

an
ci

en
ne

 v
al

eu
r e

ffe
ct

ive
m

en
t s

ou
ha

ité
e.

Ét
ap

e 
1.

 D
ét

ec
tio

n 
au

to
m

at
iq

ue
 d

u 
pr

ot
oc

ol
e 

ou
 d

u 
si

gn
al

 R
C

Ét
ap

e 
2.

 A
pp

re
nt

is
sa

ge
 s

en
si

bi
lit

é 
du

 c
an

al
 R

C
Dé

pl
ac

ez
 la

 c
om

m
an

de
 d

e 
se

ns
ib

ili
té

 (p
ar

 e
x.

 c
ur

se
ur

, m
ol

et
te

 o
u 

in
te

rr
up

te
ur

 
tro

is
 p

os
iti

on
s)

 d
’u

ne
 fi

n 
de

 c
ou

rs
e 

à 
l’a

ut
re

.
Se

ul
 u

n 
ca

na
l d

e 
se

rv
o 

pe
ut

 ê
tr

e 
m

od
ifi

é 
!

Si
 v

ou
s 

n’
av

ez
 p

as
 p

u 
ré

al
is

er
 l’

ap
pr

en
tis

sa
ge

 d
e 

la
 c

om
m

an
de

 d
e 

se
ns

ib
ili

-
té

, l
e 

W
IN

GS
TA

BI
 p

as
se

 a
u 

m
od

e 
de

 c
on

fig
ur

at
io

n 
de

 la
 r

ad
io

co
m

m
an

de
 

(q
ui

tt
e 

le
 r

es
te

 d
e 

la
 c

on
fig

ur
at

io
n)

. L
a 

LE
D 

ro
ug

e 
cl

ig
no

te
 a

lo
rs

 tr
oi

s 
fo

is
. 

To
us

 le
s 

si
gn

au
x 

de
 c

om
m

an
de

s 
so

nt
 a

lo
rs

 t
ra

ns
m

is
 a

ux
 s

er
vo

s 
sa

ns
 a

uc
un

e 
m

od
ifi

ca
tio

n.
 C

el
a 

vo
us

 p
er

m
et

 d
e 

ré
al

is
er

 la
 c

on
fig

ur
at

io
n 

de
 b

as
e 

du
 m

od
èl

e 
su

r l
’é

m
et

te
ur

 (a
ttr

ib
ut

io
ns

, s
en

s 
de

 ro
ta

tio
n 

et
 c

ou
rs

es
 d

es
 s

er
vo

s)
.

Po
ur

 r
éa

lis
er

 l’
ap

pr
en

tis
sa

ge
 d

’u
n 

ap
pa

re
il 

à 
m

ix
ag

e 
de

lta
, 

ré
gl

ez
 la

 c
om

po
-

sa
nt

e 
de

 m
ix

ag
e 

de
 p

ro
fo

nd
eu

r s
ur

 1
00

%
 p

ou
r a

tte
in

dr
e 

le
s 

co
ur

se
s 

m
ax

im
al

es
. 

Ap
rè

s 
le

 p
ro

ce
ss

us
 d

’a
pp

re
nt

is
sa

ge
, r

ég
le

z l
a 

co
m

po
sa

nt
e 

de
 m

ix
ag

e 
de

 p
ro

fo
n-

de
ur

 s
ur

 l’
an

ci
en

ne
 v

al
eu

r e
ffe

ct
iv

em
en

t s
ou

ha
ité

e.
IN

D
IC

AT
IO

N
 I

M
PO

RT
A

N
TE

 : 
A

ss
ur

ez
-v

ou
s 

qu
e 

le
 m

ot
eu

r 
ne

 p
ui

ss
e 

pa
s 

dé
m

ar
re

r 
! U

til
is

ez
 l’

ac
cu

 d
u 

ré
ce

pt
eu

r 
ou

 d
éb

ra
nc

he
z 

un
 c

âb
le

 d
u 

m
o-

te
ur

 b
ru

sh
le

ss
 d

e 
la

 c
om

m
an

de
.

www.modellmarkt24.ch



54Ré
so

lu
tio

n 
de

s 
pr

ob
lè

m
es

 d
’a

pp
re

nt
is

sa
ge

Pi
lo

ta
ge

Re
st

ric
tio

ns

Si
 le

 p
ro

ce
ss

us
 d

’a
pp

re
nt

is
sa

ge
 n

’a
 p

as
 é

té
 a

ch
ev

é 
sa

ns
 e

rr
eu

r, 
le

s 
sy

m
pt

ôm
es

 
su

iv
an

ts
 p

eu
ve

nt
 p

er
m

et
tre

 d
e 

lo
ca

lis
er

 le
s 

pr
ob

lè
m

es
.

Ai
le

ro
ns

 n
on

 d
ét

ec
té

s 
: d

éb
at

te
m

en
t 

de
s 

go
uv

er
ne

s 
tro

p 
fa

ib
le

, é
ve

nt
ue

lle
m

en
t 

dû
 

à 
un

e 
di

ffé
re

nc
ia

tio
n 

tro
p 

él
ev

ée
. A

nn
ul

er
 la

 d
iff

ér
en

ci
at

io
n 

et
 r

en
ou

ve
le

r 
l’a

pp
re

n-
tis

sa
ge

.
Dé

te
ct

io
n 

si
m

ul
ta

né
e 

de
 l’

ai
le

ro
n 

et
 d

e 
la

 d
ér

iv
e 

: d
és

ac
tiv

ez
 p

ar
 e

x.
 le

 C
om

-
bi

sw
itc

h 
po

ur
 l’

ap
pr

en
tis

sa
ge

.
Pr

ob
lè

m
es

 g
én

ér
au

x 
da

ns
 la

 d
ét

ec
tio

n 
de

s 
ca

na
ux

 : 
av

an
t d

e 
m

et
tre

 s
ou

s 
te

n-
si

on
 le

 W
IN

GS
TA

BI
, a

ss
ur

ez
-v

ou
s 

qu
e 

to
ut

es
 le

s 
co

m
m

an
de

s 
et

 v
ol

et
s 

so
ie

nt
 e

n 
po

si
tio

n 
ne

ut
re

 s
ur

 l’
ém

et
te

ur
. V

ér
ifi

ez
 q

ue
 la

 c
ou

rs
e 

de
s 

se
rv

os
 s

oi
t s

uf
fis

an
te

 
po

ur
 p

er
m

et
tre

 le
ur

 d
ét

ec
tio

n.
 D

és
ac

tiv
ez

 t
ou

s 
le

s 
m

ix
ag

es
 a

ya
nt

 u
n 

ra
pp

or
t 

av
ec

 l
’a

ile
ro

n,
 l

a 
dé

riv
e 

et
 l

a 
pr

of
on

de
ur

. 
Re

no
uv

el
ez

 l
e 

pr
oc

es
su

s 
d’

ap
pr

en
-

tis
sa

ge
.

La
 s

en
si

bi
lit

é 
de

 la
 c

om
m

an
de

 p
eu

t ê
tre

 ré
gl

ée
 p

ar
 u

n 
cu

rs
eu

r o
u 

un
 e

nc
od

eu
r 

ro
ta

tif
. E

n 
pl

us
, i

l e
st

 p
os

si
bl

e 
de

 b
as

cu
le

r 
en

tre
 le

 m
od

e 
am

or
tis

se
m

en
t 

et
 le

 
m

od
e 

He
ad

in
gh

ol
d.

 E
n 

po
si

tio
n 

ce
nt

ra
le

 d
u 

cu
rs

eu
r, 

le
 g

yr
os

co
pe

 e
st

 d
és

ac
tiv

é 
(1

 5
00

 µ
s,

 p
os

iti
on

 n
eu

tre
 d

u 
se

rv
o)

.
Pl

us
 v

ou
s 

vo
us

 a
pp

ro
ch

ez
 d

e 
la

 fi
n 

de
 c

ou
rs

e 
de

 la
 c

om
m

an
de

, p
lu

s 
la

 s
en

si
bi

lit
é 

es
t é

le
vé

e.
 P

ou
r b

as
cu

le
r d

e 
la

 p
ha

se
 1

 (a
m

or
tis

se
m

en
t) 

à 
la

 p
ha

se
 2

 (H
ea

di
n-

gh
ol

d)
, d

ép
la

ce
z 

la
 c

om
m

an
de

 d
an

s 
le

 s
en

s 
in

ve
rs

e.

Vo
us

 p
ou

ve
z u

til
ise

z l
es

 m
ixa

ge
s d

e 
vo

tre
 c

ho
ix 

su
r l

’é
m

et
te

ur
, à

 c
el

a 
pr

ès
 q

ue
 le

 m
od

e 
He

ad
in

gh
ol

d 
ne

 p
eu

t ê
tre

 c
om

pe
ns

é 
ni

 m
ixé

 a
u 

ni
ve

au
 d

e 
la

 d
ér

ive
, d

e 
la

 p
ro

fo
nd

eu
r 

ou
 d

es
 a

ile
ro

ns
. L

a 
co

m
pe

ns
at

io
n 

du
 m

om
en

t d
es

 g
az

, v
ol

et
s,

 s
po

ile
rs

 e
t b

ut
te

rfl
y 

ne
 

pe
ut

 ê
tre

 u
til

isé
e 

qu
e 

ho
rs

 te
ns

io
n 

et
 d

an
s 

le
 m

od
e 

am
or

tis
se

m
en

t. 
Si

 n
éc

es
sa

ire
, r

e-
gr

ou
pe

z l
a 

co
m

m
an

de
 d

e 
se

ns
ib

ilit
é 

av
ec

 la
 c

om
m

an
de

 d
e 

ph
as

e 
de

 vo
l d

e 
l’é

m
et

te
ur

.

Po
ur

 le
 p

re
m

ie
r 

vo
l

Ve
ui

lle
z 

pr
oc

éd
er

 c
om

m
e 

su
it 

po
ur

 v
ot

re
 p

re
m

ie
r v

ol
 :

 Vé
rifi

ez
 l‘

ef
fe

t d
u 

gy
ro

sc
op

e 
et

 la
 d

ire
ct

io
n 

su
r t

ou
s 

le
s 

ax
es

 a
va

nt
 le

 v
ol

. 
Ve

ui
lle

z 
ég

al
em

en
t v

ér
ifi

er
 le

 b
on

 fo
nc

tio
nn

em
en

t d
u 

ca
na

l d
e 

se
ns

ib
ili

té
.

 Dé
m

ar
re

r a
ve

c 
un

 g
yr

os
co

pe
 in

ac
tif

 (L
ED

 : 
or

an
ge

) 
- M

ai
nt

en
an

t, 
dé

pl
ac

ez
 le

nt
em

en
t l

e 
ca

na
l d

e 
se

ns
ib

ili
té

 d
e 

15
00

us
 d

an
s 

la
 

di
re

ct
io

n 
de

 l‘
am

or
tis

se
m

en
t o

u 
du

 m
ai

nt
ie

n 
du

 c
ap

 ju
sq

u‘
à 

ce
 q

ue
 l‘

ef
fe

t 
gy

ro
sc

op
iq

ue
 s

ou
ha

ité
 s

oi
t o

bt
en

u.
 A

TT
EN

TI
O

N 
: E

n 
ca

s 
de

 d
ép

as
se

m
en

t, 
ré

du
is

ez
 à

 n
ou

ve
au

 la
 s

en
si

bi
lit

é.
 

 

www.modellmarkt24.ch



55

Se
ns

ib
ili

té Ph
as

e 
1

M
od

e 
am

or
tis

se
m

en
t

Ph
as

e 
2

He
ad

in
gh

ol
d

Gy
ro

 O
FF

ve
rt

 : 
M

od
e 

am
or

tis
se

m
en

t

or
an

ge
 : 

 
Gy

ro
 O

FF

ro
ug

e 
:  

M
od

e 
He

ad
in

gh
ol

d

ro
ug

e 
cl

ig
no

ta
nt

 : 
pa

s 
de

 s
ig

na
l R

C

LED verte LED orange LED rouge

m
ax

. 2
 0

00

m
in

. 1
 5

80

m
in

. 1
 4

20

m
ax

. 1
00

0

Vo
ya

nt
s 

de
 fo

nc
tio

nn
em

en
t L

ED
 e

n 
ph

as
e 

gy
ro

sc
op

e

Op
tim

is
at

io
ns

 s
up

pl
ém

en
ta

ire
s 

vi
a 

PC
 e

t M
UL

TI
PL

EX
 L

au
nc

he
r

La
 c

on
ne

xi
on

 à
 u

n 
or

di
na

te
ur

 W
in

do
w

s 
éq

ui
pé

 d
u 

lo
gi

ci
el

 M
UL

TI
PL

EX
 L

au
nc

he
r 

pe
rm

et
 d

’a
cc

éd
er

 à
 d

es
 ré

gl
ag

es
 s

up
pl

ém
en

ta
ire

s.
 L

’a
da

pt
at

eu
r U

SB
 e

n 
op

tio
n 

se
 r

ac
co

rd
e 

au
 p

or
t B

/D
. L

e 
W

IN
GS

TA
BI

 E
AS

Y 
Co

nt
ro

l d
oi

t a
us

si
 ê

tre
 a

lim
en

té
 

en
 c

ou
ra

nt
. 

Da
ns

 l
e 

La
un

ch
er

, 
vo

us
 t

ro
uv

er
ez

 d
es

 i
ns

tru
ct

io
ns

 é
te

nd
ue

s 
su

r 
l’o

pt
im

is
at

io
n 

de
s 

fo
nc

tio
ns

 d
u 

W
IN

GS
TA

BI
 p

ou
r 

la
 v

er
si

on
 E

AS
Y 

Co
nt

ro
l 

et
 

« 
CL

AS
SI

C 
» 

du
 fi

rm
w

ar
e 

ac
tu

el
.

www.modellmarkt24.ch



56La
 c

on
fig

ur
at

io
n 

du
 W

IN
GS

TA
BI

 s
'e

ff
ec

tu
e 

se
lo

n 
le

s 
ét

ap
es

 s
ui

va
nt

es
 :

1.
 T

él
éc

ha
rg

er
 le

 M
UL

TI
PL

EX
 L

au
nc

he
r à

 p
ar

tir
 d

u 
bo

ut
on

 D
O

W
NL

O
AD

 d
e 

la
  

 
 

 p
ag

e 
d'

ac
cu

ei
l d

u 
si

te
 M

UL
TI

PL
EX

 e
t l

'in
st

al
le

r s
ur

 le
 P

C.

2.
 L

e 
pi

lo
te

 d
u 

câ
bl

e 
US

B 
PC

 R
X+

S+
Té

lé
m

ét
rie

 (U
NI

)  
 

 
# 

8 
51

49
 s

'in
st

al
le

 a
ut

om
at

iq
ue

m
en

t.

3.
 D

ém
ar

re
r l

e 
so

ftw
ar

e 
ap

rè
s 

l'i
ns

ta
lla

tio
n.

4.
 C

ho
is

ir 
év

en
tu

el
le

m
en

t l
e 

po
rt 

CO
M

 d
u 

câ
bl

e 
US

B 
m

an
ue

lle
m

en
t. 

 
 

 E
n 

rè
gl

e 
gé

né
ra

le
 c

el
ui

-c
i e

st
 re

co
nn

u 
au

to
m

at
iq

ue
m

en
t.

5.
 R

el
ie

r l
e 

W
IN

GS
TA

BI
 a

u 
câ

bl
e 

US
B 

av
ec

 le
 ra

cc
or

de
m

en
t B

/D
.

6.
 L

a 
so

ur
ce

 W
IN

GS
TA

BI
 d

e 
co

ur
an

t (
4,

8 
ou

 6
 à

 9
 v

ol
ts

).

7.
 U

til
is

er
 l'

as
si

st
an

t p
ou

r l
a 

pr
em

iè
re

 c
on

fig
ur

at
io

n 
du

 W
IN

GS
TA

BI
 e

t  
 

 
 p

ro
cé

de
r p

as
 à

 p
as

.

Si
 a

u 
lie

u 
de

 l‘
US

B 
In

te
rfa

ce
s 

PC
 le

 m
od

ul
e 

Bl
ue

to
ot

h 
en

 o
pt

io
n 

ut
ili

sé
e 

de
 s

or
te

 
qu

e 
le

 p
or

t C
O

M
 e

st
 s

él
ec

tio
nn

é 
m

an
ue

lle
m

en
t p

ar
 le

 p
ar

ag
ra

ph
e 

4.

No
te

z 
le

s 
co

de
s 

cl
ig

no
ta

nt
s 

du
 B

T-
m

od
ul

e 
:

1 
Hz

 : 
le

 m
od

ul
e 

es
t p

rê
t e

t e
n 

at
te

nt
e 

d‘
un

e 
co

nn
ex

io
n

10
 H

z 
: L

e 
m

od
ul

e 
es

t e
n 

m
od

e 
co

m
m

an
de

Du
ré

e 
: L

e 
m

od
ul

e 
es

t c
on

ne
ct

é 
vi

a 
BT

10
. C

on
fig

ur
at

io
n 

av
ec

 l‘
ap

pl
ic

at
io

n 
An

dr
oi

d

Ra
cc

or
de

m
en

t d
’u

n 
ré

ce
pt

eu
r 

ex
te

rn
e:

Po
ur

 l
es

 W
IN

GS
TA

BI
 s

an
s 

ré
ce

pt
eu

r 
M

-L
in

k 
in

té
gr

ée
, 

br
an

ch
ez

 v
ot

re
 p

ro
pr

e  
ré

ce
pt

eu
r à

 l´
ai

de
 d

u 
co

rd
on

 fo
ur

ni
 (C

or
do

n 
pa

tc
h)

 s
ur

 la
 p

ris
e 

IN
 d

u 
W

IN
GS

TA
BI

. 
Vo

tre
 ré

ce
pt

eu
r d

oi
t ê

tre
 ré

gl
é 

su
r s

ig
na

l d
e 

so
m

m
e 

nu
m

ér
iq

ue
. V

eu
ille

z 
co

ns
ul

te
r 

la
 n

ot
ic

e 
du

 fa
br

ic
an

t d
e 

vo
tre

 ré
ce

pt
eu

r.
Si

 v
ou

s 
po

ss
éd

ez
 u

n 
W

IN
GS

TA
BI

 R
X-

7-
DR

, W
IN

GS
TA

BI
 R

X-
9-

DR
, W

IN
GS

TA
BI

 
RX

-1
2-

DR
 p

ro
 o

u 
W

IN
GS

TA
BI

 R
X-

16
-D

R 
pr

o 
(a

ve
c 

ré
ce

pt
eu

r i
nt

ég
ré

) l
a 

pr
is

e 
IN

 
n’

a 
pa

s 
de

 fo
nc

tio
n.

 Il
 n

´e
st

 p
as

 p
os

si
bl

e 
d‘

y 
br

an
ch

er
 u

n 
de

ux
iè

m
e 

ré
ce

pt
eu

r 
M

UL
TI

PL
EX

 e
n 

m
od

e 
di

ve
rs

ity
.

9.
 C

on
fig

ur
at

io
n 

av
ec

 le
 P

C

Le
s 

ét
ap

es
 s

ui
va

nt
es

 s
on

t n
éc

es
sa

ire
s 

:

1.
 T

él
éc

ha
rg

ez
 e

t i
ns

ta
lle

z 
le

 M
PX

 L
au

nc
he

r d
ep

ui
s 

le
 G

oo
gl

e 
Pl

ay
 S

to
re

. 2
.

2.
 D

ém
ar

re
z 

le
 lo

gi
ci

el
 a

pr
ès

 l’
in

st
al

la
tio

n
3.

 C
on

ne
ct

ez
 le

 m
od

ul
e 

BT
 à

 v
ot

re
 a

pp
ar

ei
l A

nd
ro

id
4.

 C
on

ne
ct

ez
 le

 m
od

ul
e 

Bl
ue

to
ot

h 
au

 W
IN

GS
TA

BI
 p

ar
 le

 p
or

t B
/D

.
5.

 A
lim

en
te

z 
le

 W
IN

GS
TA

BI
 a

ve
c 

un
e 

so
ur

ce
 d

e 
co

ur
an

t (
4,

8 
ou

 6
 à

 9
 v

ol
ts

).
6.

 o
nn

ec
te

z 
l’a

pp
lic

at
io

n 
M

PX
-L

au
nc

he
r a

u 
W

IN
GS

TA
BI

.

www.modellmarkt24.ch



57

11
. é

cr
an

 d
e 

dé
m

ar
ra

ge
 (M

UL
TI

PL
EX

 L
au

nc
he

r 
su

r 
PC

)

2
6

3
7

4
8

5
9

114
15

16 17
18 19 20

10
11

12
13

1
 É

cr
an

 d
e 

dé
m

ar
ra

ge
  

 
(In

fo
rm

at
io

ns
 s

ur
 l’

ap
pa

re
il)

2
 R

éc
ep

te
ur

 e
t a

pe
rç

u 
de

s 
vo

ie
s

3
 M

od
èl

e 
ré

du
it 

d’
av

io
n

4
 R

ég
la

ge
s 

de
s 

se
rv

os

5
 C

ap
te

ur

6
 M

od
e 

de
 v

ol
 1

 (v
al

eu
rs

 tr
an

sp
os

ab
le

s 
pa

r c
op

ie
r/c

ol
le

r à
 d

’a
ut

re
s 

m
od

es
 d

e 
vo

l)

7
  M

od
e 

de
 v

ol
 2

 (v
al

eu
rs

 tr
an

sp
os

ab
le

s 
pa

r c
op

ie
r/c

ol
le

r à
 d

’a
ut

re
s 

m
od

es
 d

e 
vo

l)

8
  M

od
e 

de
 v

ol
 3

 (v
al

eu
rs

 tr
an

sp
os

ab
le

s 
pa

r c
op

ie
r/c

ol
le

r à
 d

’a
ut

re
s 

m
od

es
 d

e 
vo

l)

9
  M

od
e 

de
 v

ol
 4

 (v
al

eu
rs

 tr
an

sp
os

ab
le

s 
pa

r c
op

ie
r/c

ol
le

r à
 d

’a
ut

re
s 

m
od

es
 d

e 
vo

l)

10
 O

ut
ils

11
 M

is
e 

à 
jo

ur
 d

u 
m

ic
ro

lo
gi

ci
el

 / 
Ch

an
ge

r E
as

yC
on

tro
l <

->
 C

la
ss

ic
 

12
 T

ra
ns

m
is

si
on

 d
u 

ré
gl

ag
e 

au
 W

IN
GS

TA
BI

 (L
e 

sy
m

bo
le

 c
lig

no
te

 e
n 

ro
ug

e,
  

 
 

lo
rs

qu
e 

la
 tr

an
sm

is
si

on
 d

oi
t a

vo
ir 

lie
u 

à 
la

 s
ui

te
 d

es
 m

od
ifi

ca
tio

ns
 d

es
  

 
 

ré
gl

ag
es

)

13
 C

ho
ix

 e
nt

re
 le

s 
ré

gl
ag

es
 d

e 
ba

se
 e

t l
es

 ré
gl

ag
es

 é
te

nd
us

14
 M

en
u 

(re
dé

m
ar

re
r l

e 
W

IN
GS

TA
BI

, r
ét

ab
lir

 le
 ré

gl
ag

e 
d’

us
in

e 
du

 W
IN

GS
TA

BI
  

 
im

po
rte

r l
es

 ré
gl

ag
es

 W
IN

GS
TA

BI
, e

xp
or

te
r l

es
 ré

gl
ag

es
 W

IN
GS

TA
BI

,  
 

 
te

rm
in

er
 le

s 
ré

gl
ag

es
 L

au
nc

he
r, 

In
fo

-L
au

nc
he

r, 
La

un
ch

er
)

15
 C

ho
ix

 e
nt

re
 la

 re
co

nn
ai

ss
an

ce
 a

ut
om

at
iq

ue
 e

t u
n 

Po
rt 

CO
M

 p
ré

ré
gl

é 
 

 
(ro

ug
e 

=
 n

on
 re

lié
, o

ra
ng

e 
=

 re
ch

er
ch

e,
 v

er
t =

 re
lié

)

16
 In

fo
rm

at
io

n 
su

r l
’a

pp
ar

ei
l

17
 In

fo
rm

at
io

n 
re

la
tiv

e 
au

 s
ta

tu
t

18
 E

nt
ré

e 
ré

ce
pt

eu
r

19
 S

en
si

bi
lit

é 
du

 g
yr

os
co

pe

20
 C

ap
te

ur
 d

e 
l’o

sc
ill

os
co

pe

www.modellmarkt24.ch



58

Le
 m

en
u 

Té
lé

m
ét

rie
 o

ffr
e,

 e
n 

pl
us

 d
u 

st
an

da
rd

 "
Dé

sa
ct

iv
é"

 d
eu

x 
op

tio
ns

 d
e 

tra
ns

m
is

si
on

 d
e 

do
nn

ée
s 

pa
r 

M
SB

 : 
M

-L
IN

K 
St

an
da

rd
 e

t 
PR

O
FI

-T
X,

 a
in

si
 q

ue
 

Te
le

m
et

rie
di

sp
la

y. 
M

-L
IN

K-
St

an
da

rd
 e

st
 le

 ré
gl

ag
e 

qu
i c

on
vi

en
t à

 to
us

 le
s 

ém
et

-
te

ur
s 

Co
ck

pi
t 

et
 R

oy
al

. 
Pr

ofi
-T

X 
et

 T
el

em
et

rie
di

sp
la

y 
pr

op
os

en
t 

de
s 

po
ss

ib
ili

-
té

s 
de

 p
ré

se
nt

at
io

n 
ét

en
du

es
. I

l e
st

 p
os

si
bl

e 
de

 c
ho

is
ir 

lib
re

m
en

t l
es

 a
dr

es
se

s 
d'

ém
et

te
ur

s 
né

ce
ss

ai
re

s.
 É

vi
te

z 
ab

so
lu

m
en

t l
es

 a
ffe

ct
at

io
ns

 d
ou

bl
es

. L
'a

dr
es

se
 

1 
es

t a
ttr

ib
ué

e 
de

 m
an

iè
re

 s
ta

nd
ar

d 
à 

la
 q

ua
lit

é 
de

 tr
an

sm
is

si
on

 (L
Q

I) 
et

 n
e 

do
it 

do
nc

 p
as

 ê
tre

 a
ttr

ib
ué

e 
au

tre
m

en
t.

12
. T

él
ém

ét
rie

M
ul

tip
le

x 
Se

ns
or

 B
us

 (M
SB

)
Le

 s
ys

tè
m

e 
M

ul
tip

le
x 

Se
ns

or
 B

us
 (

M
SB

) 
es

t 
un

 d
év

el
op

pe
m

en
t 

de
 M

ul
tip

le
x.

 
Il 

pe
rm

et
 d

e 
br

an
ch

er
 d

es
 c

ap
te

ur
s 

co
m

pa
tib

le
s 

M
SB

 c
on

ne
ct

és
 e

n 
sé

rie
 o

u 
en

 p
ar

al
lè

le
.

www.modellmarkt24.ch



59

Si
 le

 W
IN

GS
TA

BI
 a

 u
n 

ré
ce

pt
eu

r i
nt

ég
ré

, c
e 

de
rn

ie
r d

oi
t ê

tre
 re

co
nn

u 
pa

r l
'é

m
et

-
te

ur
. C

et
te

 p
ro

cé
du

re
 e

st
 a

pp
el

ée
 a

pp
ai

ra
ge

 ("
Bi

nd
in

g"
).

L’
 a

pp
ai

ra
ge

 e
st

 n
éc

es
sa

ire
 d

an
s 

le
s 

ca
s 

su
iv

an
ts

 :

 ·
A 

la
 p

re
m

iè
re

 m
is

e 
en

 s
er

vi
ce

 d
u 

ré
ce

pt
eu

r

 ·
Ap

rè
s 

la
 ré

in
iti

al
is

at
io

n 
du

 ré
ce

pt
eu

r

 ·
Ap

rè
s 

av
oi

r a
pp

or
té

 u
ne

 m
od

ifi
ca

tio
n 

au
 ré

gl
ag

e 
et

/o
u 

au
 "

Fa
st

 R
es

po
ns

e"
  

 
 

de
 l'

ém
et

te
ur

. P
ou

r p
lu

s 
d'

in
fo

rm
at

io
ns

 s
ur

 c
et

te
 m

an
ip

ul
at

io
n,

 s
e 

re
po

rte
r a

u 
 

 
m

od
e 

d'
em

pl
oi

 d
e 

l'é
m

et
te

ur
 M

-L
IN

K 
et

/o
u 

du
 m

od
ul

e 
M

-L
IN

K-
HF

.

 ·
Ap

rè
s 

av
oi

r m
od

ifi
é 

le
 ré

gl
ag

e 
de

 l'
ém

et
te

ur
 re

la
tif

 à
 la

 p
la

ge
 d

e 
fré

qu
en

ce
s 

  
 

tra
ns

m
is

es
. P

ou
r p

lu
s 

d'
in

fo
rm

at
io

ns
 s

ur
 c

et
te

 m
an

ip
ul

at
io

n,
 s

e 
re

po
rte

r a
u 

  
 

m
od

e 
d'

em
pl

oi
 d

e 
l'é

m
et

te
ur

 e
t/o

u 
du

 m
od

ul
e 

M
-L

IN
K-

HF
 ("

M
od

e 
Fr

an
ce

")
.

 ·
Si

 le
 ré

ce
pt

eu
r d

oi
t f

on
ct

io
nn

er
 a

ve
c 

un
 a

ut
re

 é
m

et
te

ur
 M

-L
IN

K

D
ér

ou
le

m
en

t d
e 

la
 p

ro
cé

du
re

 d
e 

lia
is

on

Ét
ap

e 
1 

: P
ou

r r
éa

lis
er

  l
’a

pp
ai

ra
ge

, é
m

et
te

ur
 e

t r
éc

ep
te

ur
 d

oi
ve

nt
 ê

tre
 e

n 
m

od
e 

ap
pa

ira
ge

 :

 ·
Pl

ac
er

 l'
ém

et
te

ur
 e

t l
es

 a
nt

en
ne

s 
du

 ré
ce

pt
eu

r à
 p

ro
xi

m
ité

 le
s 

un
s 

de
s 

au
tre

s.

 ·
Co

nn
ec

te
r l

'é
m

et
te

ur
 e

n 
m

od
e 

ap
pa

ira
ge

 M
AR

CH
E 

(v
oi

r M
od

e 
d'

em
pl

oi
 d

e 
 

 
 

l'é
m

et
te

ur
 M

-L
IN

K 
et

/o
u 

du
 m

od
ul

e 
M

-L
IN

K 
HF

.

 ·
Co

nn
ec

te
r l

e 
ré

ce
pt

eu
r t

él
ém

ét
riq

ue
 M

-L
in

k 
en

 m
od

e 
ap

pa
ira

ge
 : 

 
 

En
fo

nc
er

 e
t m

ai
nt

en
ir 

en
fo

nc
ée

 la
 to

uc
he

 S
ET

 s
ur

 la
 fa

ce
 s

up
ér

ie
ur

e 
du

  
 

 
ré

ce
pt

eu
r à

 l'
ai

de
 d

'u
n 

ob
je

t p
oi

nt
u.

 ·
Br

an
ch

er
 le

 ré
ce

pt
eu

r e
t/o

u 
m

et
tre

 la
 b

at
te

rie
 e

n 
m

ar
ch

e 
:  

 
La

 p
ro

cé
du

re
 d

’a
pp

ai
ra

ge
 s

'e
ffe

ct
ue

 e
t l

e 
LE

D 
su

r l
e 

ré
ce

pt
eu

r c
lig

no
te

 à
 u

ne
  

 
fré

qu
en

ce
 é

le
vé

e.
 

 ·
Re

lâ
ch

er
 m

ai
nt

en
an

t l
a 

to
uc

he
 S

ET
.

Lo
rs

 d
e 

la
 p

re
m

iè
re

 m
is

e 
en

 s
er

vi
ce

 d
u 

ré
ce

pt
eu

r 
ou

 a
pr

ès
 u

ne
 r

é-
in

iti
al

is
at

io
n,

 l
a 

pr
oc

éd
ur

e 
d’

ap
pa

ira
ge

 d
ém

ar
re

 a
ut

om
at

iq
ue

m
en

t, 
m

êm
e 

lo
rs

qu
e 

la
 to

uc
he

 S
ET

 n
'e

st
 p

as
 e

nf
on

cé
e.

 L
es

 s
or

tie
s 

se
rv

o 
n'

ém
et

te
nt

 p
as

 d
'im

pu
ls

io
ns

 d
ur

an
t l

a 
pr

oc
éd

ur
e 

de
 

lia
is

on
. C

el
a 

si
gn

ifi
e 

qu
e 

le
s 

se
rv

os
 n

e 
bo

ug
en

t p
as

 e
t r

es
te

nt
 s

ou
pl

es
 ; 

su
r l

es
 ré

gu
la

te
ur

s 
de

 m
ot

eu
rs

 é
le

ct
riq

ue
s,

 le
 m

ot
eu

r r
es

te
 à

 l'
AR

RE
T 

en
 r

ai
so

n 
de

 l
'a

bs
en

ce
 d

'im
pu

ls
io

ns
. 

Né
an

m
oi

ns
, 

ne
 p

re
ne

z 
pa

s 
le

 
ris

qu
e 

d'
en

do
m

m
ag

er
 le

 m
od

èl
e 

ré
du

it 
et

 r
es

te
z 

à 
un

e 
di

st
an

ce
 d

e 
sé

cu
rit

é 
su

ffi
sa

nt
e 

!

i

i

13
. A

pp
ai

ra
ge

www.modellmarkt24.ch



6013
. A

pp
ai

ra
ge

Ét
ap

e 
2 

: U
ne

 fo
is 

qu
e 

l'é
m

et
te

ur
 e

t l
e 

ré
ce

pt
eu

r s
on

t a
pp

ai
ré

s, 
ils

 p
as

se
nt

 to
us

 le
s d

eu
x 

au
to

m
at

iq
ue

m
en

t e
n 

fo
nc

tio
nn

em
en

t n
or

m
al

 : 
La

 L
ED

 d
u 

ré
ce

pt
eu

r c
lig

no
te

 le
nt

em
en

t.

Re
ch

er
ch

e 
d'

er
re

ur
s 

et
 d

ép
an

na
ge

 lo
rs

 d
e 

l’a
pp

ai
ra

ge

E
rr

eu
r 

: 

La
 L

ED
 d

u 
ré

ce
pt

eu
r 

cl
ig

no
te

 lo
rs

 d
e 

la
 p

ro
cé

du
re

 d
’a

pp
ai

ra
ge

  
pu

is
 q

ue
lq

ue
s 

se
co

nd
es

 e
nc

or
e 

à 
un

e 
fré

qu
en

ce
 p

lu
s 

él
ev

ée
.

C
au

se
 :

 
Au

cu
n 

si
gn

al
 M

-L
IN

K 
su

ffi
sa

m
m

en
t f

or
t n

'a
 é

té
 d

ét
ec

té
.

D
ép

an
n

ag
e 

:
 ·
Ré

du
is

ez
 la

 d
is

ta
nc

e 
en

tre
 l'

ém
et

te
ur

 e
t l

es
 a

nt
en

ne
s 

du
 ré

ce
pt

eu
r.

 ·
As

su
re

z-
vo

us
 q

ue
 l'

ém
et

te
ur

 e
st

 c
on

ne
ct

é 
en

 m
od

e 
ap

pa
ira

ge
.

 ·
Re

co
m

m
en

ce
z 

la
 p

ro
cé

du
re

 d
’a

pp
ai

ra
ge

 .

Co
de

s 
LE

D

Co
de

 L
ED

 1
 

 L
ED

 O
N 

–>
 P

as
 d

e 
ré

ce
pt

io
n

Co
de

 L
ED

 2
 

 1
,6

 s
, l

a 
pr

oc
éd

ur
e 

de
 li

ai
so

n 
s'

ef
fe

ct
ue

Co
de

 L
ED

 3
 

 1
,6

 s
, fo

nc
tio

nn
em

en
t d

e r
éc

ep
tio

n n
orm

al,
 pa

s d
'er

reu
r

Co
de

 L
ED

 5
 

 S
ig

na
l d

'a
cq

ui
tte

m
en

t

Co
de

 L
ED

 6
 

 1
,6

 s
, 1

 à
 1

9 
er

re
ur

s

Co
de

 L
ED

 7
 

 1
,6

 s
, 2

0 
à 

49
 e

rr
eu

rs

Co
de

 L
ED

 8
 

 1
,6

 s
, 5

0 
er

re
ur

s 
ou

 p
lu

s

Fo
nc

tio
ns

 d
e 

la
 to

uc
he

 S
ET

La
 p

ro
cé

du
re

 d
’a

pp
ai

ra
ge

 c
om

m
en

ce
 l

or
sq

ue
 l

'o
n 

ap
pu

ie
 s

ur
 l

a 
to

uc
he

 S
ET

 
si

tu
ée

 s
ur

 la
 p

ar
tie

 s
up

ér
ie

ur
e 

du
 r

éc
ep

te
ur

. 
En

 f
on

ct
io

nn
em

en
t 

ré
ce

pt
io

n,
 la

 
to

uc
he

 S
ET

 p
eu

t d
éc

le
nc

he
r d

eu
x 

au
tre

s 
fo

nc
tio

ns
. L

e 
ch

oi
x 

de
s 

fo
nc

tio
ns

 s
'e

f-
fe

ct
ue

 s
el

on
 la

 d
ur

ée
 d

'e
nf

on
ce

m
en

t d
e 

la
 to

uc
he

 :
1.

 M
ém

or
is

at
io

n 
du

 c
om

pt
eu

r d
'e

rr
eu

rs
 o

u 
de

s 
po

si
tio

ns
 F

AI
L-

SA
FE

 : 
 

 
 A

pp
uy

ez
 s

ur
 la

 to
uc

he
 S

ET
 0

,5
 à

 1
 s

ec
on

de
.

2.
 R

éi
ni

tia
lis

at
io

n 
de

s 
ré

gl
ag

es
 d

'u
si

ne
 d

u 
ré

ce
pt

eu
r :

  
 

 A
pp

uy
ez

 s
ur

 la
 to

uc
he

 S
ET

 p
lu

s 
de

 1
0 

se
co

nd
es

.

Al
or

s 
qu

e 
la

 to
uc

he
 S

ET
 e

st
 e

nf
on

cé
e,

 la
 L

ED
 in

di
qu

e 
le

s 
m

ar
qu

eu
rs

 d
e 

te
m

ps
 

po
ur

 la
 d

ur
ée

 d
'e

nf
on

ce
m

en
t d

e 
la

 to
uc

he
 :

Re
m

ar
qu

e 
: A

pr
ès

 le
 p

ro
ce

ss
us

 d
e 

m
ém

or
is

at
io

n,
 la

 L
ED

 c
lig

no
te

 e
n 

gu
is

e 
de

 
si

gn
al

 d
'a

cq
ui

tte
m

en
t.

La
 p

ro
cé

du
re

 d
’a

pp
ai

ra
ge

 n
e 

du
re

 e
n 

gé
né

ra
l q

ue
 q

ue
lq

ue
s 

se
co

nd
es

.
i

M
ai

nt
en

ir 
la

 
to

uc
he

 S
ET

 
en

fo
nc

ée
 

du
ra

nt
 

<
 2

 s
ec

on
de

s
2 

à 
10

 s
ec

on
de

s
>

 1
0 

se
co

nd
es

LE
D

AR
RÊ

T
M

AR
CH

E
AR

RÊ
T

Tâ
ch

e

Co
m

pt
eu

r 
d'

er
re

ur
s/

 
M

ém
or

is
er

 
FA

IL
-S

AF
E

To
uc

he
 R

ES
ET

 v
er

s 
le

 h
au

t R
ég

la
ge

s 
us

in
e

www.modellmarkt24.ch



61

• 
M

od
e 

d‘
em

pl
oi

 é
la

rg
i d

u 
W

IN
GS

TA
BI

 
M

od
e 

d‘
em

pl
oi

 é
la

rg
i d

u 
W

IN
GS

TA
BI

 
en

 li
gn

e 
ou

 n
um

ér
iq

ue
m

en
t s

ou
s 

M
UL

TI
PL

EX
 L

au
nc

he
r  

   
   

   

 
(w

w
w

.m
ul

tip
le

x-
rc

.d
e)

• 
W

IN
GS

TA
BI

 W
or

ks
ho

ps
W

IN
GS

TA
BI

 W
or

ks
ho

ps
 

su
r l

a 
ch

aî
ne

 Y
ou

tu
be

 d
e 

M
ul

tip
le

x

   
 h

ttp
s:

//
w

w
w

.y
ou

tu
be

.c
om

/u
se

r/
m

ul
tip

le
xm

od
el

ls
po

rt

14
. I

nf
or

m
at

io
ns

 c
om

pl
ém

en
ta

ire
s

www.modellmarkt24.ch



#
 1

-0
2

4
2

3

K
le

b
e
p
a
d
s 

(2
 P

a
a
r)
 f
ü
r 
W

IN
G

S
TA

B
I  

E
V

O
L
U

T
IO

N
A

d
h
e
si

ve
 p

a
d
s 

fo
r 
W

IN
G

S
TA

B
I E

V
O

 ·
A

d
h
é
si

fs
 p

o
u
r 
W

IN
G

S
TA

B
I E

V
O

M
e
c
h
a
n
is

c
h
e
r 

E
in

/A
u
s
-S

c
h
a
lt
e
r

M
e
c
h
a
n
ic

a
l o

n
/o

ff
 s

w
it
c
h
 ·
 I
n
te

rr
u
p

te
u
r 

m
é
c
a
n
iq

u
e
 o

n
/o

ff

#
 4

 5
1

8
8

B
lu

e
to

o
th

-M
o
d

u
l

B
lu

e
to

o
th

 m
o
d

u
le

 ·
 M

o
d

u
le

 B
lu

e
to

o
th

S
ic

h
e
rh

e
it
s
s
c
h
a
lt
e
r 

m
a
g
n
e
ti
c

S
a
fe

ty
 s

w
it
c
h
 m

a
g
n
e
ti
c
 ·
 I
n
te

rr
u
p

te
u
r 

d
e
 s

é
c
u
ri
té

 m
a
g
n
é
ti
q

u
e
 

6215
. Z

ub
eh

ör
 · 

Ac
ce

ss
or

ie
s 

· A
cc

es
so

ire
s

O
pt

io
na

le
s 

Zu
be

hö
r 

· O
pt

io
na

l a
cc

es
so

rie
s 

· 
Ac

ce
ss

oi
re

s 
op

tio
nn

el
s

O
pt

io
na

le
s 

Zu
be

hö
r 

· O
pt

io
na

l a
cc

es
so

rie
s 

· 
Ac

ce
ss

oi
re

s 
op

tio
nn

el
s

tio
nn

el
s

#
 8

 5
1

9
5

M
e
c
h
a
n
is

c
h
e
r 

E
in

/A
u
s
-S

c
h
a
lt
e
r

Ac
ce

ss
oi

re
s 

op
tio

nn
el

s

#
 1

-0
1

7
8

4

S
ic

h
e
rh

e
it
s
s
c
h
a
lt
e
r 

m
a
g
n
e
ti
c

www.modellmarkt24.ch



63

16
. N

ot
iz

en
  ·

  N
ot

es
  ·

  N
ot

es

www.modellmarkt24.ch



•
 G

es
ch

w
in

d
ig

ke
it
sk

om
p
en

sa
ti
on

 ü
b
er

  
  
 S

ta
u
ro

h
r 

od
er

 G
P

S
   

Li
ze

ns
ie

rt 
du

rc
h 

Po
w

er
Bo

x-
Sy

st
em

s
•

 S
pe

ed
 c

om
pe

ns
at

io
n 

vi
a 

Pi
to

t t
ub

e 
or

 G
PS

   
Li

ce
ns

ed
 b

y 
Po

w
er

Bo
x-

Sy
st

em
s

   
Pa

te
nt

: D
E 

10
 2

01
3 

20
1 

55
4 

B3

M
UL

TI
PL

EX
 M

od
el

ls
po

rt
 G

m
bH

 &
 C

o.
KG

 
W

es
tli

ch
e 

Ge
w

er
be

st
r. 

1 
75

01
5 

Br
et

te
n 

· G
er

m
an

y

w
w

w
.m

u
lt

ip
le

x
-r

c
.d

e

V1
.1

   
# 

1-
02

42
1

www.modellmarkt24.ch



������������	
����	��
������������

������������������	����� 

�	!�
��"��
��#!	��

��������	
��
��������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
������
�����������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
����������
������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
��������������������
���������������������������������������������������������������������������������������������������
���� ����
�����������������������������������������������������������������������������������������������������������������������!
����������
����"������������������������������������������������������������������������������������������������������������#
$���������%&��

���%������&����������������������������������������������������������������������������������������'(
)
�**���������������� ������������������������������������������������������������������������������������������������''
��� &���������������������������������������������������������������������������������������������������������'�
)�����
����&��������
�����������������������������������������������������������������������������������������������������'�
)�����
*
����+������

������������������������������������������������������������������������������������������������'�
,���
����-�����.�������������������������������������������������������������������������������������������������������������'/
,���
����-��"������.��������������������������������������������������������������������������������������������������������'0
����	���+1��2���������������������������������������������������������������������������������������������������������������'3
���%%�������4
��%&��

�������������������������������������������������������������������������������������������������(
���%%2�����
%��*�����
��

���5%��
�
���������������������������������������������������������������������(
���%%����2�������&����������%%����
�������������������������������������������������������������������������'
���%%6
��%&������������������������������������������������������������������������������������������������������������������'
)
�**������������*�&���%%�����������������������������������������������������������������������������������������

1&�&�%&��

�%���7����
�**��6
2��
�-4��8���9:.������������������������������������������������������
���
��%&��

�%���7����
�**��6
2��
�-;��&�.������������������������������������������������������������0

4��%"���+5*�����������������������������������������������������������������������������������������������������������������(
��;������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������'

<�&6���9����%%������������
�%������62����������������������������������������������������������'
�
���&&�
���������&�����������������������������������������������������������������������������������������������������

�
���&&�
+���*��������������������������������������������������������������������������������������������������������
1&��
��:����
���������������������������������������������������������������������������������������������������������/
1��2��������������������������������������������������������������������������������������������������������������������0
�����������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������!
)&�6�������&�������������������������������������������������������������������������������������������������������������!
)�����
*
���������������������������������������������������������������������������������������������������������������#

��"�
�
�������=;�6����������

����������������������������������������������������������������������������������3

������'=�3

�

�
�"

�
���

��
�
��
�

�
���

�
�
��

��
�
��
�
�
���
-�
�
;
�
.�
�>
��
��
��
�
%
��
�
�
�?
�
�
�
��
�
�
� 
&
��
�


�

��

�
@�
�>
��
A
�1

5
:
�
�<
:
�
9

www.modellmarkt24.ch



���	$�%�

�#!��

���%���������� �����������������<�&���%%��������������������	
��
�	"���%B�
��
��
�	������� � 	� � ����
���C � ��� � %�� � �������
���
��
�� � ��������� � 7����&��� � ��
B���
"�����D�1&��

6
������%���1+:��)+������������6����������,���
�	�%�����������%�� �
�����������% � 1+:��) � �%*6�����C � "�
���� � <�
&��� � %�� � ������� � ;4+E�����������+
�F���%�����6�����7����&����&
�����������������%*6������	��2������6���

$������������+4��%"�����������2�	��,8+�%*6������%���6&
������������
+���������D�
<<1C�4���������5��C�15:��<:�9��,9:C�����*�����51$������51GC�H����5$�C�H,�
9�5��1&����������������5�������
� ��
���"��������;�����

���"���	����;���8�����
4���F��$��������

��������
����������%*6������"������*���<���
����
�%�����%���+<&���
-���
�������*
��	��
���������		�.��������������� ����������1����������7����������
�������
��������%�����%�����&% ���&��������"�
�
���������%�����������%��������
�%*6��+����F*����2�
��
��&�����������"�

�������

��������	
����
������
�������
�������
������
���������������	����������� ������������!�!�!"�
����!#$%�&���������	�����
�'��()�����

E������������F���%�C � ��� � %�� � ��% � ��
�%�����*�&�&�&

 �  &� � 15:��<:�9 � ��������C�
�B�������� ���
�%������������������������ ��%�1��+<&�� � -&�
��*
�I �����&� �
��.�
����
%�������%�����%�1��+���������
�����%*6������� �������������%�����������
%��������������%�1+:��)+�%*6����������������7���������������������
�
�������������%�
1��+<&����B�����	����	
��
���I����������&����������

&�����"�������$�����+<&��C�����
�%�����������%��������������%��%*6������&
���4�����&�������������������!+�����3+
)���
 ����&����	����	
��
�62���������&% ���&�����������	��"������

�%��=$+<&���-�������������$����.�"��������5��+<8+�����6����&���������
���&&�
+1&��
�
	���<�&���%%���������������������������

&������42��������

����������5*������
���
�������������&"������15:��<:�9�:����
�����������������&�������15:��<:�9�
:����
����**��&����
&��	���7��62�������%��=$+<&�������3+)���
+7����&���&

������
�
�������&% ���&������������

&�����"������������I��������%*6������"�������������
�
����$���� �����������%���+<&���%������&%� ���&�����$���!+)���
+7����&���������	"���
���&����������+<&����	������&% ���&������

$���'�+���������'0+)���
+<�&+7����&��
������&"&

�	"���$��+<&���������

�������=$+
<&��� � 62� � �����6���� � -"& &� � ��� � ����� � ��
��� � ���� � ���6. � ��� � 	"�� � 1��+<&��� � 62��
��
�%������-�2�6���������*���

�
������	��"�����.��J����*�����������*�������62������
������������������������������

&���������� &����������&��������������������0+
*&
�����1<9+�����*
��	��%��� �����������������"���
�� &�����
����$���<�&+7����&����
�2�6�� ���*� 2��� � ����� �;&�
���&%����� �������� �%�� � ���&% �  ���&��� � "������ � �

��
������������

2���������%���-������.�/�+���
��������������E������&%��������
����

�������=�3

�

www.modellmarkt24.ch



��	���
���

���������

,��
���
4
����
��

4�
��
@
4
����
��

���������	
�	����
��
��	������
������

,��
���

4�
��
@

4
����
��

�
��
�
�
�
�
�
�

4
����
��

���������	��	����
��
��	�������	���	����

&
��$%���'*�%���'��+� $���)�����
� �������&
���"�������
�������	�����6�����
4
����
�����������
����6�����%�1&��

����	��������$������������������62� ��

��
���� ���
��� ���� �1&��

� ��	"� ���� ���������� �	� �����
���@ ���
���
�����
62
����	��)&����������%�����%�6�
��
���,����C�7������&�����B����������F���%�
�����������-)
���������6��������������
�&���$%���%*6�

���"���.�

�������=�3

�

www.modellmarkt24.ch



������'�	%
�

�

�����������+7����&����%�������&
��������������%�1+:��)+�%*6��������	�*�������
�������������� � ������

 � ��� � 	� � '0 � ����������
� � -K� � ���
 � ,8+��
��� � �&��� � '#.C�
�������������� � ���
�� � K� � ���
 �7����&� �!C � 3C � '� � &��� � '0 �)���
� � 62� ����
&�+ � &����
$�����
��� &��-
��	�������
���������������
��
�
B
����$���������6������.�	���7��62������
$����%*�
����������62��K�������� &����������������

���C��&��������
��������1���
��������
%�� � ���
&�+ � ��� � $�����
��� &� � %�� � �������
���
��
�� � �%*�
������ � �� � ����% � 1&��

�
���
�������������

)���
�C��������
��L��������
�M�"�������&

��C��B��������"���������
���������������
����
����

�����&������������%���� &�������������I��������%*6��������������66���
"�������$�����
����"��62����

�**��**
�����C���"��6��
��
��
�**��C�4�
�"���������
��
���
�������
�
���� � $�� � )���
��6���
��� � �% � ��������� � ��� � N � �������� � ���
�
��������+ �����������������
���N� B

�� � 6��� ��&�6����������C ��&������%������
���
��
6
�I���
����K�������
����������� &�����������
�%����*�����������

1���
�������&

��� �������

 � �%���������� ���6&
���� � �%������� ����� ��

��6�

� �����
��
�
�������$��
����������I*&����� &

���������������� ��%���
��
������	�
6�

����&�
�
�% � ������ � 1�I�� �  ��"�����C � ��
��� � ��� � �����6C � ���� �  &� � ������ � ������
���
,���������

������6���������
���)���
�C�������&������;B
�C�����������O���C���6&
�����
$�������������"2�����&
�
�������
���
����"&

���,��
��������������������6�������
	�%������ � �% � ;������+������� � $��������������

��� � ���
������ � ��� � �% � �������
�����
���������%&�����
������&
���6���
�������"���������

����������������	��#!��	�

)&%%���"�� �	�� �<��I�� � �� ����
���������
������������������ � 62� � �
� �1&��

� �����
6�����6����
������������� ��
����C�"����������������<8�%��������

�����%�:����
���*���
5��+)���
 � &��� � �
���&&�
+�����6��� � ������

&���� �"���C � ��� ������������
���� � ����
�F���%�� � $�	� � 
���� � ��� � ��� � ��

 � 	"���
�� �  ��� � G*��&���D � L���������MC�
L1&��

 &�
���MC�L�%*&�������M�����L1����

M������

���4�

����&

���������������������
�%*6��������������C�&
���K��"�����1���
��� &�*�&���%%����������������
�
����������
7&�*�&���%%�����%����C�����%2�����62�� K����	��������������
������������������
�
����������������������)���
 �	���&����� �
����� ���� �����%����6��
���1&�&�%&��

 �
"�������������C�O���+C�;B
��+������������������5%�	����
���	"���&������������� ��� �
%B�
��
�� �)�����
*
���� ����	�� �	� ��B����C ��&

�� ��&�
 ���� �J"��+ �&��� �$������6��+
��
�
����%���	���&������%���� &����
� &�
�����������

����+� �����
������������

�������
�����5��+�����6�����	�����	C� ��
��������������
��
������������������ &����
C��&����������5��+)���
�	"���
���,��
�������������6����

�������=�3

�

www.modellmarkt24.ch



���������	��	���������	�������
� ��������

���������	!�	���������		�"�	�������
� ��������

				

������/=�3

�

www.modellmarkt24.ch



&
��$%���'*�%���'��+��%�����������*�&�������

&������������������%�
���������4
����������	�	��
��C����
�"����62����������������������"���
������
��
�
���� ��"������"���C�����������������&����������
�,������B%��
�����%�
��������
������
�����"������

���% � ��������� � %�� � �����������% � �%*6����� � 6�����&����� � ��� � �����
2�����������
	"���
����%*6����� �����)�����
 ����&%�����
� ���� ��I��������%*6������ � ��� ���6 �����
�&������������
������

����	����
������I������1<9+�%*6������%2�����*���:����
���
��6 � 15:��<:�9 � �,9: � ��������

� � "�����C � ������ � �F���%� �  ��
����� � �������
������

����� � 62� � ��� � �����

� �$���� ���������� �����
��� ���� �
������ � ��������� �����
��
��������
�����%*6�������

42����������������������
���)�����
������������������L���������M��������
�������

C����
��������C������2����������������������,������L1&��

 &�
���M���
��������4
��%&��

�������
$�� � L���������M � 62
�� � ��� � ��
����"���� � %�� �  ��
�� � ��
���������� � ���
�� � ����
 � ����
������&�6�������&� � �����

��P
��
 � ��� � �&������� ��%*6�����"�

 � �� ����
�� � �����

���
�����
6&�%������ ��I��������%*6����������"������������ K�"��
�������������2**�
��
62
��� � 	�� � �&������� � )���
	�"������C � ��� � 1&��

�F* � ��� � ��� � ��� &�F* � ���� � 	��
�����%%��� �$�� ���� &� �"����� �"�� � �% ���
�%� � ����	���� � �% ���������� � ����+
��

&���������������:��6���
�������*�26������
�����:��������)�����
���%�1&��

�"����
����6����C ��%� 6&
���� ���� ��������
���� ���� �)&������������

��� �*�26�� �	� ��B������
$����
 � ��� � ��� �)&�6�������&� � ��6&
�����
 � ������� � ��� � �� � ���� � �� � ��� � 4���K�������
���������"������

��� � ���� � ��� � ������������ �1&��

 &�
���� � ����6�C � ����
"������ � *���	�*��

 � �����
����
��
�����C � ���&%%� � K��&�
 � ������� � 62� � ��� � ��"�

�� � 1&��

 � &*��%����� � )�����
+
������

�����������������1&��

��
��L,,+7����&�M� &��1<9������6�C���������2�
��
����
�
����:��������)�����
����������:��6+ ������������
��������&"������������

�����

�� �
��� &�������������*�&���%%��������������&�
�	���&���&

������

1�������G*��&��L�%*&�������M���6��������������� &���
������6���%�,��
�������*���
�����
)�����
�&�6�������&��� ���� �$�� ��B���� ������� �$������ �����C ����� ����
 ��&
�
� � &��
������� ���������� � �����	���� � $���� � $������ �%2���� � �% � �&������� � 7��	���
����
����
��� � ����� �$���� �)&�6�������&��������� � 
���� � ��� �$����������M�"�6M � -����������
,&�6�������&��(�
�.�

��

�� � ��� � �
���
 � 	� � ������ � ��� � G*��&� � L1����

MC � �&%%�� � ��� � ������ � 	�%�
�������
���
��%C�������6��������%�����������
�����
������������&�6�������&�����������
H��	��%2������������
�	�%��
�%����� &	�&������C���� &�F*��C���� &
��6���
������C�
)���
	�&��������������%����

�����
�����1��2���������������C��%���������������
��6�����������

��
��)&�6�������&���
����1&��

�����	����

���

������0=�3

�

www.modellmarkt24.ch



�	$�"�$��
������	�

���
 � ��6 �"�
�
�% ���� ���� � 	� � �
��� ������������

����� ���
���� � ����C ���� � 
������

��	����
��
��

����6���%��������
���
��%�����
���������%����

��������

����������������
$�	� � ������ � -6���. � K��� ���
���
��%����� � 62� ������������

����� � ���� ������+ � ��� � 62��
��
����� � ���B����� � 4���������

����� � ���� � ��"������+������ � $�� � 5%��
�
���� � ��6&
���
���
���&�����������1��2
������%�����%�������
���

���������	#�	���������	��$�%�����

��6�������6&+��������
�
�������������
���������6&�%���&����	�%�����������������%�
�����

���������������F���%���$������� ��)�����
*
����"��������������
�����������

���
$�	� � �&

�� � ���2�
��
 � ���� � 7��������� � 	"���
�� � ������C � �%*6����� � ��� � )�����
�
�����
���������������
������4�

C����&%%�������������L������M�����������*���
������
;��"��� � �� �,&�� �4�

�� � ��� ��F���%� �"����� � �� � ����%����&������� �4�

���*���
���
����
��������������������L��"������M����	�
������������
�	��
B��
���

:�����������������L��������������M�-�����2�.C��B�������������������%*6����������
��62��
O���C � ;B
� � ��� � ����� � ����
 � �������"������� � �&���&

������ � $������� � "��� � ����
)�����
�%*6���
��
���� � ������ � ,���� � ��������

�C � ��� � K� � ���
 � ��"�

��� � <
����
�������
���
��
���������

�������������$����������
������������J�����
��C���6���������
)&������������
� ���� �)�����
� � �� ���
�	��� � ���6���
 ���������

� �"������ ���"���� �����
���%�
 � ��� �1&��

 � %�� � ��% � )�����
 � �% � K��� � ��
��� � $�� � �&�� � :���� �%������� � ����
O��������C������
��������;B
��+�����������2�������������������

������!=�3

�

www.modellmarkt24.ch



��
�
��� � ��� � K��	� � ��6 � L��"������MC � ���� � ��
�� � ��� � �

� � �����

 � ��6�������� � ,8+
������������
�C��

�������

�	���&����������� &������������������������������&���C�
��� � ���2�
��
 � ��� � �����

��� � ��	�����C �"��� � �� � ��� � ��"�

��� �<
��� � ��� � )�����
�
������

��
����� �"����

������'�	%
����������	

�%����
�������
������
������������6�����4����F%�&
��������)&*6
������������
�������&�
�%������+4������ �	�� �)���
	�"������� �$�� ��&�� �������� �������������� �J�"���������
�B���� � ��� � ��
����� � ������ � ��� � ��"������� � J�% � ����*��
 � �B���� � ��� � �&�� � ������
	����	
��
�� ���
�
�����
 � -	� &� � ����� �J"�����6��+��
�
��� � �% ������� � ����% �)���
�
	�&�����.�������������62������ ������)�����
*
����������
�����$�	���
������������6�����
4�
� � 62� ������C � �� ���%�	�� �J��� � �&�
 � L���
� �	���"�����M ����
�� ����
��%����
 �����
J�"�������6���������B66����
��C���"����������%��������������"2���
������
�
����
����������6�	�������
���&������)
������6���������*���
�����4�
����
����������J�"������� �
1��������%���
�
���C�����������������������

��������<
����'����� ����C��B�������������
��������
��
���<
�������6���%�$������6����
�
����6�������������
�"�������������
�C�%���
��%�J"�����6����
�
�����&%%�������������	���<
����'�	��2����$���$������6����
�
����
"�

�����������<
������C��������C�K�����
����

�����$���<
����'������
��L)�����
����M �
 &���6������������&

����������
��
������2��������
��&���
������"������

�����B���������N���"��%�������%���
������
�
����&����$��
��&*6��%��������N��&�
�
��� � ��� � ���� �������������
� � 	�� ��%*6���
��
�������������� � -����. � ��� �)�����
� � *���
���������6����������������7&�������

����������62��)���
�0� &�����
����1���������
����C�
�����%*6���
��
������

����������
������%�����%�%�����������%�)���
�	���������C����
������4�����&���������,���
�����62��������6
����������&*��%�
���)�����
"����������� &

 �
����

&
��$%���'*�%���'��+� ��� ��B���� ���� �������������
� ����
 ����	 ��������
	�&�����C � �
� � ��� � 1&��

 &�
���� � &��� � ��� � �������� &������ � ����������
G������������������
��������2�
��
�����
�������
�������������H�����;�����

���

�����62���������7&������C�K�����<�
&���������7&�
�������$���6&
��������
������
��������*��
���62��

������#=�3

�

www.modellmarkt24.ch



���������	&�	���������	'
�
� �(������

��6������
���
�����
���
��%������"�����
����������
�%�����������

����62��1��+�F���%��
�����&�����$&���"�

�������K�����
������
�1+:��)+���������&����<,G4�+�9��	"��
��
�%��������*
�F� �$�� �<,G4�+�9 ���� ���� ���
�%��������*
�F ������ � 
������ ������+
��	���
�������C��
������*��
�"���������1+:��)+�������������,&F�
��9������

��P����
�&������� � ��� � ��� � ����&��������� � ���
 � �
��� � 7&����

�����C � "&��� � ������
$&**�
��
������ &��&%%������6��$�����������L'M���������1+:��)+�%*6�������62������
7����������2���"��
��������� ����C ��
�&����������
� ������"������ �������� ����
�����
�%*6������*�������2���"��
����������������62��1+:��)��&������ &���������

���;�����
����������1��+�&%*����
����
�%�����C��&

��������L$����� ����M�������

���

������3=�3

�

www.modellmarkt24.ch



�����&���
���������<6��
�&�������
���"��������C�"�������

���1��2������7�������������
	�
�����C��������&���������������6�
��C�������%��
����?�����������������)�����
�	��
2���������C�����
���������%*
���)
������6�����4�
��%�����%�<6��
�

����������������������"������+4�������"��
��
�C�6�����������&���7&�������

�����C�����
%������
��&
���	"��������������� ����������&

����$����������6�
����������C�"����
����1���	�����������6���
�C����
�
�������	�����
����������	�����

&

��$%���'*�%���'��+� ���
�K�����)&�6�������&������������&

���������
����
$�����������������������������������$�������6���%�,��
�������
�����$�	��
����������1��2*�����L������

������ ���$������*���
���M� �%�)
�**%��2����	�

�����&�����7������������������%B�
��
��������������$������%��C���"������
��%�������1&��

���	"��*�������	�%���%��������������*���
����������
��� ���� �$�����"����� ���6��6���"&

��C �"�

������ � L������

������ &� �$�����

����M��������������$������%���

(�������	$��$�

������	�����

��� �)
��� ���6 �����4
��	����F%�&
 � �� ���� �1��2
����� �B66��� �������

6������ � 62� �����
�����
������ � 1&��

�
������������D � $�
��6
2��
C � �
������
�� � 4
��
��%&��

 � ��� � 7+
:���"����%&��

����
���	������"�

����6������
���
������������
����%������+4�������
����J�%���
���� &���*&�
�����������O������������������)
�**��=4
�*�+���� �������	���
7��62����� � 5���� � L��"������M � ���� �%�� � �&��� � 62� � �
������
� � 4
��
��%&��

� � �����
���*4
�*+4�����&������ �����C������
���;B
������������

����*�&	�����
�������

������6�
����O���������%���
��

��6������
���
���������"���������;B
�������+����&%*������&�������&�����$���"��������
���B����C�"��������1&��

��������� �����%�������������"&

�����
�&����&���C���
�����C�
���
����������"���
���$������������
�����J���
���62��������6�
��
���1&�&�����	C��������
������ � ���

� � ��
� � �&%6&�����
 � ����
 � ���� � ���&%�����
� �;B
��+ � �	"� � ���6�������+
	�%���
�����&���������"������������$���������	*���������J�%���
�������������
�����
%���%�
������"�����I����6�����
����"������

������'(=�3

�

www.modellmarkt24.ch



���������	)�	*�����%	���	'�
������"(
��

)
�**�	�������	���'��"����	

�&"&

��*&�
����
�����
�4
�*���B�������������&6�"��� ����&����'���!�����������
���+

��
�� ����*�������� � -2��� �)�����
*
����C � *�� ���
�
�����
 � &��� � �*�	��

� �)
�**��+
*
����.��&�6���������"�����C��&������7����
�**��6
2��
�62��1&�&�+��������
��
�**��+
6
2��
 �����
%&��

����%����%��B������;B
�����������
���
��&%6&�����
 � ���
���������
����� �������6
F � ��� ������ ������& ���
��� �������
��
 �"�� �	����	
��
� ���B��
�**���&����
���*4
�*���6��

�����"2���
����)
�**���

�F*���
��1&��

� �%�� � ��� �)
�**������� ���� �1<9+4
����� �;��&������4��8��� ����%�
;��&��"����%���������������)
�**��������%�����%�O���������%����
%��C�%�����%���
"������������
������O�����������
����	��2��
������J���%�"���������%���������������
)
�**�� � ���
 � ����� � ��� � ��� � O��������� � -"������. � ���
 � &��� � ���� � �&���������
������6
F+���

�����
����������
�
6���	"��:�6����%���-�*&�
��.������	������
��������������
7��"B
����%����

��� ����)
�**������
�&����-�*������

���.��������
�������-�
��%��+�
������������

���.�"����&6����"2���
��

���%�4��8���
��������"����������)
�**��� �%��&�%�
6�

 ��������%����������� �%�
���������
���-�����)
�**�������

��.C��%������������������� &

������6�
����������
H�������

������	"���
���-*���$������6����
�
����&������
���������������.��������2�
��
�
������������	�
������������1���
����%�����%�O���������6������
�����������
��������

������''=�3

�

www.modellmarkt24.ch



5%�������������%�1��2*��������� �������)
�**���������
����	���B����C�����
��������
�
�������� �������
��������%�4
��	����F%�&
�����������)
�**��%��2+�F%�&
�����2�
��
�
%2���� � ������������ ������ � ��� �)���
� � 	�� � )
�**����������� � �����& � 	���&������
"�����C � "�� � ����������
� � ��� � )
�**����� &� � �% � ���������� � $�% � �
�%��
L)
�**������������*�&���%%�����M�"��%������
��������&��������)�*���
�

���"�����%	���$������������

Q66����%�������1��2�%�����%���� &�F%�&
C��&%%��%���K�����
�����������7����&��
�������
���
��
 �  ��
� � ��� &�������� � ����	����C � ����� � %�� � ��� � ��� � �% � 1&��

�
 ������������ &�� 6�����&�������
� �	�&������ �$�����J�&�������
�� ���8;���%�� �����
�������������������� &����
	�&�������- &%���������&%%���.�	����������������
����
 B

�� � 6��� � �� � �
��� ���

� �$���&�
� ��� ��� � �����%C ����
 ���������������� ��������,8+
�F���%����	�
�
���C��%���������
 &

	��
�����J�&��������%�1&��

�	��
������1<9+
�F���%�����	����������,���
���� &�'�62������
����C���� &�/�62���������
���O��������C �
��� &���62��;B
�C���� &���62��������������� &���62�������42��?�����������
����������

�������6���������*���
�������� &C�����"����������&��
�����
����

���������	+�	'��$���"
����	��"	��"��
���,���

������'�=�3

�

www.modellmarkt24.ch



H��	�������%%���������6��������
��������������4�����&�����������F*�������� &������
���
���K�����
�)�����
 ����&���������
���
��
� ��
�������������������1��������������%�
���
���������;���8+��� &�K�������������������� &%����������������������������

���C��&�
"���������<�������%�1&��

�62������ &�����
�����,���������

�������B�����"������ �
7&���������

�����������������''((C�'/((�����'3((C�����1<9+��
��������������������	��
'(((C�'/((������(((��%*6�

���"��������
�����$��
���
�����K�������� &�������
����N�
"������6&����
��
�N��%����
���"������

�%���

����������� &������

�����������%%��������&�
�62��K�������� &���������C�"���
�������%�4�

��������%*6���� ��
�����������&

��������%&�����������

���+,��
����62��
��� � ��� � L��� & � ������ �����M � ��� � &*��%�
� ���

� � ���&����� � �B���� � ��� � 	"���
���
L<&����&��
�
���M�-��������.�&����L<&����&�����	��M�"�

��������
��	����%������%�������
�����

����� &*&����&��2�����
%���&�����������
�������<&����&��*�������������������
&����%�������<6��
������������%%���

����+� ����1&�&����
��C�����2��������������������62
���"��������������������

�����
:���
��6+��&"���7&

������

����������C�%2���������������<&����&�����������
�����@

)�����
��	������	��#!��	

�% �1��2*���� � ����&�C � ���
�� � ����� � ��% ���� &�F%�&
C � "����� � �% ������+4�������
������
���������������
���������������������������

����%��&�%�
6�

�
��������������
��������	����6�����%���������������
��������%���"������+4�������������&�
�������

������
62�����6*���6�
��� ������&�	&���"�

���C �������7&�������

������%�����������
��&
���
	"����������2������������&

������������%�1&��

�%���7���������%&�&��������������
7������&�������������*��
�"���������,���
��������
�������
�����������	6��R���	����%�
���6*���6�
���� ����������"������

������'�=�3

�

www.modellmarkt24.ch



)�����
*!���	���	���

�	��	

H��	����
����"�����������������
��
���)�����
������

�����C��������2�
��
���� K���������
��
�
�������)�����
*
����������������
���"������������)�����
*
����'��&

����"�������
���
��
������2���� � ����� � ?��������� �  &���
%��C � ��� � ��� � �� ����� � ��� � ��������+
������

����&
���K��"����,���
����-)�����
����.��$�
��������%������
����
�"�
�����
������4
����� K����	��� � L������MC �"����%�
 �"���"���������� ����2��������������

����
��
��6�
��6��

)
����������%����������
����1���������%�
���6�����L'M+�F%�&
��������
���������������
�������J��
��������������������

���������������������"�

�������
������� ����$����������
�

���<
�����������������������6�������������
���
���������������

��������
��
��
��$���
<
�������������������,���
�����$�%*6����-���������&����G*��%����.C�����<
����������
7&

�����
�������� � -;������
&
�. � ��� � ��� �<
��� � � � ��% ��&��R���C � �
�& � ����% � ��
��
�I���%���;������+1&���

E�������������%���*���$���S$�&*�-%���;�
6������1���.��

��������������)�����
*
����
����������
���������������&*�������$�������
�
6����
C�"����%�����"��������

�������������
<
������-%&��������;������.���6
&����
��������������������<
������-
������;������.�
2�����
%��������&��������L ����
��6��M�"�

�

���� ���� ����� ���6 � L��"������M � �
�����C � �&%%�� ���� � 	� ���� �4���������

����� �����
K�"��
������"�

����)�����
*
���C�����"����%�6&
�����������
����� &

�����������
������
����������4���������������
�62��K����)�����
*
��������������������� ����

���)&%���"���
�
*�&���%%�������������������*
������	&���������������
���;B
�������&66���������	��
"������

&
��$%���'*�%���'��+��

��7&�������

����������������������������"�����
*�� ���
�����C �2��� ���� �<6��
�������&��� �2��� ���� �������� �J�

����������*���
�������� � 	� � ������� � ���
 � ?��������� � ��� � ����� � ���� � E���������� � ����
������������6&����
��
�������������
��������������$������%*6�

���"����

������'�=�3

�

www.modellmarkt24.ch



+���
�	��,�����-

���������	-�	�
���%.���������������������

'��(�����,-���
�����������

1�� �����%����&���������%*6���
��
���������
 ������ &%��������
������6
������6 �����
�
&��
���%*6���
��
���� � -����. ���� ���
������&%%���"������ ��������� ����
�������
������
� � ������

��� � N � 	�% � ����*��
 � T=+'(� � ���� � ��� � ��� � �
&��
� � �%*6���
��
�����
����*��
�"���� � ��6 � �( � �����

� � 
���� � ��� � ��� � ������
 � ��6 � T=+'(C � �B���� � ��� � ����
�%*6���
��
�����*���������� &���(�����/(� ���������

'��(�����,-���
� ������"

$����
&��
���%*6���
��
�����"�������6��

��)&%*&�����������,��
���C��
�&���6�<C�������$�
-�������
������6&
�����6��������
����������.����������������
��7��
�
�����	"���
���<C�� �
����$���6
&���C������*����
&��
�%��������������%���*������������F���%�� &���+
�&%%���"�������H�����
�������
���������������� &

�����C������
&��
���%*6���
��
�����
%���%�
�	����
B
���&����	���������

������'/=�3

�

www.modellmarkt24.ch



���������
�.�*�����
�

,������������1&��

 �����*��
�"�����	����������6���������������C� ������������������
�������6�������'((���&

������C����������1&��

����
�����������C����

������������������6�
2����'((������J�
�����
�����������
�������� &

�

+���
�	��,���������-

���������	
/�	�"(����"��	�������������	��	��"	'"�������
��	�

/����
��
���

���
����
� � ���
 �
��� ��%���� ������������
C � ��� ������� �&
�� �,���
��� ��� ���� �,�����
"�������
����� �"���� �����	�����������$����������
 � 62
�� �	������%������������ 
�����%���
������ ��
�
���������	����&P���$����������
 �������������� ���,���
����%����+�����
 �	��
����%�J��2�����
�������1&��

�����%�����������62
����

������'0=�3

�

www.modellmarkt24.ch



0�����
������ 0�	�
���"

$���<+�����
�����,���
��������������
��

���6�,���
��"���
������������������������
 �
��� � <�$+,���
���� � �� � 
����
� � ���
 � �% � ����� � 4���&� � ��� � ��������� � ,���
6�

����
-��"���
����	"���
������+ ������&

"���.� �$���;��*������
 �����,���
������6&
���2����
����<+�����
�

'��(�����,-���


��������<+�����
�	������������������

�C������������������62

�	��M"���
U����������
�����
������������6�������
����"�������������%�4�

���
��"���
�����
�����%�����������<+
�����
�
��������	��
&�
���������

�C��&%%�����	������%���
��

�����
"��������6�����
����*���
��������
�������%������������&%%��������
�	������%����
��
"������

��
������� ��	�
���"

���%��+�����
�
����
��������
��%������&����������M;������
&
�U+�����
��;����"������
����,���
6�

�����6������� �����	������������
���������	�� ����
����
� ����
��%�����
M�����
����U�����,���
���D����������4
��%&��

�����7��"������� &���+�����
�����������
,��
����������
�C���
�������1&��

���
������������������5��*�����
����	��2��������<+�
��� �$+4���&��� �"��� ����� ������ ���� ��������
�������1&��

� �������
�� ����������
1&��

 ����
����� � ��&�	��%�������� �:�������
�C ��
���� ���� �� ���� �������:���� �$��� �+
,���
���������������
��� �
�����%�

'��(�����,-���


��� ����� �+�����
 �	������������������

�C �"��������4
��
��������4
��
��%&��

����

��
��
��
�
��������� �����%%����,������&�����������6
2������&%%�����	������%�$��6������
1&��

�� � ���� � ��� � �+�����
 � 	� � 
&�
 � ��������

�C � �&%%� � �� � 	� � ����% � 
�����%���
��
"��������6���������*���
��������
�������
����%�����������"�������������������
7��
�
�������
�����

��
����
����12�� ��3����"

$���%�I�%�
����������&���BP���������C�"��� ��
��M4�

��U�����,��
������
�%������������
���������1&��

�����
������ &��������"2���
����4
�����
�����������������"���C������
������ � ���� � ��C � "�� � "��� � ��� � 1&��

 � ����
 � ��� � ,��
�� � "����� � 	��2�� � �� � ����
���*�2��
��
��4
�����
�����	��2�������
��"�����������

������'!=�3

�

www.modellmarkt24.ch



������&P�����������&���&����62���������
�������
��,���
���C������
�� ��
��4�

�����6
2����
���������������������
��"�������B���������%�)����6
������������	����&P�����������&��
����4�������%������B%�����������	��<�&�
�%���62
���C����������������&��"�
���������
���B%������������ � ��62

� � "���C � ���� � ���
� � ��������� � "����� � ����� � �&��
� � ����
,����"�������"�����
�������

� � ���C �"�����������*���
�����4�

��"��� �������������&���
����������� �$���������	����

��
��%�����������&����	�%����������
�������1&��

��
62
����

����������������&��	���
������"�

�C�
��������+,��
������%����������6
������6�����,���
+
����������$���4
�����
�����������
�&�������5%�����������
����
�
����"������

*4,����(

��������+,���
����
����
��������
����%�,2��
��6��%����������&%�����
���,2��
��6�����
,�������������������

�������&P��������62
����	������%���
��

���,2��
��6C���������
���
��������6�(������

�C���6&
��������,2��
��6�����,�����C�������
������������%�;�������
;&
��1&�����$���
��������
�����+<���%�����������
�&����6��
&������;�������;&
��
�66��� � ��������

� � "������ � ;����� � ;������ � ;&
� � �&��� � 62� � ���� � �I���% � �����
��
:�������
������������6
2�����������
� �����%%���,�����"���������������
��

����+� ���� �� ���� �)�����
*
�����������������
���1�����6
�����"�����C ���� �%��������
,2��
��6�62��������������������6�L(M����

��C���62������������������������ ���������

���%�)����6
���-����������,&

��C������
�.�������������
�;�������;&
��	�������������
,���
�����&%%��C�"���������+�����
��������
�������������&����
����&P�������$������
�66��� � ����� ���6C ��&��
��������B%�������������%�1&��

 ������ �$���,���
���� �����
��
����������B%�����������	���&%*��������C� �����������������������������2������������
�&

���������4���������6
&����"�����C��&

���������������&����
��� ��
������"�

��"�������
���
�����,2��
��6��&

�������������������

��"������

$���,2��
��6���������
��������
����������������"��������&��
������������"���C�"����
��� � ;������+;&
�+�66��� � ������
 � ��
����� � ������
"��
�� � $�� � ������ � 7&����
� � ����
�������
���-������.�1&��

����������%�)����6
����������B%����������+��
���4�������

��� ��� �&6� � ���� &

C ����%�,2��
��6 �*�� �)�2**�
�����

������ �"���� �	��� ��	B���� �	��
���
���C � "��
 � ��� � <
��� � ��� � ���������� � ���
 �  &% �,2��
��6 � *�&6������� � ���� � -��� �
���������1&��

��=��� &���.����������������&

������
���%�������������
��

�"��������6�
;�������;&
��	��2������
���"�����C��%�%�I�%�
�������
�����	��������
����������
�&�
��� � ��������� � �������� � ������
�C � �&

�� � ��� � 7��	B�������"��� ��������� ��%��
��
"�������$��
������1&��

����
���%���������������"�����"�������
�
�����������:���C�
��������7��	B�������	����	��
����+�����������������12���%��
���

������'#=�3

�

www.modellmarkt24.ch



/�((����
���� /�	�
���"

$���$+�����
���������������6C�"����������������
��	����)&�������������������
��"������$���
$+4���&� ������ ��
�&���� �����

������������ �,���
���� ������ � ��"��������������$+
�����
 � ��
� �  &����
���� � ��
B
�� � ��� � �� � �
����� � ��
������ �  &� � ( � �����
��� � ��� � $+
�%*6���
��
����������	��
&
���$+�����
�62
�����
��

�	�%���
"����������1&��

��

'��(�����,-���


���������$+�����
�	��
&�
���������

�C��&%%�����	������%���
��

�����
"��������6�����
����*���
��������
�������%������������&%%�����	������%����
��
"������

���'
����.�	/

;����6���������������1B�
��
����C�������� &"����-%��N������
=%����N%�I.��
������������
��������%�������������"�

������� &"������	�*�������$�����*��������&

���������
�%���2����������
�
�������H��������������%��������������������
C�6�

���������������
&���������������
��"�����������
�����1��2*�����	���)&���&

�������������
���������
����&���� ��� �
��� ������������
�� �J���%�"������R���� � L&�
���M ���� ���
���������	�%�
���������������&����

���������	

�	���������	��"� ���0��1

������'3=�3

�

www.modellmarkt24.ch



������	�$����
����$�

�

J�%����%%�� ����6 � ���% �������� �%�� � ��%���������� �*���	�*��

 � ���
� � �% ��������
�����%%� �"�����C � �� � �� � ��� �;������+1&�� � K��� ����%%��� ��
� � ��"2���
�� �,����+

������������ ����������"2������

��6�

��"��������"���
��
���������$�%*6����-<
����
�.������������������	���&������������������*���<
����'�������
�
����
����C�
���6������%%��"�������$��������%������	��C��%�����1&��

���������%�
���������	
��
�
���	�6
������ � $����
 � ��� � ���� � � �����

 �  &����&%%��� � ���%%��� �%��
�����
 � 	��
2�����
%��C��%��������%%����������%��������"������	��������
����������
������� �
����������
��������%%6
��%&�������

�����/���	�!���*����#!	�

���0��#!�
��	�

���������&�
����������%%"��D��%�������)�����
*
����'�"�

��������%�4
������
�����
�������)�����
*
�����"��
��
�C����%%�����%�����������	��C���������1&��

�������
�
6
��������������1&��

�
�������H��	��%2�������������&66��������%%"�����*�����
��

�%�
5%��
�
��� � ��� � )�����
*
������
�
���� � �� � ��� � ��������� � 2�������� � ��� � �&�
�����
�����"������

7&���
���"����D��+�����/+%�
�����)�����
*
������
�
������
��

�
�������
�����"������
$���� � "����� � ��� � ��6
&����� � ���%%"���� � �% � ��������� � �
� � ���� � ������

����
�����
����� � ��� � �B���� � ��� � ���%%"���2�����
%� � �&���&

�����C � �� � ��% � ��� � �� � ����
)�����
*
������&��������
�
�����������6���������������%%����,�������������������

����
L"��
��6��M�

H��	���B�����������
�&������
��&6&���"�������������C�"&�������2�
��
��

��<
����������	��
"����� � �2�6��� � ���� &

�� � ��� � ��C � ���
 � ��� � ��6&
�����
�� � ���%%2�����
%� � ����
�������������	���
�
���C��������%%�������%��������"��������6�������
�	�����

���
��� � ���� � ��� � ��������� � "����� � ���	���
�
���� � ��� � ��%%� � �� � ��� � 	� &� � *���
���%%2�����
%�������
�������1����
���

�������
�������������������
������B�����+
6�

���%��������"���������� &

������%%"����	���7��62�����

&
��$%���'*�%���'��+����%�����6
���������1&��

�������������������<
����'�	��
6
�������������������&�����������������%%+1��
&������	�"������������"����
��� � 1&��

 � �&����� � �����%%� � ��� � ��� � ��� � ���%%"���� � �% � ����������
���*���
��������C����6��������L��������
���M�<
�������6
&����"������

�������(=�3

�

www.modellmarkt24.ch



������	��/��������	$����������'�	%
�

��������1B�
��
�����
��C��������%%����������������������
�����&���������� &����
��
���	������C�"��������"��%�������<�&6���9���������,&F�
��9�-����&6�"������/�.��&"���
������������������������;�����

���%��
�������C������62��K������
������������&��������
���%%����
�������
��������2���������������"�����"&
��������1&��

����%%����$�����
���%%��� � ��
� � ���� � R���� � �% � )�����
 �  &����� � $�� � 62� � ������ � J"��� � �&�������
<�&���%%�����������<�&6���9�"�����%���
��������
�������

��� � ���&������� ����%%����
�� ����� ���� ����%%��� �*�� � ��
��

�� �5%��
�
���� �����
���
����&������������ ��������������G*��&����6&
������%�����

�����������E�����
%��
�����������%%�����%������������������
�
����%�������������6�������
�	�����

���

���������	
��	20���
��%�"�00
������"���

�����1
����$��

42��������G*��&��"����������� &����
��%�����������B����C�������6�����%��������-�&�6�

��
��
� � ���
 � ��� ���
�
���. � 
����� � $����� � )���
 �%��� � ���
 � 	"������ � �% �����������
1&��

�*���
�� � 	���&����� � ����� �$�� ����%%6
��%&��� �%��� �	���%����%������ �����
��������� � ���� ���� � "�����D � ���%%6
��+������ � ����2��� � 
�
��� � ��� � ����������
�����
�
���� � $�� � ���%%6
��%&��� � "��� � ����
 � 62�6%�
���� � ��� &	����� � ����������
-�&�%�
 � ��� � ����%�
��.� � $�� ���������� � 
���� � ��� � ���
 � ����� � 5%��
�
���� � ����
)�����
*
����%�
��	���4
������62
�����������%%���-��.����	�������
�����:�������
%�����������%%6
��+����������� ����������-�&

���	��%
��
����������%%��.�����2����
"������ � ��� � "����� � ��� � �����

�� � ���%%����� � 2����&%%�� � ��� � ��� � ������
���*���
���� � $��� � "��� � ����
 � ��� &	����� � ����	����� � $����
 � ��� � ����������
�����
�
���C � ������+���%%����� � ������
������� � ��� � ��� � ��������� � "������
�����
�
���������������&�%�
���6
&����"�����C�����

���1&���

&
��$%���'*�%���'��+��

��7&�������

����������������������������"�����
*�� ���
�����C �2��� ���� �<6��
�������&��� �2��� ���� �������� �J�

����������*���
�������� � 	� � ������� � ���
 � ?��������� � ��� � ����� � ���� � E���������� � ����
������������6&����
��
�������������
��������������$������%*6�

���"�����J���
$&��%������&������������
�����	����	
��
�����
������������<$4+$����

�������'=�3

�

www.modellmarkt24.ch



)
�**�	�������	��*�����������	

�%�)�*���
 � L)
�**���������������� �����M�-"������ &��.�"������6��	����C �"���%�������
)
�**�������������F%�&
 � ���� ���� � ��� � ��%�� � ��� � 1��2 � ��
����� � ������
���
����*���
��� � 	� � ��� � �&�� � ��������� � )&�6�������&��� � 62� � 1&�&�+ � ��� � -�
����&+.�
����
6
��%&��

� �  �����6�� � "�� � 
��� � ��� � �&%*
�I� � �
�%� � ��
��� � ��� � �
���
���
1&��

����*��
���$�����	"�� ���������	
��
��������
���
��
���)&�6�������&�����������6�
6�����

���
�
��
���4
��%&��

��N�	�%��������
��*���	�*��

��������N�2�����������

5% � �����66� ��"��
��
����� � 	� �  ��%�����D � O�������� � ��� � 4
�*� � ��"���� � ���
�
��
���������
�&��������������-�����=�
��%��=�*���=O�������������

���.C��*&�
�������
��������,��
��������B��
�**����&%%���&����&���=����������������%�4
2��
�����
�����
������"����*&�
������������*�������� ������6�
����������������� ������6�
���� ���� �
�

���)
�**���F*�������� ���� ����

��J"���
�����

������	�
������ �O�������� ��B�����
4
�*������
�������������������2�	��C�4
�*��	����	
��
�����O��������"���������
B
���

1&�&�%&��

�%���7����
�**��6
2��
�-4��8���9:.

��������%�1&�&�%&��

�
�����"����������,���
�������)&**�
��������O���������%�������
������� � )
�**��C � �� � 
��	���� �%���� � ��� � 	�� � ��6��������
B
��� � ���% � ����� � ��� � �
��
L:�6����%��M�	�%�:������6
��������	��"��������
�����	����1���
����"����
����)
�**���
��6�;B
��+��	"�����6�����������B����C���%�������1&��

����K�����)
�**�����

����������
4
��
���������
�
���)
�**�����"���������
���������6�
�����������,���
���������
B
����
��6�����C ���� �%�� � - ��
. ����6������� � �&%*������� �"����� �%���� �$���� �)&%*������&��
�����2�����
��������������-�������(�������(�����2�����������������
���.���6&
����

���������	
��	����
����
�,��

��

���������	
!�	��"�������������

��������=�3

�

www.modellmarkt24.ch



�%����������
�����*�&���%%�����%������
���������
�
�����
�%�����������6����%��������
�����������������������%��%*6�����%��2���������������������L)
�**������������
VW�)
�**��*
����M��������6��������)
�**��*
���� ��	��
����"���
������������%�
������
"�����%�4
��%&��

%��2C�"��������������
���C�����)
�**������������������L)
�**�����+
���

������VW����������M�%�������G*��&��L<�����
�
�����
M����� �����

�%�1��2�L��� &������

�����M�&������"���K��������� &�62������L�������)
�**��'M���������
L�������)
�**���M�	��

H��	� �B66������������������1��2*���� � L)
�**�����������M � �� ������F%�&

����������
��
�������&��������L�����������

�����M��������6������������)
�**�����������%�4�

��
��
L�*&�
��M��������

���������:��6����
"������������6���"���(C���%�������)
�**������
��
��

�����������+��������6�
���C��&���������
��
��� &���
��������
�����%���"������H��

B
��������������������%�4�
�C�����&�
�����%���
��6�������)
�**����� &��

���������	
#�	'�
����%�"����������������

��������=�3

�

www.modellmarkt24.ch



$���;B
�����������
���
�%����%���������
��
���6
�����C���������������%�����*��
������
��� ������ ��/ � 62� � 
�
� ������6�
��� ���� �/( � 62� �  &

 � �����	� � ��� � ����� ���6���� �$���
;B
����������
������ &

���)
�**�����"��'0����
������C�����
�
����)
�**�������#�%%��
$�����������
�&������
�������4�����&����%�<���	�*������%���%�������	"�������
���
�+
"����� � ���� � ��
������ � )�� � � ��%�
������ � $�� � ��� � ��"� � ���� � ���� &

C � "��� � 
�
��
�����6�
���� �)
�**�� �����
��
 �%�
� ���6����� ���	����� ��
� �  &

 � �����6�
����� �$���
�����62��
��	�����"2����%�������� &��/(���6��(�&�����
�
��
���������$���)�� ������� �
��������������6�
�����	�����������������������������������������������7&�	���
���
�� �
�
������������C�"����������&����$�������	"���
��������������4�
�����

�%�5����*�����L�������)
�**��M�%���
���"�����������%�I�%�
��������62���*&�
���%���
L'�(M�	���$����&��������G66����������������)
�**�����%����
��"����%�1&��

C�����%�"�� �
%�����%�
�
�������� &��+''((��	"��T''((������������%�1�����%&��

�
������%������ �
+0((��$������ &����
��*�������
��%�L�����������M��������C�����)
�**����%����I�����%�
<�&6�
��H�������������������6�

������+0((�����
��������
����������
�

H��	� � ��
������"�� ���� ������������

��������*�&���%%��������� ����� � &�����
�����
)
�**��*
������)
�**��*
����'��
������
��L��������

���M�
���C�)
�**��*
���������	��
%�����%�4���"����/((�62���*&�
�������
�
��������)
�**��*
������%�����%�4���"����
'(((� &

��)
�**����$���L1����
���

���M�%�������
��	"����"���������
�
�����������C �
���
�"������� -&6� �	�%������ �
�
6����
��. ������
����L%�
�M�������1�I�%�
 ������ K��&�
�
''((�	�
�����C�������������� &

����� &"�����������	����������)
�**������
�����6�3(�
����� � ��� � ���
��
������2���� � 
����� � "�� � 
����� � ��"�� � L:�6�M� � $�� � ���
� � �����	���
)
�**��*
������
������"����&%*
����
����

���������	
&�	'�
������
����������������

��������=�3

�

www.modellmarkt24.ch



$����
������� �����

��� �������� � ��������� �����	� ���%��
���
�� �J��
 � ���C � ����� � ��� �)
�**��*
���� � �%�
�%*6�����%��2��������*&�
������
�	�	�&�����C������������������ &������%���
����+
���
���&����"������%� &������%�$������6����
�
����-�
����������6������.�����������"����

$�� ���� &	�&������� 
��6� ������ �"�� �&���C ���� ������������

����� � �� ���� �)
�**��+
��������������6�

��������������)
�**��*
����'�
������"�������4���"����62���*&�
�����6�
L(M��������	���������������������;������������4�
��L<�&*&���&��
����*&�
��+��������
���� �����M�

���������	
)�	����"�
����	3�
����������������

���������%���%�����%���
�������
����%������������)
�**���*�&*&���&��
���"�����
&��� � %�� � ����% � $������6��+����� � ��
�
���� � $�� � 7&����
 � ������ � :B���� � %�� � ��%�
$������6��+���������C������%�������)
�**�����

������L
�
�M�����L &

M�����
�?��������
������� &"���� &%��������
�����6���%�1&��

6
��*
��	�����
������������C�"�
�����
%�� � 62� ���� � �
���
� ���6���� �%�� ���� �4���"����� ���� ������ �:B���� ����� �<8+ �&����
����&��+7�������������B�����

�������/=�3

�

www.modellmarkt24.ch



���
��%&��

�%���7����
�**��6
2��
�-;��&�.

��� � ����% � ����
6
��%&��

 � %�� �  ��� � &��� � %�
� � )
�**�� � %2���� � ��� � )
�**�� � �%�
J���%%���*��
 � %�� � ��� � O��������� � ����
��
 � %�
� � ��6����� � ��62

��� � �����������
�������2�	�� ���� �)
�**�� ���� �O�������� � �� � �
��� �4�����&�C � ������������ � �B���� �����
O������������
�4
�*+����=&�����*&�
��6�����&����%��2�����
%���

�����66������%%�����D � ��� � ����% � 4
2��
 �%�� � ���
� � )
�**�� � 
���� �"�� � ��P�� � ����
O�������� � -���
 ���P��� �)
�**�� ��������.C � ��� �%���
���� ���� ���� � ������� �)
�**��� �
G*��&��
�������&�
���
�����B��
�**����%�����������*�&���%%��������O�������������
4
�*� � ��"���� � ���
 � ��
����� � ���
 � &��� � ��� � �����C ��*&�
�� � ��� � �� � ���� �,��
������
��B��
�**����&%%���&����&���=����������������%�4
2��
����������D�4
�*�� ���������
����<�&6�
 �����
�7��"B
����������
�&�������=&��� ������C ��*&�
�� �������B��
�**���
�&

�� � ���%���� � $���� � ��	���
������ � "����� � ���2�
��
 � ���
 � ���% � ��%*
�� � 7���+
�
�**��6
2��
������
�
�����$���6&
�������������
���������
����I�%*
�����
� &������%�
7����
�**��%&��

C��I�%*
�����
��%�;��&�� &��1<9����
������C�����

$�����6��������

�������%�;��&�����������������
��6������	���
������D����������&

�������
��������)
�**���-%���"������������

��.�%�������O����������%����
��C�	"��������&

���
�&"&

 � ��� �O�������� � �
� � ���
 ���� � ������� �)
�**�� ��
� � 4
�*� � *&���� � ��� � ������ �
 ��"B
���"�����C��%��*���+C��
��%��+�������������

������	�����
�������C��������������
�&

�� � �

� � )
�**�� � ��%�����%C � ���� � %�� � �������
���
��
�� � :��6���
������ � �����
������6
F+ ��	"� �)��
�����

��� ���
�����C ��%�;B
� ���	������ ���� ���� �:����*�����
�I����	�����66���

���������	
+�	����
����
�,��

�����

���������	
-�	��"���������������

�������0=�3

�

www.modellmarkt24.ch



�

� � ���� � ��������� � 7������������ � ��� � )
�**�����

����� � ��"����� � 	"����
��6���
��6������ ������������C � ��� � %�� � ;B
��+ � �	"� � ���6��������&��������� � ������
��
���
"����� � %2����� � �

� � ��������� � 4�����&��� � ���� � %�� � ��% � ��������� � 
&����
�
������������ � ��� � &
�� � �����
��������� � ���
��������� � ���� ����� � ��� � ��� � )
�**��+
�����������%�4
��%&��

%��2�������)
�**��������

������L<�����
�
�����
M�

5�������
�������������������

$���O���������"�������������"�����������%��&�%�
���J"���
�**��6
2��
��%��%*6�����+�
������� &%��2���������
�����H��	�������	����	
��
��&�
�������������
��62��4
�*������
�*&�
�������6�

����"2���
��62��)
�**��*
�����	�	�&�����������
����� &%��������
�&%%����������� &����
��/�����0���"�

������������%�����*��
������)
�**��*
�����
	"��������%B�
��
���
������� �C���������
����6&����
��
��1�������4
�*6�����&����"&

���
"���������*���+�����������
��%�����

����N����� �������%�������%�$������6����
�
����N�
���
�������� � �%���� &%��2�%2���� �"�� ����2�
��
 ����
 ���� � ������� �)
�**�� ���� &��
	�&�����C�������� &��0�����!����������%�����*��
�

�% � 1��2 � ��� � )
�**����������� � "����� � �� � ��� � �����������

����� � ����
����
"����������� � 62� �4
�*� ���� ��*&�
�� ���6 �'(( ������

�C � �%���� �<�&6�
�����������
����� � 2�������
��� � 6
���� � :����������� � 	� � ��"������ � $�� � ����6�������
;B
�����������
���
��62��4
�*�������*&�
��������	����6
�����C�"&����"���
������6�����
��6���6�
�����"�����	��2������6����B��������������4
�*����������;B
�����������
���
�
���
 � &��� � ��� � ����� � �������� � ������

���C � ��� � ��� � �*&�
��� � ����� � ��� � 	"�����6����
������� � 	�� � �+<����+)�� ����
����� �G6�%�
� � ��� � ��� � �B���� �)&%*������&��"�� �����
;B
�����������%
��
����
��
������

�%����������
�����%���
���"���4
�*�����
�����������4
�*�����
�&����	�%�O���������
��	�C��%�	"��������
�����������������*&�
�������

������
�&�����$���:��6���
�������
����J�%���
�����������������
���������7&�	���
����������	�
�����������$���G66����

������"�����6�L(MC�����)
�**������
����

�����,�
����

����%�����C���%�<�&6�
�6&
�����

H��	��6&
���������
���
���������

������������������)
�**��C�"&�������2�
��
����������
���
����������
�����C��������C�"��
�����)
�**���&6�������������
��������������	"������C�
"��
������*&�
���
�������
������������	��"�������J����	
��
�"�����%�����������4�
������
O�������������
�62��������������)
�**��������%%���/(X�
��������
���"�
���

��$%���'*�%���'��+� �����������%����)
�**������������"����������������
��� � 4�����&��� � ��� � G*��&��� � ����	����C � ��� � ��� � ��� � J�&�������� � ���
�
���� ���� �"�����������*��
�"��������&%%���������8;������������

������62��
����%���
�����)
�**���	����
��C�"�����������4�����&���������� &�	���&������
"�������
���
�����
��62����B��
�**���

�������!=�3

�

www.modellmarkt24.ch



���������	�/�	'�
����%�"����������������	�����"

�
� � 
��	��� � ��
���� � �
���� � ��� � ������

��� � ��� � )
�**��*
��� � 'C � �� � ��� � ��������
)
�**��*
��������
�������	��"��������������)
�**��*
�������� ������"����&"&

���� �
O��������%���
���62��������������)
�**����
�����
�����<�&*&���&��
���������62��4
�*��
�����*&�
��� ��2�����"�� ��
������� �	���*�&*&���&��
�������������%�� �)
�**��*
�����
��������C � %2����� � �� � �

�� � �����	��� � )
�**��*
���� � ��"2���
�� � 4���"�����
������������"������

	�
����
�6��5�������
�������

����� ���� � *�&*&���&��
�� ���������� �  &� �4
�*� ���� ��*&�
�� � ���� ����
 �%�� �)
�**��+
*
��������������� �"��������&���������1���
��������4���"����������*�&*&���&��
���
�����
����������
����������$��� ����
�66��������I���%�
&
��4
�I���
�����

���������%�����*��
�"&

���"��������*&�
�����6���%�,����
���������������������
� �
*�&*&���&��
��4�����&��%���)���
�/���
�����C����������4
�*��*����+���6��+��
�
����%�� �
����������
�0�2���������)
�**��*
�������������

�������#=�3

�

www.modellmarkt24.ch



���������	�
�	����"�
����	����
����
�
� ��"�����

�� ����������������

���������	�� �"�� ���� �J�%���
����� � &� �4
�*� � 62� ���� � ��������
)
�**�����6����� &

�������C��
�&�'�(X�����62������O�����������6�����;�
6��C��
�&�0(X��
$�%����
������&�
�����

��
�����62������O��������"���������6�������P�����)
�**���
��
�
����

��������
��	� &���������������)
�**��*
�����'�������%����������
���
��
����������	��
*�&���%%��������������)
�**��*
����'�
������"���2����

�����L(M����
�������
B��
���
����;���������*�&*&���&��
���4
�*�C��&����������������������4
�*�������	������C����� �
�����*&�
���"�����
���*�&*&���&��
������6�
����"�������B�����

�������<
�������������"����������4���"�����62������4
�*�������������C�"�������*��
�+
"�������������7��"���
��
���� &��	"����������
���
��
�����������

������62��������+�
&������%%����
����������� &

�������������������)
�**��*
���������

��%�����	�������
%&�������7��"B
��������
������������������)
�**��*
�����������
B
����-�&**�
��.�
7��"B
�����N�����6�

�����
�������N�����

���������	���	'�
������
���%�������������

�������3=�3

�

www.modellmarkt24.ch



���������0*$����

$����F%�&
����
�����������������	����������������������1��2*����C����������%%���
"����� � ���%�
 � ����
��� � �&

���D � $������� �  �������� � ���
 � ��� � �������
���
��
���
4��%"��� ����&���C � ��� � �
���C �"��� ���� �G�
��� � ����C � �� � ��� � :����
�� � ������*��
� �
"�������;�
���������
����������������������6���%���������������C��%��

��G*��&����
���	�� �	� � �B����� ��� �"��� � &� �J��� � 	� �J��� �5*����� ������C � �%�4�

��R��

�� �	��
�
�%��������������������������	�� �����6��
��C���������
��%�����G*��&���%6����	��
��"�������

���������	���	4�"0(
"�%2��
���	����
����"��

&
��$%���'*�%���'��+����
���������������
��������

��)&�6�������&���� &������
����4��%"���+5*���������
62
����������	���������	��:�����&�����%�1��2�����
��6�

�L����������������

���������$������*���
���M�

�������(=�3

�

www.modellmarkt24.ch



��2���

3��1���4�������	��	��	$���
��������1/�����������

1��������&6�"��������<�&6���9����7����������%������������������&����������C������
��� �)���
� � 62� �O���C �;B
� � ��� ������ � &
�� ����%%��� ���� � ��� ����%%����� ���62��
���&��������6���*�������)���
���2����������"������

�����

��������%������������������1&��
�&
���1���
����7��"����������������	������
7&�
��������8���%�����

���������������������� &	�&�������������������"���6&
���
��D

)�	�

���$	�	��3+5����4

��� &�' O��������

��� &�� ;B
�������

��� &�� �����������

��� &�� ���

��� &�/ �*&�
��

��� &�0 4
�*

��� &�! ����������������!�	��VW�;��������������*�VW�������J�&������VW�������
��
�
����62������)�����
*
�����'�����������4����'����������

��� &�# ����������������#�	��VW�;��������������*�VW�������J�&������VW�������
��
�
����62������)�����
*
����������4���������������

��� &�3 �����������7�����������	��-����������O�����������%%���.

��� &�'( �����������%1-����������	��-����������;B
����������%%���.

��� &�'' ��������������
����������	��-������������������������%%���.

��� &�'� 4�

����"2���
��)���
�62���%*6���
��
���������������-	������
�������C�
4C���&����;.� ��"�����

�������'=�3

�

www.modellmarkt24.ch



�%������+1��2����

��������������%%����62��O���C�;B
������������������Y��
����Y���6�
���� � ��� � ��� � ������&�6�������&� � ��� ���������� � �% � 15:��<:�9 � :����
�� � *���
����������������
62
�����$������6&
�� ��������� ���������������������������������
����&�"�����=���
�%�������$�	���
������������6��������������F%�&
�VW������������6�
L��
�%�����M����

�������������Y��
�%�����2����������Y�<,G4���9�-
�������
�"������
������"�����������
�%�������	���������� ����.��G�����������������������&����������62��
�����%*6���
��
������&"�������������%�
�������"�����"2���
��	����*���
������������
������

����%���;�
6�������
���������<6��
���%��������������

)
����������	�%�����

�������������6��������������F%�&
������%2�����
�����&�
�����
���%%����
� � 62� � ���%%��� � O��������C � ���%%��� � ;B
������� � ��� � ���%%����
���������������� ������

&
��$%���'* �%���'��+� ���� ���� � �% ���������� ����%%����
� � -�� � ����
��
�����. � ��6������ � 
����C � ���� � �2�6�� � ��� � ��� � G*��&��� � ���%%6
�� � ����
���%%2�����
%� � *�� � ��
��

�� � 5%��
�
���� � ���
� � %�
� �  ��"�������
�����
%�����
���������'M���%%����2�������&����������%%����
�M�

��������=�3

�

���������	�!�	3.54�	�6	����0��"���������������

www.modellmarkt24.ch



�
������!��	$��	$���$

�
���&&�
+���*���

��������� ��F���%� � ���� �*���	�*��

 � ���
 �%�� � �

�� �����&��+������� � -;���F� �����
���
���. ����	����

��� �$�� �����*���
���� �1<9�1&��
� �:����
�� ��** � ��� � �%��&&�
��
<
�F��&����&����
&��	�����&%%�������"����"�������<8+:����
����������������
��������
���
�� � ��� � �% � <
�F��&�� � ���
 � L15:��<:�9 � 1&��
� � :����
��M� � 42� � ���� � �����+
�&�6�������&� � ��� � K��&�
 ���� �1<9�:����
�� ���6 ���%�<8������ ���� �������� �:B����C�
������&����� �"��
 � �� � �� � ��� ��** � ������ �������
���������������� ������ ����
 � ��� � ����
��&P6
��
������<8+��
���
��%������

��������
��
�������������������
�������������%��� ��
�
2������
�
��
���

42�������������������	����%���;���F��	"�����
���"��������1<9��
���&&�
+�����6����
���B����� �$��� ��� ���������� �1<9+�����

��%%���Z�/'##�	�� 6����������"����"�������
5��+���*����62������<8��%��=$+<&���������

&��������������������
������&��+������
�����
�
���C�%2�������������1<9+���*����62������7�������������%�
����&**�
���$���
��
��%�����2�����F���%+������

������VW��
���&&�
��$���7&��������������
�K�����
�
�%���*
&��+;�����

�� ��������
����������%������ �����1&��
��:����
����"���������&�
���&**�
�� � ��+1&��
 � ���� � ������� � ��� � ���&%�����
 � �����"�

�� � 4����� � ��� � �**�
%�
��������&**�
���1<9+���*���C�"����������	������"�

���6��6&������

���������	�#�	*36	���������%��
���"	$1"	���������

��������=�3

�

www.modellmarkt24.ch



���2�
��
������%������
�%�����%��
���&&�
+���*���� &��15:��<:�9������7����������
	�%�<8��	"���&���&&������������&"��
�����

��C�"��������,��
����%�� ��
���&&�
�
������2����������$�����7����������%�������
�)&**
����������+1&��
���������<8��%�
:����
���%����

����� �����"�������$������
���&%������%�8G1+4��������������������
��+7�������������
�����&%�����
�

���������	�&�	
'��$���"
�����,���"���	���	

���������%*�����

&

��$%���'*�%���'��+�1������6�������%����������� &����������<���"&���
-<��. �����1<9��
���&&�
+���*���� ���� ���� �)&**
���������������&��+������
��������$�	��"��������1��2*����� L��+����� ��&�6���������M���6����6����$���
������%������	�������������&**�
��������$���)&�6�������&��������+1&��
������
���� ���������������(�������������
���%������
�
����%B�
��
��������������
�
�&��%��������������+1&��
 ����	���������"��������C��� &��������6 ���%�
;���F � ��� � )&�6�������&�� &����� � %�� � ��% � )�&*6 � L)&�6�������&� � ������M�
��������

��������=�3

�

www.modellmarkt24.ch



���
��%�����)&�6�������&����6&
�����
�2����������"����C�%��
�������������+1&��
�
���&%
&� � ��� � 
B��
�� � ��� � ���&**�
�� � ��+1&��
 � ��� � ��% � ����&��+�F���%� � ���
�
�������%������
�
���������&�
%�
���%�)&**�
������������+1&��
������%�������������
������

����� �  ��62����� � $���� � ��%���+ � ��� � <��+?������� � ��� � K��&�
 � ���
� � &
���
,����&D �7�������� ���� ���� ���� � �������� �<���"&��C � ��� � ��� ��
���&&�
+���*��� �����
��-��	�����	�������
��&
��������������������������������<�����6���%�:���
�������+
1&��
��

1&��
��:����
��

���������**��&�����������

����������
������������%�����%��
���&&�
+���*������������� �
���&% ���&������ ��������C�%�
�������
�����)�����
�F���%�%�����%���+1&��
+��%��C�
��%�)�����
�F*C������&6�"��� ����&��������%�J������%*�
�����4��%"����

���������	�)�		��$�%�����	��"	
���������%7�"�������

$������������������
����
��;��*�%��2*��������D�)&�6�������&�C� ����)�����
*
���������
�����������7�����������$�
������ ������������
��%�<���	�*��

������������

&*��&���C�����
������
&�� &%�<8�
���������C����
�������N��F���%��������N���������������������

�������/=�3

�

www.modellmarkt24.ch



1��2��������

��6&

)&�6�������&� 4
��*
����'

4
��*
�����

4
��*
�����

4
��*
�����

������

�%*6�������������

��� &�������

)�����
����&�

O��������

;B
�������

�����������

1&��

������

�����

��� &������

�����

�%*6�����

����&�

)���
	�"������

��
�%�����

���������	�+�	*�����	8
�����"	���������	*��1��"����"

�������0=�3

�

www.modellmarkt24.ch



������

$�� � �������� �<���� � ��� �1��2
���� � L������M � ������������ � ���
� � ��������� � 	�
��	�C � 
����
���&%%��������

� � ��6&�%���&����	�� �7����������	"���
��� �
��%���������� �����
��% � ������� � ��� � �B���� � ��� � 4�����&��� � ��� � ,8+ � ��� � )�����
+)���
� � ���6���
�
��������

����&���
���������

�����������
����J�

������
����������
�������������C �
�������� �E����������� &%���������� �*�� ��
���&&�
 ����
� � �� ���� �����
"����������
��6&
��������C��������� &%�5��+�����6�����%�<8���"&
��������

���������	�-�	��
���0��������	
��"	���������	7�"�������

5���������"��	������F%�&
������
������������������	�������	��
�� ������������
�����
4�����&��� � L4�

���*���
�� � 
B��
��MC � L�������� � ��� � ���������M � ��� � L4��%"���+
�*����M��:��	����������"������������������E���������������
"����������*����
���&&�
�
�������%�����%�<8�*���5���	����
�������

)&�6�������&�

)&�6�������� �"��� � *���	�*��

 �"�� � ���% �<8C � 
��� � ���
������ � ���
 �1&��

+ � ��� ���� &+
������

�������&"����%*6��������������&�������
�������C������������������**�������
	"�� � ������C � ��������
� � ���
 � L�����M � ��� � L��"������MC � ����� � $���&�
 � ���� � �

��
1��2*������ &�
�����C����2�
��
�%����
���
�����	���
�����

�������!=�3

�

www.modellmarkt24.ch



)�����
*
����

���
����� ����%B�
��
���)�����
*
�����"������"����%�<8��&�6��������C��

���K��&�
���6�
������1��2�������1�������%���**���6�������6&+�F%�&
���
�
��������	��K�����������

����
"��
���� � ;��"����� � ��&P� � J�

���������6�
��� � ��
���
���� � ���
 � ��6 � �
��������
��
���
��%�������7��������������� &���������

����������

���������	�/�	
'"�������
��������������	
0	

���������

&
��$%���'*�%���'��+�$������������������&��+������������
�����4�����������
��6 � ��� � ����� � 
���� � ����� � ��% � ��
���
��% � ���
� � ��6 � ��� � �&�� �  ��������
 &�
������ � J����	%��2 � 62� � �I*&�������C � �%*&������� � ��� � �*���
��� � 62
��C�
������
�� ���� ������� �1��2����
 �2��� ���� �1��2�%�
�%�&��� � 
���� �������
L15:��<:�9M� � J�� �$����2���������� �  &% �����&��+����� � 	�% �����������
�����������������������
%���<6��
�&�������
���

�������#=�3

�

www.modellmarkt24.ch



��"�
�
�������=;�6����������

���

$���4��%��15:��<:�9�1&��

�*&����%�;�S�8&�)��2�����%%��������
���;�6�����62��
7��
����C ���
���� �&��� �)&����C � ��� ����
 ���� � 6�

��
�6��� �7��"������ ���� ���������
������� � &��� � �� � ����������� � ����� � ��%�� � 	���%%��
������ � �&"��� � �����	
��
�
	�
�����C���������7��*6
��
���������4��%��15:��<:�9�1&��

�*&����%�;�S�8&�)��	���
:������� �  &� � ��
���������	C � �
���
 � ��� � "�
�
�% �,��
�������C � ������	� � ��6 � ����
,��
�����"��� � ��� � �� � ��% � ��
�������6������ � �������� � ��%����
��� � �����
������
�����%���� ���� � 4��%� �15:��<:�9 �1&��

�*&�� ��%�; �S �8&�)�� �$��� � ��
� � ���
�C�
�&"��� ���� �15:��<:�9�1&��

�*&�� ��%�;�S�8&�)�����
�	"��������������	
��
���
7&���
��6����"�����7&����	���&������&����4�
�
����������������
������
�6����

42� � ������ �<�&����� � 
������ �"��C � ����*���
��� � ��� � ���	��� � ��
������ � �����	
��
���
�����%%�����C � ��"�
�� � ������ � ��� � ���
 � %�� � ��"�
�
��������6�

�� � �� � ����
4��

���
��C�������%���������<�&�������"&�����
�����

7&��������"�
�
���������������

&����������4�

6�����&���C����� �������
��"������
����
D

� 5����
��%�P����������
� 4�
��
�C����
��&���� ���*����C�&�������
�� &�������

���&�������������

������
��62
�����������
� 4�
��
������

2���
� 7��"������� &�����
��&������
�%�15:��<:�9=;���8+J���
B�
� 7������������=,�*��������C��������
�� &��15:��<:�9�&���������

15:��<:�9+��� ������

�������62
���"�����
� 7����
���
��
��&���������
�
��
������
���������
� $�6����C��������
����������&�%�
��������	�����������
� ����������P��
�
���������
����
����*�	�6�����&����&�����%�J���%%��
���
� %���)&%*&���������������;�����

��

&�8��08'9�&���������
����%�:�$��5�
���
��,-����������
��2��!
/�;<=!<�
��

����1��-�����
&��
����3.%��'$����6�,�+�T�3�-(.�!�/��+�/�#(�3����

�������3=�3

�

www.modellmarkt24.ch



Seite 1/39

!

Ex t ended inst ruc t ions for  t he WINGSTABI

f rom  Fi rm w are-Vers ion 1.2.7

Cont ent s  

Basics ............................................................................................................................... 2
Installation position ........................................................................................................... 3
Channels .......................................................................................................................... 4
WINGSTABI initial setup .................................................................................................. 4
Individualization ................................................................................................................ 7
Extending control channels .............................................................................................. 8
Three available basic models ......................................................................................... 10
Activating the flap control ............................................................................................... 11
Servo outputs of the WINGSTABI .................................................................................. 12
Setting up the gyro sensor ............................................................................................. 13
Gyro phase settings ....................................................................................................... 14
Regulation (basic) .......................................................................................................... 15
Regulation (advanced) ................................................................................................... 16
Tool menu ...................................................................................................................... 19
Trimming the model ........................................................................................................ 20
Trim settings by quick switch .......................................................................................... 20
Trimming using special trimming channels .................................................................... 21
Trim flight mode .............................................................................................................. 21
Programming the flap control ......................................................................................... 22

Motor model with four-flap wing (FunCub XL) ....................................................... 22
Glider model with four-flap wing (Heron) ............................................................... 26

Firmware-updates .......................................................................................................... 30
APPENDIX ..................................................................................................................... 31

Profi TX trims and telemetry for WINGSTABI ............................................................ 31
Bluetooth and Android ............................................................................................... 33

Bluetooth adapter .................................................................................................. 33
Mobile Launcher .................................................................................................... 35
Menu structure ....................................................................................................... 36
Status ..................................................................................................................... 37
Configuration ......................................................................................................... 37
Gyro phases .......................................................................................................... 38

Warranty/disclaimer ........................................................................................................ 39

E
x
te

n
d

e
d

 I
n

s
tr

u
c
ti
o

n
s
 W

in
g

s
ta

b
i 
(S

T
H

E
) 

 ▪
  

E
rr

o
rs

 a
n

d
 o

m
is

s
io

n
s
 e

x
c
e

p
te

d
! 

 ▪
  

©
 M

U
L

T
IP

L
E

X
 

www.modellmarkt24.ch



 

 

 

 

Seite 2/39 

 !

Basic s  

 
When becoming acquainted with WINGSTABI programming, two possible scenarios 
must be considered, which are solved with different WINGSTABI versions: Model pilots 
with M-LINK transmitters generally use the WINGSTABI with integrated M-LINK 
receiver, while pilots with other RF transmission systems resort to versions without the 
integrated receiver. 
 
The WINGSTABI firmware supports RC receivers with the following signal outputs: 
PPM, Futaba S.BUS*, MULTIPLEX SRXL, Graupner SUMD and SUMO, Jeti UDI, JR 
XBUS Mode B and the S.BUS signal from many other manufacturers such as HiTEC 
and FrSky. The serial signals from this receiver are connected using patch-leads with 
the IN port (see socket assignment sketch diagram) of the WINGSTABI. A joint power 
supply is also guaranteed with this connection. In the WINGSTABI, the receiver type 
must of course be selected correctly. 
 
* WINGSTABI is compatible with the Futaba S.BUS signal of the FASST and (from Firmware 1.1.1) 
the 12CH mode of the FASSTest receiver. 

 
Transmission systems which work with the MULTIPLEX telemetry protocol can process 
the WINGSTABI telemetry data at the MSB port (Multiplex Sensor Bus) and connect 
with the MSB input of your receiver. For the WINGSTABI with integrated M-LINK 
receiver, this connection is switched internally and additional external sensors can be 
connected at the MSB port. The IN port has no function at the WINGSTABI with 
integrated receiver and can be used in addition for the power supply with the 7- and 9-
channel versions. 
 
At the B/D port (battery and data), the USB-PC-interface or the Bluetooth module is 
connected for programming the WINGSTABI. For settings and updates, the 
MULTIPLEX launcher app under Android and the MULTIPLEX launcher under Windows 
are available free of charge. At the B/D port of the 9 channel version, the power supply 
should also be connected. An external receiver is then supplied with power via the data 
connection at the IN port. The 7-channel version has two special BAT ports for power 
supply. 
 
The 12- and 16-channel pro versions have two DAT ports instead of the B/D ports for 
interfaces (only one of which may be assigned), as well as two MSB ports for telemetry 
(both of which may be used at the same time). The two 6-pole MPX sockets with 
integrated battery switch are intended for supplying power to the WINGSTABI and the 
servos and sensors connected to it. The pro versions may ONLY be supplied with 
power via this high-power plug connection. All other connections are protected against 
overcurrent with (delay-action) 5A fuses. 
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Ins t a l la t ion pos i t ion

!
IMPORTANT NOTE: The gyro must be installed completely in parallel to the 
flight axis securely in the model. It is imperative that this is observed for all 
three axes of the model or the WINGSTABI! Tilted positions lead to corrections 
with the wrong control surface, vibrations can unsettle the system (velcro 
fastening is therefore NOT recommended).

Figure 2: Installation position view from above 

Figure 1: Installation position side view 
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Channels  

 
All WINGSTABI versions with or without integrated M-LINK receiver generally accept up 
to 16 control channels on the input side (or even 18, depending on RC system). On the 
output side, 7, 9, 12 or 16 channels (the more channels the higher the transfer rate) are 
available for analog or digital servos, depending on the version. The impulse rate is set 
for each servo separately. This means that even a mixed system with analog and digital 
servos and various impulse rates in one model is feasible. 
 
Channels that are not to be “supported” can either be guided through by the 
WINGSTABI or picked up directly at the servo output of the external receiver. This 
applies for aero-tow releases, dropping shaft traps, undercarriage and lighting switches. 
The channel distribution in the WINGSTABI is – separated by input and output channels 
– fully configurable, meaning it is possible to flexibly adjust to every specified system 
pattern. 
 
Mixes should generally take pace in the WINGSTABI. If necessary, a switchable 
dualrate and expo would be make sense in the transmitter. If you have to use mixers in 
the transmitter in unavoidable individual cases, make sure that no control surface 
deflections take place on supported channels, particularly elevator, rudder and ailerons. 
The WINGSTABI would receive these signals as intended directional changes and in 
heading mode at the least introduce prolonged rudder deflections. This is only possible 
without dire side effects in pure stabilization mode. 
 
 
 

WINGSTABI in i t ia l  set up  

 
Now we come to the practical part of setting up the WINGSTABI for your model. When 
a WINGSTABI is connected to a PC for the first time with the installed launcher via USB 
cable or Bluetooth interface, the basic setting of the system is required. To do this, you 
can choose between four options: “Assistant”, “Model template”, “Import” and “Manual”. 
In other cases, the transmitter should be connected to the receiver, without any mixers 
pre-programmed or connected. Pre-programmed means you must have assigned a 
controller and a channel for every axis which is to be controlled and the throttle channel. 
With a simple motor model, this would be throttle, ailerons, elevator and rudder. In order 
to initially be able to use two or three of the four possible gyro phases, another two- or 
three-stage switch with assigned servo channel should be available. 
 
Hint: If the connecting cable of the USB interface is too short for you, do not extend the 
three-wire servo cable, but instead the USB cable between the computer and the 
interface. 
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Figure 4: WINGSTABI  pro socket assignment 

 
Figure 3: WINGSTABI socket assignment 
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!  

IMPORTANT NOTE: Batteries connected to the WINGSTABI pro are to be 
removed at the end of the flight, even if a switch is used for the integrated 
battery switch, as the batteries would otherwise slowly but surely discharge due 
to the residual current. 

 
For the WINGSTABI with the integrated receiver, the signal transmission between the 
receiver and the gyro works automatically. For external receivers, the correct signal 
setting must be observed. External MPX receivers must be set via launcher to 
MULTIPLEX SRXL; other systems require other settings for the serial data connection. 
Observe the instructions of your receiver for this. 
 
If you are a beginner when it comes to controlling the gyro, the “Assistant” is the right 
choice, unless you are equipping one of the models listed in the “Model template” box. 
The “Assistant” takes you step by step through the basic configuration with lots of 
explanations including the correct receiver selection in terms of serial signal format for 
external receivers. The correct channel assignment, model type and servo type can be 
determined by moving the respective transmitter stick. The servos are connected to the 
WINGSTABI as shown in the diagram and its movement direction is verified. The 
positioning of the gyro in the model is requested in order to be able to subsequently 
check the effective direction of the correction deflections. After this, configuration has 
been successfully completed and fine adjustments can be made. 
 
If you retrieve one of the integrated model templates, you are taken through the same 
steps, but the optimal gyro settings for the selected model are pre-selected. If you 
purchased the model as “RR version” from MPX, the positioning of the gyro and the 
movement and effective directions as well as the deflections of all servos have of 
course already been programmed in, and must only be verified. 
 
The “Import” option allows you to retrieve gyro configurations which you already have 
stored on your PC. These can either be your own files or those from other WINGSTABI 
users. The files must be stored in the correct folder. The configuration file names end in 
“.wcf“ (wingstabi configuration file). 
 
If you select the “Manual” option right at the start, you are taken directly to the start 
screen, which is based on one of the basic configurations stored in the WINGSTABI. 
Now you must work your way manually through the menu pages relating to servo 
assignment, servo types, servo movement directions, channel assignments and so on, 
in order to adjust the WINGSTABI to the actual configuration of your model. 
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Ind iv idual izat ion  

 
However you made your basic settings, you eventually end up at the start screen. 
Manual settings must be made from here. To do this, (almost) every screen page for 
basic settings has a basic page and an advanced page for the more seldom required 
fine adjustments. To switch, click at the top right in the menu bar with the asterisk. 
 

 
 
On the info page, you can find basic information on the WINGSTABI and the current 
status of the system. The active gyro phase is displayed and underlined. There should 
obviously be a connection between transmitter, receiver and gyro. If this is not the case, 
the corresponding alert is shown in red next to “Status”. System errors are stored in a 
special error memory. They can be read out and deleted under “Advanced”. 
 
If the status is “Operational” (in green), you can check the three receiver signals for 
ailerons, elevator and rudder by moving the controllers. These represent the gyro 
sensitivity of these control surfaces, which can be set differently depending on the 
phase currently selected. Beneath this you will see a timeline, which displays the 
correction signals from the gyro in real time. Move the model with the gyro around each 
axis once. The red line denotes the ailerons, the blue the elevator and the green the 
rudder. 
 

Figure 5: WINGSTABI info-page 
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When you now switch to “Advanced”, you will see the currently defined RC input 
channels, all currently assigned servo outputs and the three integrators, which of course 
only show deflections if the gyro actually becomes active in the selected phase. 
 
 

Ex t ending c ont ro l  c hannels  

 
In the next step, click the radio symbol in the top bar to reach the basic window for 
channel assignment. You can change and extend the assignments already entered here 
as desired. For example, you can set up an additional transmitter switch channel 
(previously assign a two-stage switch in the transmitter to a channel) for the fourth gyro 
phase. To do this, click the field for this which is still currently “Not assigned”. After the 
assignment window has opened, move the transmitter to the desired switch and identify 
it as such. Complete the assignment by clicking the corresponding field. With this 
switch, which activates phase 1 in its basic setting, you can approve the remaining 
phases on the three-stage switch. Regardless of the current setting, you can always 
return to phase 1 using the two-stage switch. The three-stage switch then selects 
phases 2, 3 or 4, depending on the positioning. Phase 1 is pre-defined as “Gyro off”, 
and should be left that way for safety reasons. 
 
You can now – for instance with a sliding switch or turning knob on the transmitter – 
define one to three additional input channels for gyro gain via the transmitter. Channel 6 
is selected for this in the default settings. It is usually sufficient to control the sensitivity 
of all three axes together with just one channel, as this function is usually only useful for 
attaining the optimal gyro effect through flight. 
 
 
 

!  

IMPORTANT NOTE: You can also assign the input channels completely 
differently than the suggestions in the model templates or the default values. 
Use the usual configuration of your transmitter as a guide. Every manufacturer 
has other specifications for this, and every pilot has other preferences. The 
following screenshot is an example. 
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On the same screen page, you will be shown the telemetry settings for MSB systems. 
Here, select M-LINK standard or PROFI-TX (telemetry display) as desired. The PROFI-
TX and the telemetry display emit longer value identifiers than for instance the M-LINK 
standard of the Royal SX. Next, sort the sensor addresses according to your 
specifications, bearing in mind that double allocations are not permitted. On M-LINK 
receivers, the “1” address is reserved for connection monitoring, so please don’t assign 
this to something else. The receiver voltage monitoring is also already correctly pre-
selected for M-LINK. If you don’t have any MSB-compatible telemetry, select 
“Deactivated”. 
 

 
Figure 6: WINGSTABI channel asignment 
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A red flashing arrow at the top right, as in all menus which enable changes, indicates in 
certain situations that the changes you made should be transferred to the gyro, simply 
by clicking on the field with the arrow. 
 
If you now switch to the advanced window, you will find the default settings which 
shouldn’t be modified unless absolutely necessary. The input fields also provide short 
explanations for this when you move the cursor over them. 
 
 
 

!  

IMPORTANT NOTE: After each configuration change, the data you have for 
the WINGSTABI should be backed up in a file on your computer. To do this, 
use the “Export WINGSTABI settings” menu item in the drop-down menu right 
at the top on the left. For this, name the files as clearly as possible, for instance 
corresponding with the name of the model or the name of the transmitter 
memory. If you want to retrieve the data again, select “Import WINGSTABI 
settings” and then the file name. 

 
 
 
 

Three avai lab le  bas ic  m odels  

 
By clicking the airplane symbol in the menu bar, the selection window for the basic 
model characteristics opens: Delta wing, classic fixed-wing aircraft and V-tail models 
are available. On the same side in the basic window, the mixing of spoilers into the 
ailerons and flaps activation are also available. Under “Advanced”, you can even 
activate a SnapFlap function for classic fixed-wing models, using which you can mix 
your elevator deflections to the ailerons with a mixing ratio which can be adjusted by 
percentage. 
 
On the same page, an elevator-throttle-compensation is available. This is only required 
if a model unintentionally swerves up or, more rarely, down when the motor is activated. 
This is a clear sign of an incorrect downthrust, which can be easily corrected here using 
an automatic elevator or hydroplane mixing. The point at which the mixing should be 
applied can be precisely determined by the minimum throttle value. 
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Ac t ivat ing t he f lap c ont ro l  

 
Both spoilers and flaps can be configured in various shapes and forms (via gyro 
phases, switch channel or special flap phases) from software version 1.2.7 onwards, 
meaning four-flap wing for motor models and six-flap wing for glider models can always 
comfortably be achieved along with all the necessary elevator compensation. Butterfly is 
also a given, as are additional airbrakes or SnapFlap on all desired channels. 
 
Typical models with four flaps are the Heron and FunCub MPX airplanes. With the 
Heron, the inner flaps can easily be paired with the ailerons, usually with less travel than 
the ailerons themselves. In addition, a so-called Butterfly position can easily be 
combined with the inner flaps down and the ailerons (less so) up, as an aid in 
descending or an airbrake (spoiler). A small warping with all four flaps up (speed 
position) and down (thermal and start positions) is also often desirable. 
 
Whereas with the FunCub, the flaps are usually flat (no flap deflection) at one controller 
end, and fully extended at the other controller end. Every position in between (controlled 
via three-stage switch or slider) is of course feasible and permitted. However, mixing 
with the ailerons is not permitted. 
 

Figure 7: Model and flap pre-selection 
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In order to set up the activated flaps in this menu item, a new flap menu symbol appears 
after activation behind the airplane symbol. Of course, controllers and channels for flap 
control must likewise be assigned at the transmitter end, such as control channels and 
flap servos in the WINGSTABI. There is a special chapter dedicated to “Programming 
flap control”. 
 
 

Servo out put s  o f  t he WINGSTABI  

 
By opening the menu with the servo symbol, depending on the WINGSTABI version, 
varying numbers of servo outputs are displayed, to which the servos installed in the 
model must now be correctly assigned. This assignment has NOTHING to do with the 
servo channel assignment (coming from the transmitter) at the input side. You are 
completely free to choose here. It is nevertheless advisable to follow the standard of 
your RC system, in order to have an understandable assignment in the model. MPX 
systems generally use servo 1 for the left ailerons, servo 5 for the right ailerons, servo 2 
for the elevator, servo 3 for the rudder and servo 4 for the throttle. For changes, click 
the corresponding servo on the left, which is then highlighted in red. 
 
 

 

 

 

Figure 8: Configuring the servo outputs 
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Now you can define the function and type of the servo on the right hand side. 
Depending on the gyro version, varying numbers of outputs are available. In the middle 
next to the conventional HiTEC servo, adjust the servo center and the two end positions 
as required in the model for the designated rudder deflections. The values 1100, 1500 
and 1900 are set as default. With MPX systems, values up to 1000, 1500 and 2000 are 
recommended. If necessary, the direction of rotation of each servo can also be changed 
here. 
 
At the end of the servo settings, you can determine for each servo individually what it 
should do in case of a loss of reception. With modern brushless regulators for throttle, 
“Deactivate servo” is the optimal selection. Otherwise, you can choose between “Hold 
position” (standard) or “Set position”. For the latter, it is possible to assume the current 
servo position or any position by keyboard entry or with the arrow keys. 
 
Hint: For motor regulators which are operated via the WINGSTABI and which provide 
adjustable idle and full throttle positions, you must teach in these positions again! 
 
 
 

Set t ing up t he gyro sensor  

 
In the sensor menu item, on the right next to the servo symbol, the installation position 
and effective direction of the WINGSTABI can be adjusted in the basic window. 
Normally, you will have already done this at the beginning in the assistant mode. In the 
advanced window, you can also adjust settings for low-pass filter and deadband. 
However, you should not change the default settings for these unless absolutely 
necessary. For a model with a combustion engine and strong vibrations, the regulation 
can for instance be improved by a smaller cutoff frequency for the low-pass filter. 
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Gyro phase set t ings  

 
We are now approaching the actual gyro settings, which will of course be different in 
each of the switchable gyro phases. For safety reasons, no changes should be made in 
gyro phase 1; this is the standard setting ex works without any regulation (gyro off). 
This makes it possible to always be “rescued” during a flight if something goes wrong 
due to a disadvantageous setting. 
 
Right-click the “1” symbol. You will then see the standard setting in the first line and the 
available alternatives underneath. This is set up like this for all phases, and makes the 
settings considerably easier. Phase 2 is normally used for damping (standard or 
optimized), phase 3 for fully stabilized (heading hold) and phase 4 for aerobatics, i.e. a 
very extreme heading mode. 
Incidentally, you can copy all values of a gyro phase into any other phase using 
drag&drop (with the mouse). This is useful if for instance you want the settings for 
phase 3 (moderate heading) which you gained during flight to be assumed in phase 4 
(hard heading), so you can then “tighten” them there. 
 
By clicking “Advanced”, you can make fine adjustments to whichever gyro phase is 
currently selected. These adjustments are fully explained in the following section. In 
these windows, an individual CombiSwitch can be programmed separately for each 
gyro phase, and a static elevator offset can be set depending on the phase. 
 
 

!  

IMPORTANT NOTE: All default settings of the WINGSTABI can be modified 
either using the slider, the arrow keys, or by entering the exact numbers using 
the keyboard. After modifications have been made, these must always be 
transferred into the WINGSTABI and it is recommended that they are also 
backed up in a file. 
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Regulat ion (bas ic ) 

 
 
 

 

 

Sensitivity via transmitter 
 
With the aid of a special sensitivity channel, the global sensitivity (gain) of the axis can 
be influenced from the transmitter. Various areas can be adjusted – for example +/-10. 
If, for example, you have set the global sensitivity to 40, and the area to +/-10, you can 
vary the sensitivity via the transmitter from 30 to 50. 
 
 
Sensitivity (global) 
 
The global sensitivity affects all components of the regulator, i.e. P, I and D (explanation 
on the following page). If the ideal ratio between P, I and D have been acquired through 
flight, the total adjustment of the system can be carried out using global gain. 
Depending on the weather conditions, it might make sense to slightly increase or 
decrease the global sensitivity. 
 
 
 

Figure 9: Basic regulations 
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Maneuverability / roll rate 
 
If for instance the model reacts too strongly to control inputs, reduce the value to under 
100. If you want the model to respond faster, set the value to over 100. Increments of 
10 make sense here. 
 
 
 

Regulat ion (advanc ed) 

 
 

 

 

 
 
Direct input 
 
This refers to the control input which is passed on directly to the control surfaces without 
regulation. A direct input that is too small leads to an indirect and slow control behavior. 
A direct input that is too large can cause the model to roll back when the stick returns to 
the center with active regulation with the I input. 
 
 
 

Figure 10: Advanced settings in gyro phase 3 
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Proportional (P input) 
 
The P input of the PID regulation reacts quickly to regulation deviations. This is a factor 
of the recognized regulation error (deviation between the actual and setpoint values). 
The main input of the regulation comes from the P input. 
 
 
Sensitivity 
 
If the P input is set too low, the control feeling can be too “soft”. The axis ratchet also 
feels very soft and sluggish in this case. If, however, the P input is set too high, the 
corresponding axis can oscillate quickly. It also oscillates when the stick returns to the 
center. 
 
 
 
Integral (I input) 
 
The I input is the so-called “heading hold” input. Here, the regulation errors are added 
up and used for stabilization. It is the “memory” of the regulation: If a model using I 
inputs rotates, the model rotates itself back to the initial position on its own. With P and 
D factors, rotating of the model is actively regulated against. If, however, the model still 
rotates, it stays in the new position. The I regulation reacts relatively slowly. 
 
 
Sensitivity 
 
If the I input is set too low, the flight attitude of the fixed-wing model is not maintained 
well. If the rudders are trimmed or if there are any wind effects, the model may drift. If 
the I input is set too high, the corresponding axis can oscillate slowly. An imprecise 
effect can also be seen when the stick returns to the center. 
 
 
Integrator size (maximum)  
 
The maximum integrator size indicates how many “errors” the regulator can store. If the 
model drifts off the desired flight direction due to wind, this value indicates how far the 
model can be turned back in the original flight direction by the regulator. 
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A big integrator ensures a very stable regulation, as a great many errors influences can 
be detected and corrected. During aerobatics, an integrator that is too large can lead to 
problems for maneuvers involving stalls, as the integrator is filled during the stall, but 
cannot be controlled. As soon as the rudder effect is restored, the saved error value of 
the integrator is processed. This can lead to poor ratcheting or continued rotation of the 
model. 
 
If the integrator is selected too small, the I regulator has hardly any influence on the 
regulation result. Consequently, the flight direction cannot be maintained under certain 
circumstances. 
 
 
Return 
 
The I regulation is an automatic return of the rudder into the neutral position during 
return. Large values lead to a quick return. If the damping is set to 0, there is no return 
of the rudder; the axis is now in heading hold mode. The heading hold effect can be 
continuously adjusted using the damping parameters. Hard heading hold ensures an 
extremely stable attitude control. Wind effects and also trimmed control surfaces are 
corrected. 
 
Hint: If a stable knife edge flight is expected in gyro phase 3, the return for the rudder 
must be set to “0”. However, this must then be actively controlled at all times. 
 
For aerobatics (snap rolls, corkscrews), heading hold might lead to imprecise regulation 
if the I input and also the integrator are very large. This effect occurs as soon as the 
model stalls. The regulation tries to compensate for this stall, but only intensifies the 
stall and overshoots. If these maneuvers are to be flown, the integrator should be set 
relatively small. The return should be increased as well. 
 
The return can also be controlled depending on the transmitter. As soon as it is 
controlled, the heading hold effect is consequently weakened as desired. This has many 
advantages for critical (sluggish) models and for aerobatics with maneuvers which 
almost cause the model to stall. 
 
It often makes sense to calculate with a slight time-lag for the return via stick deflection, 
because the phase of the stick returning to the center position can also profit from the 
return (with more sluggish models/servos..). On the other hand, you should return to 
heading hold as quickly as you can after the stick has returned to the center position, in 
order to achieve maximum stability. So if the ratchet looks imprecise, the delay value 
should be made smaller. If the model rotates away slightly and then holds its attitude 
after the stick has returned to the center, the delay time is too long. In this case, the 
value can be increased. 
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Differential (D input) 
 
The D input reacts to how strongly the last correction was regulated against. The D 
factor therefore serves to accelerate the regulation. Please use the D input very 
carefully. Increase the D sensitivity in small increments starting at 0. If the D input is set 
too high, this quickly causes the model to oscillate. 
 
 
Sensitivity 
 
If the D input is set too high, the corresponding axis can oscillate quickly. It oscillates 
when the stick returns to the center. 
 
 

Tool  m enu  

 
Here, you can adjust the servo travels (min–neutral/medium–max) of your transmitter to 
the servo travels selected in the WINGSTABI. The adjustment should always be in the 
green area. Readjust the travels in the transmitter if they stray into the orange areas. 
There is also a menu item for controlling the effective direction of the sensors here. In 
addition, the instructions for the WINGSTABI are effectively “online”. 
 

 

 

Figure 11: WINGSTABI tool menu 
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Tr im m ing t he m odel  

 
It is generally not allowed to trim on the transmitter when using the WINGSTABI, as in 
heading mode every trim would be received as a desired control surface position 
change. If necessary, as long as you only use the damping (phase 2) of the 
WINGSTABI or have switched off the WINGSTABI via phase 1, you can trim. Trimming 
can be used to properly fly in the model for the first time. Any trimming carried out after 
that is assumed mechanically, in order to then neutralize the trim on the transmitter 
again. The trim flight mode is available as an alternative. 
 
 
 

Tr im  set t ings by qu ic k  sw i t c h  

 
There is another trim travel: Select gyro phase 1 at the start and do not switch to other 
gyro phases during flight. Use the trim on the transmitter, until the model is in neutral 
flight. Now land the model. By quickly toggling the gyro phase switch, the affected trim 
settings must now be transferred to the WINGSTABI and taught in. 
 
Procedure: Quickly move the gyro phase switch to and fro 4 to 5 times. This will enable 
the trim settings gained through flight to be taught into the WINGSTABI as the neutral 
position. You can monitor the programing of the trim settings by switching to gyro 
phases 3 or 4. It must now be ensured that the trimmed control surfaces do not “stray” 
out of the neutral position. 
 
Now you can theoretically take off again immediately, whereas of course all phases may 
be used. It makes more sense to switch off the WINGSTABI after successfully setting 
the trim, setting the trim on the transmitter back to neutral and then switching the 
WINGSTABI back on again. Now it takes the center positions, which were taught in 
previously using the trim settings, as standard and you have the entire trim travels at 
your disposal on the transmitter again should you need them. 
 
 

!  

IMPORTANT NOTE: During initial flight of the model, you should only fly in 
phase 1 using one of the above mentioned trim methods. You may only fly in 
“supported” phases once the model has been trimmed correctly and the trim 
values have been saved in the WINGSTABI. 
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Tr im m ing us ing spec ia l  t r im m ing c hannels  

 
If it is possible to use the trim controllers of your transmitter for special servo channels, 
for instance with the Profi TX and the Royal SX (from software 3.52) as well as several 
transmitters from other manufacturers, you can set up a special trim channel for each 
axis and trim your model as normal this way. This trimming then effectively passes by 
the gyro. The correct Profi TX programming for this purpose is described in the 
appendix. 
 
For special trim channels, trimming using fast switching can only take place after 
specially activating this option. After the settings have been taken on, trimming on the 
transmitter is to be set to neutral when the WINGSTABI is switched off. 
 

 
 

 

Tr im  f l ight  m ode  

 
For this option, a servo channel is required on the transmitter, which is on a button (if 
need be it can also be a switch). It is imperative that this channel is also assigned in the 
WINGSTABI model memory. The trim flight mode must also be activated when starting 
the WINGSTABI: Press and hold the trim flight button and switch on WINGSTABI. The 
trim flight mode is confirmed by jerking the servo five times (normally only three times). 
The WINGSTABI now also no longer allows the gyro phases to be switched. Execute 
the flight and use the trim(s). After landing, the trim flight button must be held down for 
three seconds (this should be quite accurate). The current trims are now assumed and 
the values saved. This is shown by the jerking of the servo. Now switch off the 
WINGSTABI, neutralize the transmitter trims and switch the WINGSTABI back on. You 
can now fly normally, in all modes. 
 
 
 

!  

IMPORTANT NOTE: All default settings of the WINGSTABI can be modified 
either using the slider, the arrow keys, or by entering the exact numbers using 
the keyboard. After modifications have been made, these must always be 
transferred into the WINGSTABI and it is recommended that they are also 
backed up in a file. For documentation purposes, backing them up again in a 
PDF file is suitable. 

 
Figure 12:Switching trim activator 
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Program m ing t he f lap c ont ro l  

 
The “Activating the flap control” section (above) shows how to activate the flap control 
symbol and subsequently reach the menu behind it. Corresponding to the configurations 
for motor and (electric) glider models specified there, we go into more detail on this 
complex subject here, using the same model examples. These two fundamentally 
different configurations can be transferred to almost every similar model – at least in 
principle. 
 
In order to avoid getting terms mixed up: Ailerons and flaps move up and down as 
desired (start/thermal/speed/aileron deflections), whereas spoilers only move in one 
direction. Airbrakes extend from the top and/or bottom of the wing and, just like the 
spoilers, have one end point for retracted and one for extended. For all flap types, 
individual intermediate positions are permitted. Ailerons can support the effect of the 
flaps, and flaps can additionally increase the effect of the ailerons. 
 
Motor model with four-flap wing (FunCub XL) 
 
With a motor model, the ailerons are not generally paired with the inner flaps, as the 
latter are usually only used to increase the lift at takeoff and as an “airbrake” when 
landing. Flaps on the elevator or hydroplane are required as a single mix here, so that 
the model maintains its flight attitude in every flap position. Flaps generally achieve 
increased lift when extended down, which must then be compensated for with (a lot of) 
hydroplane. This compensation must be made via your WINGSTABI (and may under 
no circumstances be made via the transmitter itself). 
 
 

   Figure14: Servo settings Figure13: Input channels 
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The first step is to program a switch channel with three stages in the transmitter and 
then enter this in the receiver menu of the WINGSTABI under “Flap control => flap 
phases”. We will do without the fourth flap phase here for the time being. Now, in the 
model menu, as explained previously, activate the flap control under “Flap settings => 
Control” with the option “Using switch channel”. 
 
In the “Servo settings menu”, we assign one servo for the “Inner flap 1” and one servo 
for the “Inner flap 2”. 
 
Now open the new “Flap control” menu item in the symbol bar to reach the “Basic 
settings”. We define the flaps in this case as “Spoilers”, and set their movement speed 
to around 30, so that the flaps do not extend and retract abruptly, but rather move 
slowly and prototypically. The higher the value in this field, the slower the flap servos 
run. 
 
 
 

 

 

 
 
 
 
 
 
 

 
Figure 15: Basic flapsettings 
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The elevator compensation must actually be acquired through flight, but in our example 
the values 25 for half extended and 50 for full are a good start. The elevator goes down 
around 16mm with full flaps, and only 8mm with half flaps. This therefore results in a 
linear function. In principle, any curve can be simulated with the two compensation 
values. This makes sense if for instance half extended flaps generate considerably 
more lift than fully extended flaps. The value for the latter would then be changed from 
50 to 40 or similar. This is indicated by the curve under these input fields. If one of the 
values has a different sign than the other, a red triangle between the two fields alerts 
you to this. 
 
In the “Inner flaps” sub item, we now mix the maximum value for spoilers with “120”. We 
ascertain the correct offset of the inner flaps on the model by beginning with half the 
travel either from -1100 or +1100. In the sample model, we came to -600. The servo is 
practically at the “stretched” travel end, putting the flap exactly in the profile. If this is not 
the case, readjust from -600 in small increments. 
 
We have now done the basic settings and will continue by programming the three 
designated flap phases. Flap phase 1 remains empty as the “Basic setting”, flap phase 
2 sets the flaps to half with the fixed value of 500 for spoilers, and flap phase 3 sets full 
flaps with the fixed value of 1000. This “center position” does not necessarily have to be 
half the travel. Here, less (often helpful in the early stages) can sometimes be “more”. 
However, 1100 is the maximum; the servo travel is then fully exhausted and the flaps 
are at 90 degrees. For safety reasons, we prefer to leave a bit of a “buffer”. We leave 
the unused flap phase 4 completely empty. 
 

 
 

 
Figure 16: Flap phase settings 
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The alternative method 
 
Another possible way of achieving the same thing is to assign a spoiler channel instead 
of the flap phases in the receiver menu. This is then controlled at the transmitter end by 
a slider or alternatively a three-stage switch (defined as a controller). 
 
The servo assignment is the same as above, as are the basic settings in the flap 
control. Only in flap phase 1 do we leave the fixed value for spoilers on “0”, and instead 
tick the “Proportional spoiler input” field. 
 
 
 

 

 

 
It is now possible to move the flaps proportionately using the slider on the transmitter, or 
to switch using a three-stage controller. The advantage of this solution with the three-
stage controller is that it is possible to quickly change the flap settings “half” and “full” on 
the airfield by changing the servo travel from the transmitter, whereas you would have 
to connect to a PC or Android to perform the same task with the fixed values of the first 
solution. 
 
 

Figure 17: Alternative phase settings 
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Glider model with four-flap wing (Heron) 
 
For a glider model with four or more flaps, the flaps in combination with the ailerons 
must carry out significantly more tasks. On the one hand, the flaps support the ailerons 
in their function. On the other, the ailerons also share flap and/or spoiler functions. 
 
Definitions: For one wing with six flaps, we have the ailerons on the outside (also called 
outer flaps), the middle and the inner flaps. Optionally, proper airbrakes can also be 
programmed in the WINGSTABI. Ailerons and flaps move up and down as desired, 
whereas spoilers only move in one direction. Airbrakes come up or down out of the 
wing. Result: Flaps change the profile by means of warping up and/or down; spoilers 
and airbrakes are for braking. These descriptions obviously also apply to the simple 
four-flap wing. The following observations take the example of a four-flap model as on 
the Heron from MPX. 
 
The range of tasks with the Heron can be divided into three parts: Firstly, the inner flaps 
(with less deflection) are to be coupled with the ailerons. Secondly, both the ailerons 
and the inner flaps as flaps are to be positively and negatively warped in order to 
achieve speed, thermal and starting positions. Thirdly, all flaps are to allow a butterfly or 
crow position, albeit with different movement directions, in order to reduce height and hit 
the landing spot exactly. 
 

      
 
 
 
 

Figure19: Servo settings Figure 18: Input channels 
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All three specified changes to the flap positions inevitably effect changes to the lift, 
which must be compensated for with elevator or hydroplane corrections. All specified 
functions are structured logically with the WINGSTABI and can be achieved without 
limitations. Activate flap control in the model menu under flap settings “Via switch 
channel”. 
 
 
Flap control for gliders 
 
The ailerons was already set up just as on a normal two-flap wing in the receiver and 
servo menu. Input channels for flaps and spoilers and if desired flap phases can now be 
assigned. We have selected servo channels 5 and 6 coming from the transmitter. In our 
example, although flap phases offer a possible alternative, they are not required. The 
flap functions enable us to achieve a speed and thermal position, which can be 
activated with a three-stage switch. In the servo menu, we must of course assign servos 
to the inner flaps – servos 6 and 7 in our example. 
 
In the flap control menu, the speeds for flaps and spoilers are set to 100 in the basic 
settings, in order to ensure no surprisingly swift attitude change takes place when the 
profile is changed. The elevator compensations requested for flaps and spoilers are to 
be gained through flight, although we can use empirical values here at the beginning. 
For the flaps, the elevator compensation up and down can be set separately; the two-
stage entry for three-point curve-forming is used for the spoilers. Often, the required 
compensation travel of the elevator is not linear. 
 
In the first step, we mix flaps down and flaps up to the ailerons, and then in the second 
step a spoiler deflection up. The movement directions of the mixes result from the signs 
of the individual values. We leave the offset on “0”; the flaps are all in the center in the 
neutral position, in line with the profile. 
 
Now, the same settings follow for the inner flaps, although the travels are of course not 
identical, firstly because the flaps are often controlled differently, and secondly because 
the spoilers go down here. In addition, the aileron input for the inner flaps is defined in 
the bottom field. 50% has proved effective. 
 
 

 

IMPORTANT NOTE: In the entire flap control, only the functions and options 
which were also activated for the assignments are displayed. You CANNOT for 
instance see the settings for the middle flaps if no servo has been assigned to 
this function. The same applies for airbrakes. 
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Setting the flap phase 1 is still the last step, as the other flap phases are not used. In 
the flap phase, we activate both the aileron mixer for the inner flaps and the proportional 
inputs for flaps and spoilers. If we were to work with flap phases as opposed to 
proportional control, we would have to enter the desired fixed values in all used flap 
phases. 
 
 
 
Alternative flap control 
 
Instead of proportional control of the flaps and spoilers, it is also possible to work with 
flap phases. Even a mix of fixed values and proportional inputs is feasible. This allows 
an extremely high level of flexibility. 
 
In our example, we want to leave the spoiler on the slide control of the transmitter as a 
proportional function with channel 5, but control the flaps using the 3-stage switch with 
transmitter channel 6 over three flap phases. 
 

Figure20: Basic glider flap settings 
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In the basic settings, we set the mixes of flaps for the inner flaps to the full travels, i.e. 
120% and for the ailerons to half, i.e. 60%. This leaves ample travel for the aileron 
effectiveness on the outer flaps. 
 
Unlike before, the different values must now be programmed for flap phases 1 to 3. In 
flap phase 1, we leave “0” everywhere, and remove the cross by proportional flaps, so 
that no flaps are set here, while the spoilers can still be extended proportionally. 
 
The fixed values for the flaps are now entered in phases 2 and 3, which for instance 
might make sense when trying to achieve two different starting positions for wind and 
bungee cord starts. In flap phase 2, a moderate warping down and in flap phase 3 an 
increased (doubled) warping – likewise down – are set for this. 
 
 

 
 
 
 
 
 

Figure 22: Flap phase settings 

Figure 21: Alternative input channel assignment 
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Firm w are-updat es  

 
The symbol on the right next to the toolbox leads to a menu item which you should 
always bear in mind. It contains the different firmware versions which are installed on 
your launcher when you are online. Always keep your WINGSTABI up to date to ensure 
that you can use all available options. There will be updates from time to time, in order 
to eliminate error sources and to simplify operation, but also to extend the available 
options. 
 
 

 

 

 

!  

IMPORTANT NOTE: Always back up your current configuration before running 
a firmware update. To do this, use the “Save WINGSTABI settings in a file” 
command in the menu on the top left. 

 
 
 
 

Figure23: Installing firmware-updates 
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APPENDIX  

 

Prof i  TX t r im s and t e lem et ry  for  WINGSTABI  
 
With the Profi TX software from V2.42, it is possible to operate the WINGSTABI so that 
the channels for ailerons, elevator and rudder can be transferred without the trim and 
the trims transferred to separate channels instead. 
 
In the transmitter, create a new model without mixer. Use the BASIC template to do this. 
Next, change the servo assignment of the transmitter as follows: 
 
 

Channel  ass ignm ent  PROFI TX  

Servo 1 Ailerons 

Servo 2 Elevator 

Servo 3 Rudder 

Servo 4 THROTTLE 

Servo 5 Spoilers 

Servo 6 Flaps 

Servo 7 Assign Frei 1 => here under Setup => Assign controller => enter a 
switch for gyro phases 1 to 3 for Free 1 

Servo 8 Assign Frei 2 => here under Setup => Assign controller => enter a 
switch for gyro phase 4 for Free 2 

Servo 9 Assign to QuerruderTr (purely aileron trim) 

Servo 10 Assign to HöhenruderTr (purely elevator trim) 

Servo 11 Assign to SeitenruderTr (purely rudder trim) 

Servo 12 If desired, use this channel for controlling the sensitivity (e.g. sliders E, 
F, G or H) 
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In the controller menu, set the trim for ailerons, elevator and rudder under “Step” to off. 
Now perform the basic configuration of the WINGSTABI in the MULTIPLEX launcher 
using the assistant. Then the output of the WINGSTABI sensor values / telemetry is 
activated. To do this, click the antenna symbol => and then “Telemetry”. Under 
“Telemetry transfer”, select PROFI TX (this will activate the extended telemetry 
displays). Assign the sensor addresses for the sensitivity and the status messages as 
desired. Save the setting using the flashing arrow in the WINGSTABI. 
 
Finally, click the antenna symbol again. Here, you need to activate the trim channels for 
the aileron trim, elevator trim and rudder trim. 
 
 

 

 

!  

IMPORTANT NOTE: If you have defined trim channels (one is sufficient) in the 
WINGSTABI, you may under no circumstances continue to use the trim flight 
and trim transfer options via fast switch. 

 
 
 

 
Figure 24: PROFI TX telemetry settings 
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Bluet oot h  and Andro id  
 

Bluetooth adapter 
 
WINGSTABI systems can be set up with all Android devices (mobile phones and 
tablets). The corresponding MPX Mobile Launcher app can be downloaded from Google 
Playstore free of charge and, as with the PC launcher, is continually updated. Search 
for “MULTIPLEX Mobile Launcher” in Playstore. However, the MPX Launcher on the PC 
is always the best solution for basic configuration, particularly because there are no 
setup assistants in the app. Also, the display on a larger PC screen is significantly more 
structured and clear. 
 
To use the WINGSTABI with your mobile phone or tablet, an MPX Bluetooth interface is 
required. This can be found under the MPX order number #45188, and is connected just 
like the USB adapter for the PC at the B/D port. If you now switch on your Android 
device, you need to link the MPX adapter once in order to connect. This is usually done 
in System settings => Bluetooth. The procedure may vary depending on the 
Smartphone manufacturer. When starting the mobile launcher, the BT module linked in 
this way is then detected and automatically selected. If the app finds several linked MPX 
adapters, you have to make a selection. 
 
 

 Figure 25: MPX Bluetooth adapter for WINGSTABI 
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You can of course establish a connection to your PC or Notebook using Windows with 
the MULTIPLEX Bluetooth adapter, provided your computer has Bluetooth. This 
connection must be manually activated after linking the BT module to the PC in the 
launcher. The automatic search in the COM window does not automatically detect a BT 
connection. 
 
 

 

 

 
 

!  

IMPORTANT NOTE: It is possible to change the default password (PIN) of the 
MPX Bluetooth adapter when linking to the Android device. To do this, use the 
menu item “Configure BT device”. The device must already be linked to do this. 
It is only possible to configure the BT module in the first 30 seconds after 
switching on. The best approach is therefore to quickly disconnect and 
reconnect the BT module, before launching the configuration procedure on your 
mobile phone with the “Transmit configuration” button. 

 
 
 

Figure 26:  
Changing the configuration of 

the Bluetooth-module 
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After the configuration has successfully been transmitted, cut the power to the BT 
module and delete the linked BT module from the Android system. After switching on 
and linking again, the BT module is then available with the new settings. However, it is 
not without risk that the name and PIN are changed: Should you forget the password 
you assigned, the Bluetooth adapter can no longer be used. It is not without reason that 
the PIN is printed on the BT module label. 
 

Mobile Launcher 
 
Once the app is correctly installed and your WINGSTABI is connected with the 
Bluetooth adapter and a power supply, the gyro system reports with the BT module 
name, the gyro type, the software version and the firmware time stamp. 
 
 

 

 

This includes six main menu items: Configuration, four gyro phases and connection 
status. These include all the setting options with which you will be familiar from the PC, 
albeit to some extent – depending on the system – structured differently. 
 
 
 
 
 

 Figure 27:  Info-page for the 
WINGSTABI-connection 
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Menu structure 

Figure 28: Mobile Launcher WINGSTABI menu structure
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Status 
 
The bottom item in the menu bar “Status” is by no means the least important; this is 
where you can receive all information relating to the connection between your 
WINGSTABI and the transmitter. You can observe the functions of the RC and gyro 
channels displayed graphically and read out all values as numbers. Bear in mind here 
that the transfer from the WINGSTABI via Bluetooth will not be as fast as the USB 
interface on the PC. 
 

 

 

The “Delete error memory”, “Restart the WINGSTABI” and “Firmware update” functions 
can be found beneath the tiny symbols on the right in the operating status bar. It is best 
that the latter is performed with the PC via USB, due to the low transmission speed via 
Bluetooth. 
 
 

Configuration 
 
Configuration usually takes place on the PC, divided here into model and servo settings 
as well as receiver and sensor. Please note that the app does not have two levels, 
separated into “Basic” and “Advanced”. All menu items are still available, of course with 
the same descriptions. 
 

Figure 29: Status reports about 
the WINGSTABI connection 
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Gyro phases 
 
The four possible gyro phases are also configured as on the PC. However, all of this 
occurs on one menu level. By tapping the info symbol, you can receive important 
information on each setting. Large number input fields make it easier to change the 
default values even on smaller screens. 
 
 

 

 

 
 

!  

IMPORTANT NOTE: As on some Android devices, holding a finger down on 
the button on the left beneath the screen doesn’t lead to the additional menu 
behind it for exporting, importing and saving, you can reach this menu using the 
menu symbol on the top left next to “MULTIPLEX”. The arrow in the box on the 
top right allows you to transmit data from the Android device to the 
WINGSTABI. 

 
 

Figure 30: 
 Gyro phase settings for 

WINGSTABI 
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Warrant y /d isc la im er  

 
MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG accepts no liability for loss, damage or costs 
which arise due incorrect use and operation, or which are in any way connected with 
such use. To the maximum extent permitted by law, the obligation of MULTIPLEX 
Modellsport GmbH & Co.KG to compensate for damage, for whatever legal reason, is 
limited to the invoice value of the merchandise of MULTIPLEX Modellsport GmbH & 
Co.KG directly involved in the incident causing the damage. This does not apply if 
MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG is obliged to accept unlimited liability in 
accordance with mandatory law for intent or gross negligence. 
 
 
We guarantee our products in accordance with the current legal requirements. In 
guarantee cases, please contact the retailer from which you bought your product. 
 
 
Malfunctions caused by the following are excluded from the guarantee: 
 

∞ Incorrect operation 

∞ Maintenance that is either incorrect, not performed or not performed on time, or 
not performed by an 
authorized entity 

∞ Incorrect connections 

∞ Use of non-MULTIPLEX/HiTEC-original accessories 

∞ Modifications/repairs which were not carried out by MULTIPLEX or a 
MULTIPLEX service center 

∞ Deliberate or accidental damage 

∞ Faults resulting from normal wear and tear 

∞ Operation outside of the technical specifications or in conjunction 

∞ with components from other manufacturers 
 
 
 
MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG 
Westliche Gewerbestraße 1 
D-75015 Bretten-Gölshausen 
Multiplex/HiTEC Service: +49 (0) 7252 - 5 80 93 33 
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Généra l i t és  
 
Lors de l’initiation à la programmation de WINGSTABI, deux scenarii peuvent être suivis 
par définition, qui sont conditionnés par deux versions différentes de WINGSTABI : Les 
modèles réduits avec des émetteurs M-LINK communiquent en général avec le 
WINGSTABI avec récepteur M-LINK intégré, alors que les pilotes avec d’autres 
systèmes de transmission HF utilisent des versions sans récepteur intégré. 
 
Le firmware WINGSTABI est compatible avec les récepteurs RC avec les signaux de 
sortie suivants: PPM, Futaba S.BUS*, MULTIPLEX SRXL, Graupner SUMD et SUMO, 
Jeti UDI, JR XBUS Mode B et le signal S.BUS Signal de nombreux autres fabricants 
comme p. ex. HiTEC et FrSky. Les signaux de série de ces récepteurs sont reliés au 
port d’entrée (IN, voir schéma d’attribution des fiches) du WINGSTABI. Ce 
raccordement assure aussi l’alimentation électrique commune. Dans WINGSTABI, le 
type de récepteur doit bien entendu être correctement sélectionné. 
 
* WINGSTABI est compatible avec le signal Futaba S.BUS Signal de FASST- ainsi que (à partir de 
la version de firmware 1.1.1) le mode 12CH des récepteurs FASSTest. 

 
Les systèmes de transmission travaillant avec le protocole de télémétrie de 
MULTIPLEX peuvent récupérer les données de télémétrie du WINGSTABI sur le port 
MBS (Multiplex Sensor Bus) et se raccorder à l’entrée MSB de votre récepteur. Pour un 
WINGSTABI avec récepteur M-LINK intégré, ce raccordement est réalisé en interne, le 
port MSB peut alors recevoir des capteurs externes additionnels. Le port d’entrée n’a 
pas de fonction sur le WINGSTABI avec récepteur intégré et peut, sur les versions à 7 
ou 9 canaux, être utilisé en plus pour l’alimentation électrique. 
 
Le port B/D (batterie et données) reçoit le raccordement de l’interface USB/PC ou du 
module Bluetooth pour la programmation du WINGSTABI. Pour les réglages et les 
mises à jour, le Launcher MULTIPLEX sous Windows et l’appli Launcher MULTIPLEX 
sous Android sont disponibles gratuitement. Il est également recommandé de raccorder 
l’alimentation électrique au port B/D de la version 9 canaux. Un récepteur externe est 
alors alimenté en électricité via le branchement de données au port d’entrée. La version 
7 canaux propose deux ports BAT dédiés pour l’alimentation électrique. 
 
Les versions Pro 12 et 16 canaux ont à la fois deux ports DAT en lieu et place des ports 
B/D pour les interfaces (dont un seul doit être occupé) et deux ports MSB pour la 
télémétrie (les deux peuvent être utilisés en parallèle). Pour l’alimentation électrique du 
WINGSTABI et des servos et capteurs qui y sont raccordés, deux prises MPX à 6 pôles 
avec double alimentation intégrée sont prévues. Les versions Pro peuvent 
UNIQUEMENT être alimentées via ces connecteurs haute intensité. Tous les autres 
raccordements doivent être sécurisés à l’aide de disjoncteurs (à retard) 5A. 
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Pos. m ont age

!
INDICATION IMPORTANTE : Le gyroscope doit être monté de manière 
parfaitement horizontale par rapport à l’axe de vol et ne pas se déplacer par 
rapport à la carlingue. Ceci est à respecter impérativement pour tous les 3 axes
du modèle pour le WINGSTABI ! Des montages inclinés entraînent des 
corrections sur la mauvaise gouverne, des vibrations peuvent affecter le 
système (la fixation par bande velcro N’EST DONC PAS recommandée).

Illustration 1 : Montage, vue latérale 

Illustration 2 : Montage, vue du dessus
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Voies de c om m ande  
 
Toutes les versions WINGSTABI avec ou sans récepteur M-LINK intégré acceptent au 
niveau de l’entrée en général jusqu’à 16 canaux de commande (suivant le matériel RC 
parfois jusqu’à 18) ; au niveau de la sortie, selon la version 7, 9, 12 ou 16 canaux pour les 
servos analogiques ou numériques (les plus récents permettent des débits de données 
sensiblement plus élevés). La fréquence servo pour chaque servo est réglable séparément, 
de sorte qu’il est même possible de mettre sur pied un mode de fonctionnement mixte avec 
des servos analogiques et numériques avec des fréquences servo différentes pour un 
modèle donné. 
 
Les canaux qui ne doivent pas être « supportés » peuvent passer par WINGSTABI ou être 
directement être raccordés à la sortie du servo du récepteur externe. Ceci est valable pour 
les commandes de crochet, trappes de largage, trains d’atterrissage et projecteur. Avec une 
séparation suivant les canaux d’entrée et de sortie, la répartition des canaux sur 
WINGSTABI est entièrement configurable, de sorte qu’il est facile de s’adapter à n’importe 
quel schéma de branchement imposé par l’installation. 
 
De manière générale, les mixages doivent se faire dans WINGSTABI. En tout état de cause, 
un Dualrate et un Expo commutables sont conseillés au niveau de l’émetteur. Si dans des 
cas inévitables, des mixages doivent avoir lieu au niveau de l’émetteur, veiller à ce qu’à 
partir de celui-ci, il n’y ait aucun débattement sur des canaux supportés, en particulier pour 
les commandes de profondeur, direction et ailerons. Le WINGSTABI percevrait de tels 
signaux comme des modifications délibérées de direction et, à tout le moins en mode 
Heading (cap), provoquerait des débattements de gouvernes en continu. Ce n’est qu’en 
mode Stabilisation pur que cela fonctionne sans aucun effet secondaire. 
 
 
Prem ière inst a l la t ion du WINGSTABI  
 
Vient ensuite l’aspect pratique de l’installation du WINGSTABI dans le modèle. Un 
WINGSTABI neuf nécessite d’être raccordé via un câble USB ou une interface Bluetooth à 
un PC avec le Launcher installé pour le paramétrage de base du système. On a ici le choix 
entre quatre options : « Assistant », « Exemple de modèle », « Import » et « Manuel ». Dans 
tous les cas, l’émetteur doit être raccordé au récepteur sans aucune préprogrammation ni 
aucun raccordement de mixage. Préprogrammation signifie qu’à chaque axe à commander 
et au canal des gaz doit être attribué une commande et un canal. Sur un modèle simple, ce 
serait les gaz, les ailerons et les gouvernes de profondeur et de direction. Pour pouvoir 
utiliser en premier lieu deux ou trois des quatre phases gyroscopiques possibles, il est 
recommandé d’avoir un interrupteur à deux ou trois positions avec servo-canal attribué. 
 
Conseil : Si le câble de raccordement de l’interface USB est trop court, ne pas rallonger le 
cordon du servo à trois brins, mais le câble USB entre l'ordinateur et l'interface. 
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Illustration 3 : Attribution des branchements WINGSTABI 

 
Illustration 4 : WINGSTABI par attribution des branchements 
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INDICATION IMPORTANTE : Les batteries raccordées au WINGSTABI 
doivent être débranchées à la fin de la journée de vol, même si un 
commutateur est utilisé pour la double alimentation intégrée car les batteries 
subissent autrement une décharge, lente mais certaine, liée aux courants 
résiduels. 

 
Sur un WINGSTABI avec récepteur intégré, la transmission des signaux entre le 
récepteur et le gyroscope se fait automatiquement. Sur les récepteurs externes, veiller 
à un bon paramétrage des signaux. Les récepteurs MPX externes doivent être 
paramétrés à l’aide du Launcher sur MULTIPLEX SRXL, d’autres systèmes nécessitent 
d’autres paramétrages pour la transmission des données en série. Tenir ici 
impérativement compte des consignes du récepteur. 
 
Pour un débutant en termes de commande gyroscopique, le mode « Assistant » est la 
meilleure solution sauf à équiper un des modèles mentionnés dans la rubrique « 
Exemple de modèle ». L’« Assistant » guide l’utilisateur pas-à-pas à travers la 
configuration de base avec de nombreuses explications, y compris la bonne sélection 
du récepteur en termes de format de signal en série avec des récepteurs externes. Les 
actionnements des différentes manettes mènent vers les bonnes attributions des 
canaux, le type de modèle et le type de servo sont à déterminer. Les servos sont 
raccordés au WINGSTABI comme indiqué sur le schéma, leur sens de mouvement est 
vérifié. La position du gyroscope dans le modèle est également interrogée pour pouvoir 
ensuite vérifier le sens d’action des débattements de correction. La configuration est 
ainsi menée à bien, il est maintenant possible de passer aux réglages fins. 
 
Celui qui appelle des données de modèle intégrées parcourt grosso modo les mêmes 
étapes, mais bénéficie pour le modèle sélectionné de réglages gyroscopiques affinés. 
Si le modèle a été acheté comme « Version RR » de MPX, la position et les sens de 
rotation et d’action du gyroscope ainsi que les débattements de tous les servos sont 
bien entendu déjà programmés et n’ont plus qu’à être contrôlés. 
L’option « Import » permet de récupérer des configurations de gyroscopes déjà 
enregistrées sur un ordinateur. Celles-ci peuvent être des données personnelles, mais 
aussi celles d’autres utilisateurs de WINGSTABI. Ces données doivent être 
enregistrées dans le bon répertoire. Ces données de configuration présentent 
l’extension de fichier « .wcf » (wingstabi configuration file). 
La sélection initiale de l’option « Manuel » envoie vers l’écran de démarrage qui se 
base sur une configuration de base définie dans le WINGSTABI. La navigation 
manuelle au travers des pages de menu permet de régler le WINGSTABI en fonction de 
la configuration effective du modèle pour ce qui est attribution, types et sens 
d’actionnement des servos, attribution des canaux, etc. 
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Ind iv idual isat ion  
 
Quel que soit le chemin emprunté pour accéder aux réglages de base, l’utilisateur 
atterrit toujours sur l’écran de démarrage. Ici aussi, des réglages de base sont à l’ordre 
du jour. Pour cela, (presque) chaque page d’écran propose pour les réglages de base 
une page de base et pour les réglages fins rarement utilisés une page avancée. La 
commutation se fait en haut à droite dans la barre de menu avec la petite étoile. 
 

 
 
La page « Info » présente les informations de base concernant le WINGSTABI et l’état 
actuel du système. La phase gyroscopique en cours est représentée de manière 
soulignée. Il doit bien entendu y avoir aussi une liaison entre l’émetteur, le récepteur et le 
gyroscope. Si tel n’est pas le cas, une indication correspondante est affichée en rouge 
sous « État ». Les erreurs système sont répertoriées dans un répertoire d’erreurs 
spécifique. Celles-ci peuvent être lues et effacées sous « Avancé ». 
 
Si l’état est « Prêt » (en vert), il est possible de contrôler les trois signaux de réception 
pour les trois directions par des mouvements de commandes. La sensibilité gyroscopique 
de ces gouvernes est représentée en-dessous ; suivant la phase sélectionnée, celle-ci 
peut être programmée de manière différenciée. En-dessous se trouve également un axe 
temporel qui représente graphiquement les signaux de correction du gyroscope en temps 
réel. Déplacer une fois le modèle avec gyroscope autour de chaque axe. La ligne rouge 
indique les ailerons, la bleue la gouverne de profondeur et la verte celle de direction. 

 

Illustration 5 : Page d’info WINGSTABI 
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Passer maintenant à « Avancé » pour voir les canaux d’entrée RC présentement 
définis, les sorties de servo attribuées et les trois intégrateurs qui bien évidemment 
n’indiquent que des débattements si dans la phase sélectionnée le gyroscope est 
effectivement actif. 
 
 
Ex t ens ion des c anaux  de c om m ande  
 
Pour l’étape suivante, cliquer sur le symbole Radio dans la barre de titre pour parvenir à 
la fenêtre principale d’attribution des canaux. Les attributions qui y sont présentées 
peuvent y être librement modifiées ou étendues. Il est par exemple possible d’y ajouter 
un canal de commutation additionnel de l’émetteur pour la quatrième phase de 
gyroscope (auparavant, attribuer un interrupteur à deux positions à un canal dans 
l’émetteur). Pour cela, cliquer sur le champ où il est mentionné « Non attribué » à ce 
moment-là. Une fois la fenêtre d’attribution ouverte, déplacer le commutateur souhaité 
sur l’émetteur et l’identifier de telle manière. Un clic sur le champ correspondant 
complète l’attribution. Ce commutateur, qui dans sa position initiale active la phase 1, 
permet maintenant de valider les autres phases de l’interrupteur à trois positions. Quelle 
que soit sa position, l’interrupteur à deux positions permet toujours de revenir à la 
phase 1. Selon la position, l’interrupteur à trois positions sélectionne alors les phases 2, 
3 ou 4. La phase 1 est définie comme « Gyroscope arrêt » et doit être laissée telle 
quelle pour des raisons de sécurité. 
 
Il est maintenant possible de définir – à l’aide d’un curseur ou d’une molette sur 
l’émetteur - encore de un à trois canaux d’entrée pour la commande de la sensibilité 
(Gain) du gyroscope par émetteur. C’est le canal 6 qui est prévu pour cela au niveau du 
préréglage. La plupart du temps, il suffit de régler simultanément la sensibilité des trois 
axes à l’aide d’un seul canal car cette fonction n’est la plupart du temps utile que pour 
l’optimisation de l’efficacité maximale du gyroscope. 
 
 
 

!  

INDICATION IMPORTANTE : Les batteries raccordées au WINGSTABI 
doivent être débranchées à la fin de la journée de vol, même si un 
commutateur est utilisé pour la double alimentation intégrée car les batteries 
subissent autrement une décharge, lente mais certaine, liée aux courants 
résiduels. 
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Le même écran propose les paramétrages de télémétrie pour les systèmes MSB. 
Sélectionner là au choix « M-LINK-Standard » ou « PROFI-TX » resp. « Affichage 
télémétrie ». PROFI-TX et Affichage télémétrie donnent de plus longues appellations de 
valeurs que par exemple M-LINK-Standard de Royal SX. Trier ensuite les adresses des 
capteurs toujours au choix en veillant à éviter toute attribution double. Sur les 
récepteurs M-LINK, l’adresse « 1 » est réservée à la surveillance de la liaison, ne pas 
l’attribuer autrement. La surveillance de la tension du récepteur est également pré-
attribuée sur le M-LINK. En l’absence de télémétrie compatible MSB, régler sur « 
Désactivé ». 
 
 

Illustration 6 : Attribution des canaux WINGSTABI 
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Une flèche clignotante rouge en haut à droite indique, comme dans tous les menus 
acceptant des modifications, selon la situation, qu’il faut transmettre les modifications 
effectuées au gyroscope ; cliquer pour cela tout simplement sur le champ avec la 
flèche. 
 
La fenêtre « Avancé », à laquelle on peut ensuite passer, propose des réglages à ne 
pas modifier sans raisons impérieuses. Passer le curseur de la souris sur les champs 
d’entrée pour obtenir des explications succinctes. 
 
 
 

!  

INDICATION IMPORTANTE : Après chaque modification de la configuration, il 
est conseillé de sauvegarder les données du WINGSTABI sur un ordinateur. 
Utiliser pour cela la fonction « Sauvegarder données de paramétrage » dans le 
menu déroulant en haut à gauche. Attribuer aux données des noms de fichiers 
aussi explicites que possibles, p. ex. avec le modèle de l’avion et de la 
mémoire de l’émetteur. Pour recharger les données, sélectionner « Changer 
données de paramétrage » puis entrer le nom du fichier. 

 
 
 
 
Une of f re  de t ro is  m odèles de base  
 
Cliquer sur le symbole avion sur la barre de menu pour ouvrir la fenêtre de sélection 
pour les caractéristiques de base du modèle : les modèles disponibles sont aile delta, 
monoplan classique, aile volante. Sur la même page se trouvent dans la fenêtre de 
base le mixage des spoilers et des gouvernes de direction et une activation 
trappes/volets à disposition. Sous « Avancé », il est même possible d’activer une 
fonction SnapFlap pour les monoplans classiques qui va mixer de manière 
proportionnelle le débattement de la gouverne de profondeur aux ailerons. 
 
Sur la même page se trouve une compensation gouverne de profondeur - gaz. Celle-ci 
est uniquement nécessaire si un modèle se cabre lors d’une accélération ou, plus 
rarement, pique du nez. Ceci est un exemple clair de défaut d’alignement du moteur, 
qui à cet endroit peut très simplement se corriger à l’aide d’un mixage automatique des 
gouvernes de profondeur. Le point de réglage du mixage se définit aisément avec une 
valeur minimale des gaz. 
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Ac t ivat ion de la  c om m ande des aérof re ins  
 
À partir de la version logicielle 1.2.7, et le spoiler et les volets peuvent être configurés de 
différentes manières (phases gyroscopiques, canal de commutation ou phases de volets 
spéciales), de sorte que des ailes à quatre volets pour les modèles motorisés et à six volets 
pour les planeurs sont aisément réalisables, correction de gouverne de profondeur 
comprise. Le Butterfly est bien entendu également possible, ainsi que des déporteurs ou 
des Snapflaps sur tous les volets souhaitables. 
 
Les avions MPX Heron et FunCub sont des exemples de modèles typiques à quatre volets. 
Sur le Heron, on pourra coupler les aérofreins intérieurs avec les ailerons, avec souvent 
moins de débattement que ce que font les ailerons seuls. On peut par ailleurs bien régler 
les aérofreins intérieurs vers le bas et les ailerons (moins) vers le haut, ce qu’on appelle la 
position Butterfly (papillon) comme aide à la descente ou aérofrein (spoiler). Une courbure 
réduite avec les quatre volets vers le haut (position Speed) et vers le bas (position 
Décollage et Thermique) est souvent recherchée. 
 
Sur le FunCub au contraire les volets seront dans le cas normal en fin de course alignés au 
profil (pas de sortie de volet) et à l’autre fin de course entièrement sortis. Chaque position 
intermédiaire (commandée par interrupteur à trois positions ou curseur) est bien entendu 
possible et autorisée. Un mixage avec les ailerons ne peut en revanche pas avoir lieu. 

 Illustration 7 : Présélection des modèles et volets 
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Pour régler les volets activés à cette entrée de menu, un nouveau symbole menu de 
volets apparaît derrière le symbole avion après l’activation. Bien entendu, au niveau de 
l’émetteur, les commandes et canaux des volets doivent être attribués comme les 
canaux de commande et servos de volets dans le WINGSTABI. Le sujet « 
Programmation de la commande des aérofreins » fait l’objet d’un chapitre dédié. 
 
 
Sort ies de servo du WINGSTABI  
 
Quand on ouvre le menu avec le symbole Servo, on parvient suivant la version de 
WINGSTABI, à l’affichage d’un certain nombre de sorties de servos, que l’on va pouvoir 
maintenant attribuer en correspondance aux servos montés dans le modèle. Cette 
attribution n’a RIEN à voir avec celle des canaux de servos d’entrée (venant de 
l’émetteur). Ici, le choix est entièrement libre. Il est toutefois recommandé de suivre le 
standard de son système de radiocommande pour bénéficier d’une attribution 
compréhensible. Les systèmes MPX utilisent en général le servo 1 pour l’aileron 
gauche, le servo 5 pour l’aileron droit, le servo 2 pour la profondeur, le servo 3 pour la 
direction et le servo 4 pour les gaz. Pour toute modification, cliquer à gauche sur le 
servo correspondant, il apparaît alors sur fond rouge. 
 
 

 

 

 

 Illustration 8 : Configuration des sorties de servo 
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Définir ensuite sur le côté droit la fonction et le type du servo. Suivant la version du 
gyroscope, un certain nombre de sorties sont disponibles. Au milieu, à côté du servo 
HiTEC représenté, régler le neutre du servo et les deux fins de course comme ces 
points sont requis pour les battements de gouverne prévus. Les valeurs préréglées sont 
1100, 1500 et 1900, sur les équipements MPX ces valeurs peuvent être recommandées 
jusqu’à 1000, 1500 et 2000. Le sens de rotation de chaque servo peut également être 
inversé ici si nécessaire. 
 
À la fin du réglage des servos, définir pour chaque servo ce qu’il doit faire en cas de 
perte de réception. Pour les régulateurs de gaz sans balais (brushless), le meilleur 
choix est « Désactiver servo ». Il est autrement possible de choisir entre « Maintenir 
position » (standard) et « Définir position ». Dans le dernier cas, on peut reprendre la 
position actuelle du servo ou déterminer une position quelconque par entrée via le 
clavier ou à l’aide des touches de flèche. 
 
Conseil : Pour les commandes de moteur pilotées par WINGSTABI et ayant un ralenti 
et une position pleins-gaz réglables, cette position doit être renseignée à neuf. 
 
 
 
Régler  le  c apt eur  gyrosc opique  
 
Dans l’entrée de menu Capteur, à droite à côté du symbole Servo, la fenêtre de base 
permet le réglage de la position de montage et du sens d’actionnement du 
WINGSTABI. Dans le cas normal, ceci a déjà été fait au début avec l’assistant. Dans la 
fenêtre « Avancé », il est encore possible de sélectionner le réglage pour le filtre passe-
bas et la zone morte, mais ne pas en modifier les préréglages sans nécessité 
impérieuse. Sur un modèle avec moteur thermique et en cas de fortes vibrations, le 
réglage peut par exemple être amélioré avec une fréquence de seuil inférieure sur le 
filtre passe-bas. 
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Réglages des phases du gyrosc ope  
 
Le présent paragraphe expose plus en détail le réglage propre du gyroscope, qui bien 
évidemment est particulier pour chaque phase de gyroscope. Dans la phase de 
gyroscope 1, il est recommandé - pour des raisons de sécurité - de ne pas effectuer de 
modifications, c’est le réglage standard ex-usine sans aucune modification (Gyroscope 
arrêt). Ceci permet de ‘sauver’ un vol en cas de problème sérieux à cause d’un réglage 
défavorable. 
 
Cliquer avec le bouton droit de la souris sur le symbole « 1 ». La première ligne 
présente le réglage standard, en-dessous se trouvent les réglages alternatifs. La 
configuration est la même pour toutes les phases et facilite grandement les réglages. La 
phase 2 sert en général à l’amortissement (standard ou optimisé), la phase 3 à la 
stabilisation complète (Headinghold) et la phase 4 au torque-roll, donc un mode 
Heading extrême. 
 
Il est par ailleurs possible de copier n’importe quelle valeur d’une phase de gyroscope 
vers une autre par glisser-déposer (à l’aide de la souris). Ceci est utile si l’on a vérifié 
des réglages de la phase 3 (Heading modéré) et que l’on souhaite les reprendre en 
phase 4 (Heading avancé) pour les y ‘affiner’. 
 
Cliquer ensuite sur « Avancé » pour parvenir aux réglages fins de chaque phase de 
gyroscope sélectionnée, qui sont expliqués au paragraphe suivant. Dans ces fenêtres, il 
y a aussi pour chaque phase de gyroscope la possibilité de programmer un 
commutateur et il y est aussi possible de définir un décalage statique de profondeur par 
phase. 
 
 

!  

INDICATION IMPORTANTE : Tous les préréglages de WINGSTABI peuvent 
se modifier soit par curseur, à l’aide des touches de flèche ou par entrée 
directe de la valeur numérique. Après chaque modification, un transfert vers 
WINGSTADI est toujours nécessaire et une sauvegarde des données est 
recommandée. 
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Regulat ion (base) 

 
 
 

 

 

 
Sensibilité selon l’émetteur 
 
Un canal de sensibilité spécifique permet d’influencer la sensibilité globale (gain) des 
axes. Différentes plages peuvent être réglées, p. ex. ±10. Si par exemple la sensibilité 
globale est réglée à 40 et la plage à ±10, la sensibilité via l’émetteur peut varier de 30 à 
50. 
 
 
 
Sensibilité (globale) 
 
La sensibilité globale agit sur tous les composants du régulateur, donc sur P, I et D 
(explications page suivante). Une fois le rapport idéal entre P, I et D trouvé, le gain 
global peut aider à procéder à l’adaptation complète du système. Suivant la météo, il 
peut être utile d’augmenter ou de réduire de manière minimale la sensibilité globale. 
 
 

 Illustration 9 : Paramétrages de régulation de base 
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Manœuvrabilité / vitesse de tonneau 
 
Si par exemple le modèle réagit trop fortement aux commandes, réduire la valeur à 
moins de 100. Si l’on souhaite voir son modèle réagir avec plus d’ardeur, mettre la 
valeur au-dessus de 100. On recommande ici des pas de 10. 
 
 
 
Regulat ion (avanc é) 

 
 
 

 

 

 
 
Part directe 
 
Il s’agit ici de la part de gouverne transmise directement aux gouvernes sans régulation. 
Une part directe trop faible entraîne un comportement en vol indirect et lent. Une part 
directe trop grande peut avec une régulation active avec composante I entraîner un 
retournement du modèle lors du retour de manette. 
 
 

 Illustration 10 : Paramétrages avancés en phase gyroscopique 3 
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Proportionnel (composante P) 
 
La composante P de la régulation est une composante de la régulation PID qui réagit 
rapidement aux écarts de régulation. Il s’agit d’un facteur du défaut de régulation 
reconnu (écart entre valeur de consigne et valeur réelle). La majeure partie de la 
régulation se fait via la composante P. 
 
 
Sensibilité 
 
Si la composante P est réglée trop faible, la sensation de pilotage peut s’avérer trop 
‘molle’. Le retour de manette au niveau des axes peut aussi dans ce cas paraître très 
mou et lent. Si la composante P est au contraire réglée trop forte, cela peut provoquer 
une oscillation rapide de l'axe concerné. Le retour de manette peut aussi entraîner des 
oscillations résiduelles. 
 
 
 
Intégral (composante I) 
 
La composante I est ce que l’on appelle la composante de « Headholding ». Les 
défauts de régulation sont ici additionnés et utilisés à des fins de contre-régulation. Il 
s’agit de l’‘intelligence’ de la régulation. Si un modèle est écarté de sa trajectoire par 
l’utilisation de composantes I, le modèle est automatiquement remis sur sa trajectoire. 
Les facteurs P et D effectuent une régulation active contre ce dérapage. Si le modèle 
sort tout de même de la position d’équilibre, il se stabilise dans la nouvelle position. La 
régulation I réagit relativement lentement. 
 
 
Sensibilité 
 
Si la composante I est réglée trop faible, l’assiette du modèle est mal maintenue. Avec 
des gouvernes centrées ou par des influences du vent, le modèle peut être amené à 
dériver. Si la composante I est réglée trop forte, cela peut provoquer une oscillation 
lente de l'axe concerné. Lors du retour de manette, un comportement anormal est par 
ailleurs visible. 
 
 
Taille d’intégrateur (maximale) 
 
La taille maximale de l’intégrateur indique combien d’‘erreurs’ le régulateur peut 
appréhender. Si le vent fait dévier le modèle du cap souhaité, celui-ci indique de 
combien le modèle peut être redirigé vers le cap initial. 
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Un intégrateur important assure une régulation très stable car beaucoup de sources 
d’erreurs peuvent être reconnues et corrigées. En vol acrobatique, un intégrateur trop 
important peut entraîner des problèmes lors de figures avec des décrochages car 
l’intégrateur peut recevoir des informations, mais ne peut pas piloter. Dès que l’action 
des gouvernes est à nouveau restaurée, la valeur d’erreur enregistrée dans l’intégrateur 
est traitée. Ceci peut entraîner une erreur de reprise du cap ou entraîner une poursuite 
de la rotation du modèle. 
 
Si l’intégrateur est réglé trop faible, le régulateur I n’a presque pas d’influence sur le 
résultat de la régulation. Dans certains cas, le cap ne peut pas non plus être maintenu. 
 
Retour 
 
Dans la régulation I, il s’agit d’un retour automatique d’une gouverne dans sa position 
neutre. Des valeurs élevées entraînent un retour rapide, si l’affaiblissement est réglé sur 
« 0 », il n’y a pas de retour de la gouverne, l’axe est maintenant en mode Heading Hold. 
Le paramètre d’affaiblissement permet également de régler en continu l’effet Heading 
Hold. Un Heading Hold élevé assure une régulation d’assiette extrêmement stable. Les 
influences du vent et les gouvernes compensées sont supprimées. 
 
Conseil : Pour qui souhaite un vol tranche stable en phase de gyroscope 3, il est 
nécessaire de mettre le retour de gouverne de direction sur « 0 », mais pour cela la 
commander en continue de manière active. 
 
En vol acrobatique (déclenchés, vrilles), le Heading Hold peut engendrer des réglages 
impropres si la composante I et l’intégrateur sont trop importants. Cet effet survient dès 
le décrochage du modèle. La régulation tente de compenser le décrochage, mais le 
renforce et surréagit. Si l’on souhaite effectuer ces figures, l’intégrateur doit être laissé à 
une valeur réduite. Le retour doit aussi être programmé plus fort. 
 
Le retour peut aussi être dirigé en fonction de la commande. Dès qu’il y a pilotage, 
l’effet Heading Hold est ainsi affaibli au jugé. Cela présente des avantages pour les 
modèles critiques (mous) et en voltige aérienne lors de figures proches du décrochage. 
 
Il est souvent conseillé, lors du retour par mouvement de manette, de temporiser un 
peu, parce que la phase de retour de manette peut également profiter du retour (pour 
des modèles/servos plus lents). D’un autre côté, il est conseillé de revenir ensuite 
rapidement en mode Heading Hold pour atteindre une stabilité maximale. Si le retour de 
manette n’a donc pas l’air propre, la temporisation doit être réduite. Si après le retour 
de manette le modèle se détourne de sa trajectoire et y reste, la temporisation est trop 
longue - la valeur doit être agrandie. 
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Différentiel (composante D) 
 
La composante D réagit en fonction de l’importance de la précédente contre-régulation. 
Le facteur D sert donc à accélérer la régulation. La composante D est à utiliser avec 
beaucoup de prudence. La sensibilité D doit être accrue par petits pas à partir de 0. 
Une composante D trop importante entraîne une oscillation du modèle. 
 
 
Sensibilité 
 
Si la composante D est réglée trop forte, cela peut provoquer une oscillation rapide de 
l'axe concerné. Le retour de manette peut entraîner des oscillations résiduelles. 
 
 

Menu out i ls  
 
Les courses de servo (mini-neutre/milieu-maxi) de l’émetteur peuvent ici être adaptées 
aux courses de servo sélectionnées dans WINGSTABI. L’adaptation doit toujours rester 
dans la zone verte. Ajuster les courses au niveau de l’émetteur si celles-ci vont 
jusqu’aux zones oranges. Une entrée de menu pour le contrôle du sens d’action des 
capteurs se trouve également ici. Par ailleurs, le WINGSTABI propose ses consignes 
quasiment ‘en ligne’. 
 

 

 

Illustration 11 : Menu outils WINGSTABI 
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Com pensat ion du m odèle  
 
En fonctionnement avec le WINGSTABI, la compensation ne doit pas être faite au 
niveau de l’émetteur car dans les modes Heading, chaque compensation serait 
comprise comme un souhait de déplacement des gouvernes. Autrement, si l’on n’utilise 
que l’amortissement (phase 2) du WINGSTABI ou que le WINGSTABI est coupé en 
phase 1, une compensation est possible. Cette solution peut être utilisée pour une 
première prise en main d’un modèle. Toute compensation éventuelle ultérieure est à 
réaliser mécaniquement, pour ensuite neutraliser à nouveau la compensation au niveau 
de l’émetteur. Une alternative est le mode de vol compensé. 
 
 
 
 
Repr ise de la  c om pensat ion par  c om m ut at ion rap ide  

 
Il existe une autre course de compensation : Au début, sélectionner la phase 
gyroscopique 1 et durant le vol ne pas changer pour une autre phase gyroscopique, 
utiliser la compensation sur l’émetteur jusqu’à ce que le modèle vole de façon neutre. 
Faire ensuite atterrir le modèle. Les valeurs de compensation arrêtées doivent 
maintenant être transmises au WINGSTABI pour qu'il les enregistre par actionnement 
rapide du commutateur de phase gyroscopique. 
 
Procédure : Déplacer rapidement le commutateur de phase gyroscopique 4 à 5 fois 
d'avant en arrière. Ainsi, les valeurs de compensation acquises sont programmées sur 
le WINGSTABI comme nouvelle position neutre. Il est possible de contrôler la prise en 
charge des valeurs de compensation en actionnant la phase gyroscopique 3 ou 4. Mais 
il ne faut pas que les gouvernes compensées ‘dérivent’ vers la position neutre. 
 
Il est maintenant possible de redémarrer sans délai et d’utiliser bien entendu toutes les 
phases. Après une reprise de compensation réussie, il est conseillé de couper le 
WINGSTABI, de remettre les compensations sur l’émetteur sur neutre et de redémarrer 
le WINGSTABI. Il prend maintenant les positions médianes apprises précédemment par 
reprise de la compensation comme valeur par défaut et le pilote dispose maintenant au 
niveau de l’émetteur des courses de compensation entières. 
 
 

!  

INDICATION IMPORTANTE : Lors du vol inaugural d’un modèle, toujours 
uniquement voler en phase 1 et utiliser une des méthodes de compensation 
mentionnées ci-dessus. Ce n’est qu’une fois le modèle correctement compensé 
et les valeurs de compensation enregistrées dans le WINGSTABI qu’il est 
possible d’utiliser des « phases supportées ». 
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Com pensat ion v ia  des c anaux  de c om pensat ion dédiés  
 
Celui qui a la possibilité de faire passer les commandes de compensation de son 
émetteur pour des canaux de servo particuliers, comme c’est le cas avec le Profi TX et 
le Royal SX (à partir de la version logicielle 3.52) peut définir pour chaque axe un canal 
de compensation particulier et compenser son modèle comme d’habitude par cette 
voie. Cette compensation contourne pour ainsi dire le gyroscope. La programmation du 
Profi TX adaptée à cette procédure est expliquée en annexe. 
 
Avec des canaux de compensation dédiés, la compensation peut uniquement se faire 
par basculement rapide après activation spécifique de cette option. Après la reprise, la 
compensation au niveau de l’émetteur est à mettre sur neutre une fois le WINGSTABI 
coupé. 
 

 
 

 
Mode de vo l  c om pensé  
 
Un canal de servo sur l’émetteur est nécessaire pour cette option, relié à une touche (le 
cas échéant un commutateur). Ce canal doit également impérativement être attribué 
dans la mémoire de modèle WINGSTABI. Le mode de vol compensé doit être activé 
lors du démarrage du WINGSTABI : Maintenir la touche du vol compensé enfoncée et 
démarrer le WINGSTABI. Le mode de vol compensé est confirmé par 5 saccades des 
servos (en normal uniquement 3). À ce moment-là, le WINGSTABI ne tolère plus de 
basculement de phase gyroscopique. Effectuer le vol et utiliser la ou les 
compensations. Après l’atterrissage, appuyer précisément trois secondes sur la touche 
de vol compensé. Les compensations actuelles sont prises en compte et les valeurs 
enregistrées. Ceci est confirmé par les saccades des servos. Arrêter ensuite le 
WINGSTABI, neutraliser les compensations de l’émetteur et remettre le WINGSTABI en 
marche. Il est maintenant possible de voler, dans tous les modes. 
 
 

!  

INDICATION IMPORTANTE : Tous les préréglages de WINGSTABI peuvent se 
modifier par curseur, à l’aide des touches de flèche ou par entrée directe de la valeur 
numérique. Après chaque modification, un transfert vers WINGSTABI est toujours 
nécessaire et une sauvegarde des données est recommandée. Pour la documentation, 
une sécurisation supplémentaire sous forme de document PDF est conseillée. 

 
Illustration 12: Activation de basculement de compensation 
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Program m at ion de la  c om m ande des aérof re ins  
 
Le chapitre « Activation de la commande des aérofreins » (ci-après) montre comment 
activer le symbole « Commande des aérofreins » et atteindre le menu qui s’ensuit. En 
relation avec les configurations qui y sont citées pour les modèles motorisés et les 
planeurs (électriques), nous approfondissons ici le sujet complexe à l’aide des mêmes 
exemples de modèles. Ces deux configurations fondamentalement différentes sont 
transposables sur presque tous les modèles volants, du moins pour les modèles de base. 
 
Pour éviter toute confusion terminologique : Les ailerons et volets se déplacent librement vers 
le haut et vers le bas (Démarrage/Thermique/Speed/Débattements d’ailerons), les spoilers 
uniquement dans un sens. Les déporteurs sortent d’en haut et/ou d’en bas des ailes et ont 
comme les spoilers une fin de course en position rentré et une en position sorti. Des positions 
intermédiaires individuelles sont possibles sur tous les types de volets. Les ailerons peuvent 
soutenir les volets dans leur action, les volets peuvent accroître l’action des ailerons. 
 
Modèles motorisés avec ailes à 4 aérofreins (FunCub XL) 
 
Sur un modèle motorisé, tendu il n’y en général aucun couplage entre les ailerons et les 
aérofreins intérieurs, car ceux-ci ne sont la plupart du temps utilisés que pour accroître la 
poussée au décollage et comme « frein » à l’approche finale. Le seul mixage ici 
nécessaire est celui entre les aérofreins et les gouvernes de profondeur, ce afin que le 
modèle conserve son assiette quelle que soit la position des aérofreins. Les aérofreins 
actionnés vers le bas entraînent en général une poussée accrue, qui doit être (beaucoup) 
compensée à l’aide de la gouverne de profondeur. Cette compensation doit se faire via le 
WINGSTABI (et ne doit en aucun cas se faire via l’émetteur). 
 

    Illustration 13 : Canaux d’entrée  Illustration 14 : Réglages servo 
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La première étape est la programmation d’un canal de commutation à trois positions 
dans l’émetteur et la transcription de celui-ci dans le menu « Récepteur » du 
WINGSTABI sous « Commande des aérofreins → Phases de volets ». Dans un premier 
temps, on renonce à la 4ème phase d’aérofrein. Activer ensuite, comme précédemment 
expliqué, dans le menu du modèle la commande de volet sous « Réglages de volets → 
Commande » avec l’option « Par canal de commutation ». 
 
Dans le menu « Réglages servos », attribuer un servo pour le « Aérofrein intérieur 1 » 
et un pour le « Aérofrein intérieur 2 ». 
 
Ouvrir ensuite la nouvelle entrée de menu « Commande des aérofreins » dans la barre 
d’outils pour parvenir aux « Réglages de base ». Dans le cas présent, les volets sont 
définis comme « Spoilers » avec une vitesse de déplacement de 30, pour qu’ils ne 
sortent et ne rentrent pas trop violemment, mais se déplacent au contraire comme sur 
des avions. Plus la valeur est élevée dans ce champ, plus les servos de volets sont 
lents. 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 

 
Illustration 15 : Réglages de base des aérofreins 
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La correction de la gouverne de profondeur est un réglage expérimental, mais dans 
l’exemple présent, les valeurs de 25 pour à moitié-sorti et de 50 pour entièrement sorti 
constituent une base. Avec les volets entièrement sortis, la gouverne de profondeur 
descend d’environ 16 mm, avec les volets à moitié sortis de 8 seulement. Il s’agit d’une 
fonction linéaire. En principe, ces deux valeurs de correction permettent de simuler 
n’importe quelle courbe. C’est par exemple utile si des volets à moitié sortis produisent 
beaucoup plus de poussée verticale que des volets entièrement sortis. La valeur pour des 
volets entièrement sortis serait alors modifiée de 50 à 40 environ. C’est ce qu’indique la 
courbe sous ce champ. Si une des valeurs a un signe différent de l’autre, un triangle 
rouge d’avertissement apparaît entre les deux champs. 
 
Dans la sous-rubrique « Aérofreins intérieurs », nous mixons maintenant la valeur maximale 
du spoiler à « 120 ». Le décalage correct des Aérofreins intérieurs est calculé pour le modèle 
en débutant avec la moitié de la course à partir de -1100, resp. +1100. Dans l’exemple de 
modèle, la valeur finale est de -600. Le servo est presque ‘tendu’ en bout de course, le volet 
est précisément dans le profil. Autrement, les -600 peuvent s’ajuster par petits pas par la suite. 
 
Quitter ensuite les « Paramétrages de base » pour programmer les trois phases de volets 
prévues. La phase d’aérofrein 1 reste vide comme « Position de base », la phase 
d’aérofrein 2 définit avec le paramètre 500 pour le spoiler la moitié et la phase d’aérofrein 
3 le volet entièrement sorti avec le paramètre 1000. La « Position médiane » n’est pas 
obligatoirement au milieu, le moins peut aussi être le plus (comme aide au décollage). Le 
maximum autorisé est toutefois de 1100 où l’ensemble de la course du servo est 
exploitée et les volets se trouvent à 90°. Pour des raisons de sécurité, on laissera un peu 
de ‘mou’. La phase d’aérofrein 4 inutilisée est laissée entièrement vide. 
 

 
 

Illustration 16 : Réglages des phases de volets 
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La voie alternative 
 
Une autre voie possible pour le même objectif est, à la place des phases de volets dans 
le menu réception, d’attribuer un canal de spoiler qui sera piloté depuis l’émetteur par 
un curseur ou un interrupteur à trois positions (défini comme commande). 
 
L’attribution des servos se fait comme ci-dessus, les réglages de base de la Commande 
des aérofreins aussi. Ce n’est que dans la phase d’aérofrein 1 que l’on laisse la valeur 
fixe pour les spoilers sur « 0 » et coche par ailleurs le champ « Activer entrée 
proportionnelle spoiler ». 
 
 
 

 
 

 
À l’aide du curseur sur l’émetteur, il est maintenant possible de déplacer de manière 
proportionnelle les volets ou de les régler à l’aide de la commande à trois positions. 
L’avantage de cette solution avec une commande à trois positions est de pouvoir 
rapidement modifier les réglages de volets « moyen » et « plein » par modification du 
réglage du servo depuis l’émetteur, alors que pour la première solution, la même 
opération avec des valeurs fixes nécessite une liaison PC ou Android. 
 
 

Illustration 17 : Réglages des phases alternatifs 
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Modèle de planeur avec ailes à 4 volets (Heron) 
 
Sur un modèle de planeur avec 4 volets ou plus, ces volets doivent effectuer beaucoup 
plus de mouvements en relation avec les ailerons. D’un côté les volets aident les 
ailerons dans leur fonctionnement, d’un autre côté les ailerons peuvent aussi prendre 
en charge des fonctions de volets et/ou de spoilers. 
 
Définitions des termes : Sur une aile avec 6 volets, il y a, en dehors des ailerons 
(également appelés volets extérieurs), les volets médians et intérieurs. En option, il est 
encore possible de programmer des déporteurs dans WINGSTABI. Les ailerons et 
volets se déplacent librement vers le haut et vers le bas, les spoilers uniquement dans 
un sens. Les déporteurs sortent au-dessus et/ou en-dessous de l’aile. Résultat : Les 
volets modifient le profil par courbure vers le haut et/ou vers le bas, les spoilers et les 
déporteurs ont pour but de freiner le modèle. Bien entendu, ces désignations sont aussi 
conservées sur des ailes simples à 4 volets. Les considérations suivantes se basent sur 
le modèle à 4 volets, par exemple le Heron de MPX. 
 
Sur le Heron, le cahier des charges se divise en trois tâches partielles. En premier lieu, 
les aérofreins intérieurs (avec le moindre débattement) doivent fonctionner avec les 
ailerons ; en second tant les ailerons que les aérofreins intérieurs doivent être comme 
des volets courbés positivement et négativement pour pouvoir assurer les positions 
Speed, Thermique et Start et en troisième tous les volets doivent pouvoir permettre de 
prendre une position Butterfly ou position crocodile, donc avec des sens de 
déplacement différents, pour pouvoir perdre de la hauteur et toucher le point 
d’atterrissage de manière précise. 
 
 

      Illustration 18 : Canaux d’entrée  Illustration 19 : Réglages de servos 
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Les trois modifications citées des positions des volets provoquent des modifications 
forcées de la portance qui doivent être corrigées à l’aide des gouvernes de profondeur. 
Toutes les fonctions citées sont logiquement structurées avec le WINGSTABI et 
réalisables sans limitations. Activer la Commande des aérofreins dans le menu 
« Modèle » sous « Réglage des volets » avec « Par canal de commutation ». 
 
 
Commande des aérofreins sur les planeurs 
 
L’aileron a déjà été réglé comme pour une aile normale à deux volets dans le menu 
« Récepteur » et « Servo ». Maintenant, il faut en plus attribuer des canaux d’entrée pour les 
volets et le spoiler et si nécessaire les attribuer aux phases de volets. Venant de l’émetteur, 
les canaux de servo 5 et 6 ont été retenus. Dans le présent exemple, les phases de volets 
constituent certes une alternative possible, mais elle n’est pas nécessaire. Avec les fonctions 
de volets, nous voulons réaliser une position Speed et une position Thermique, activable 
avec un interrupteur trois positions. Dans le menu des servos, il faut bien entendu aussi 
attribuer des servos aux Aérofreins intérieurs, les servos 6 et 7 dans l’exemple présent. 
 
Dans le menu de Commande des aérofreins, dans les réglages de base, la vitesse pour les 
volets et spoilers est fixée à 100 pour ne pas provoquer de modification d’assiette trop vive 
en cas de modification de profil. Les corrections de gouverne de profondeur demandées pour 
les volets et spoilers doivent être estimées à l’usage, cependant qu’il est possible de recourir 
à des valeurs expérimentales pour les premiers essais. Sur les volets, la correction de 
gouverne de profondeur vers le haut et vers le bas est réglable séparément, sur les spoilers, 
c’est l’entrée à deux positions qui sert à la constitution de la courbe à trois points. Souvent, la 
course de compensation nécessaire de la gouverne de profondeur n’est en effet pas linéaire. 
 
Dans une première étape, on effectue un mixage des volets vers le bas et des volets vers le 
haut avec les ailerons, dans une deuxième étape, une déviation du spoiler vers le haut. Les 
sens de déplacement des mixages proviennent des signes des différentes valeurs. Le 
décalage est laissé sur « 0 », en position de repos, les volets sont centrés, dans l’axe du profil. 
 
Procéder ensuite aux mêmes réglages avec les aérofreins intérieurs, où bien entendu les 
déplacements ne sont pas identiques, d’une part parce que les volets sont souvent 
commandés différemment et d’autre part parce que les spoilers sont ici orientés vers le 
bas. De plus, il faut déterminer la part d’aileron pour les aérofreins intérieurs dans le 
champ intérieur. 50% est une valeur éprouvée. 
 

 

INDICATION IMPORTANTE : Dans l’ensemble de la Commande des aérofreins, 
seules les fonctions et options qui ont été activées lors des attributions sont 
affichées. On ne peut par exemple PAS voir les réglages des volets médians, si 
à cette fonction aucun servo n’a été attribué. Idem pour les déporteurs. 

!

www.modellmarkt24.ch



 

 

 

 
Seite 28/39 

 !

 
 

La dernière étape est le réglage de la phase d’aérofreins 1, car les autres phases de 
volets ne sont pas exploitées. Dans cette phase d’aérofreins, tant le mixage des 
ailerons pour les aérofreins intérieurs que les entrées proportionnelles pour les volets et 
spoilers sont activés. Si en alternative à la commande proportionnelle, on souhaite 
fonctionner avec des phases de volets, il faut entrer des valeurs fixes pour chaque 
phase d’aérofreins souhaitée. 

 
 
 
Commande de volets alternative 
 
En lieu et place de la commande proportionnelle des volets et spoilers, il est aussi 
possible de fonctionner avec des phases de volets. Même un mixage de valeurs fixes et 
de parts proportionnelles est imaginable. Ceci confère une flexibilité extrêmement 
élevée. 
 
Dans le présent exemple, nous souhaitons laisser au spoiler la fonction proportionnelle 
avec le canal 5 sur le curseur de l’émetteur, mais aussi piloter les volets à l’aide 
d’interrupteurs à trois positions avec le canal 6 via des phases de volets. 
 

 Illustration 20 : Réglages de base des volets - planeur 
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Dans les réglages de base, pour le mixage des volets, nous mettons la course 
maximale pour les aérofreins intérieurs, soit 120% et la moitié pour les ailerons, soit 
60%. Cela laisse suffisamment de course pour l’effet des ailerons sur les volets 
extérieurs. 
 
Contrairement au cas précédent, les phases de volet 1 et 3 doivent maintenant être 
programmées avec des valeurs différentes. Dans la phase d’aérofrein 1, laisser partout 
« 0 » et décocher la case sur les volets proportionnels de sorte qu’aucun de ces volets 
n’est actionné mais que les spoilers peuvent toujours être sortis proportionnellement. 
 
Dans les phases 2 et 3, ce sont maintenant des valeurs fixes qui sont portées pour les 
volets, ce qui peut par exemple être utile lors de de la réalisation de deux positions de 
décollage pour un démarrage au treuil ou à l'élastique. Dans la phase d’aérofrein 2, 
définir pour cela une courbure modérée vers le bas et dans la phase d’aérofrein 3 une 
courbure plus élevée (le double), toujours vers le bas. 
 
 

 

Illustration 21 : Attribution des canaux d’entrée alternative 

Illustration 22 : Réglages des phases de volet 
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Mis à jour  du f i rm w are  
 
Le symbole à droite à côté de la boîte à outils propose une entrée de menu dont il faut 
toujours tenir compte : Ici se trouvent les différentes versions de firmware pouvant être 
intégrées au Launcher quand on est en ligne. Toujours garder son WINGSTABI à jour 
des dernières versions pour pouvoir pleinement exploiter toutes les options. Il y a 
parfois des mises à jour qui corrigent des erreurs et simplifient l’utilisation, mais aussi 
certaines qui accroissent le périmètre des options. 
 
 

 
 

 

!  

INDICATION IMPORTANTE : Toujours sauvegarder la configuration actuelle 
avant de procéder à une mise à jour de firmware. Utiliser pour cela en haut à 
gauche dans le menu la commande « Enregistrer les paramétrages 
WINGSTABI». 

 

 Illustration 23 : Installation des firmwares 
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ANNEXE 

 

Com pensat ion Prof i  TX et  t é lém ét r ie  pour  WINGSTABI  
 
Le logiciel du Profi TX à partir de V2.42 permet d’utiliser le WINGSTABI de telle 
manière que les canaux pour les ailerons, la profondeur et la direction peuvent 
transmettre sans compensation et leurs compensations être transmises sur des canaux 
séparés. 
 
Dans l’émetteur, créer un nouveau modèle sans mixage. Utiliser pour cela le document 
BASIC. Modifier ensuite l’attribution des servos de l’émetteur comme suit: 
 
 

At t r ibut ion des c anaux  PROFI TX  

Servo 1 Aileron 

Servo 2 Gouverne de profondeur 

Servo 3 Gouverne de direction 

Servo 4 Gaz 

Servo 5 Spoiler 

Servo 6 Volet 

Servo 7 Attribuer Libre 1 → Ici sous Setup à Attribuer commande → Entrer un 
commutateur pour les phases gyroscopiques 1 à 3 dans Libre 1 

Servo 8 Attribuer Libre 2 → Ici sous Setup à Attribuer commande → Entrer un 
commutateur pour la phase gyroscopique 4 dans Libre 2 

Servo 9 Attribuer QuerruderTr (la seule compensation de l’aileron) 

Servo 10 Attribuer HöhenruderTr (la seule compensation de profondeur) 

Servo 11 Attribuer SeitenruderTr (la seule compensation de direction) 

Servo 12 Si nécessaire, utiliser ce canal pour la commande de sensibilité (p.ex. 
curseur E, F, G ou H) 
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Dans le menu des commandes, couper la compensation des ailerons, de la profondeur 
et de la direction sous « Pas ». Réaliser maintenant la configuration de base du 
WINGSTABI dans le Launcher MULTIPLEX à l’aide de l’assistant. Ensuite a lieu 
l’activation de la sortie des valeurs de capteur/de la télémétrie du WINGSTABI. Cliquer 
ensuite sur le symbole d’antenne →, puis sur « Télémétrie ». Sélectionner PROFI TX 
sous « Transmission télémétrie » (ce qui active les affichages télémétriques étendus). 
Mettre ensuite en ordre les adresses de capteur pour la sensibilité ainsi que les 
messages d’état comme souhaité. Enregistrer tous les réglages à l’aide de la flèche 
clignotante dans WINGSTABI. 
 
À la fin, cliquer une nouvelle fois sur le symbole Antenne. Activer ici encore les canaux 
de compensation pour la compensation des ailerons, celle des gouvernes de 
profondeur et celle de la direction. 
 
 

 

!  

INDICATION IMPORTANTE : Si des canaux de compensation ont été définis 
dans WINGSTABI (un seul suffit), ne surtout plus utiliser les options « Vol 
compensé » et « Reprise de la compensation » par commutation rapide. 

 
 

 
Illustration 24 : Réglages de télémétrie PROFI TX 
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Bluet oot h  e t  Andro id  
 
Adapteur Bluetooth 
 
Par définition, les systèmes WINGSTABI peuvent également être réglés à l’aide 
d’appareils Android (téléphones portables et tablettes). L’appli correspondante MPX 
Mobile Launcher est disponible gratuitement dans le Google Playstore et est 
constamment actualisée tout comme le Launcher PC. Dans le Playstore, effectuer une 
recherche « MULTIPLEX Mobile Launcher ». Pour la configuration de base, le Launcher 
MPX sur PC est toutefois toujours la meilleure solution, en particulier parce que l’appli 
ne dispose pas d’assistant de réglage. La représentation étendue sur un écran de PC 
est par ailleurs mieux structurée, donc plus lisible. 
 
L’utilisation du WINGSTABI avec un téléphone ou une tablette nécessite une interface 
MPX Bluetooth. Elle est disponible sous la référence #45188 et se branche comme 
l’adaptateur PC sur le port B/D. Lors du branchement d’un appareil Android, 
l’adaptateur MPX doit être couplé une première fois. Ceci se fait en général via « 
Réglages système → Bluetooth ». La procédure peut varier suivant les fabricants de 
smartphones. Lors du lancement du Launcher mobile, le module BT couplé est reconnu 
et automatiquement sélectionné. Si l’appli trouve plusieurs adaptateurs MPX couplés, 
un choix est proposé. 
 
 

  Illustration 25 : Adaptateur MPX Bluetooth pour WINGSTABI 
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L’adaptateur Bluetooth de MULTIPLEX peut bien entendu aussi établir une liaison avec 
un PC ou un Notebook sous Windows, si l’unité en question est équipée de Bluetooth. 
La liaison doit être activée manuellement dans le Launcher après le couplage du 
module BT sur le PC. La routine automatique de recherche dans la fenêtre COM ne 
reconnaît pas une liaison BT automatiquement. 
 
 

 

 

 
 

!  

INDICATION IMPORTANTE : On peut modifier le nom et le mot de passe 
prévu (PIN) de l’adaptateur MPX Bluetooth lors du couplage à l’appareil 
Android. Pour cela, lancer l’entrée de menu « Configurer appareil BT ». 
L’appareil doit pour cela déjà être couplé. La configuration du Module BT est 
uniquement possible dans les 30 secondes après la mise en service. Il est 
donc recommandé de retirer le module BT brièvement et de le rebrancher 
avant de démarrer la procédure de configuration sur le portable à l’aide d’un 
bouton « Envoyer configuration ». 

 
 
 

 Illustration 26 : 
Modification de configuration du 

module Bluetooth 

www.modellmarkt24.ch



 

 

 

 
Seite 35/39 

 !

Une fois la configuration correctement transmise, mettre le Module BT hors tension et 
effacer le Module BT couplé du système Android. Après un nouveau démarrage et un 
nouveau couplage, le module BT est à nouveau disponible avec les nouveaux 
paramétrages. Cette modification de nom et de mot de passe n’est toutefois pas sans 
risque : en cas d’oubli du nouveau mot de passe, l’adaptateur Bluetooth ne peut plus 
jamais être utilisé. Ce n’est pas sans raison qu’il y a un mot de passe imprimé sur 
l’étiquette du Module BT. 
 
Launcher Mobile 
 
Si l’appli est correctement installée et que le WINGSTABI est relié à un adaptateur 
Bluetooth et une alimentation électrique, le système gyroscopique se manifeste avec le 
nom du Module BT, le type de gyroscope, la version logicielle et l’estampage 
chronologique du firmware. 
 
 

 
 

En-dessous, six menus principaux sont proposés : Configuration, quatre phases de 
gyroscope et l’état de la liaison. Ceci comprend en fait presque toutes les options de 
réglage déjà connues du PC, mais dans une autre structure, liée au système. 
 
 
 

 Illustration 27 : Page d’info  
de la liaison WINGSTABI 
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Structure De Menu 

Illustration 28 : Structure de menu Mobile Launcher WINGSTABI 

www.modellmarkt24.ch



 

 

 

 
Seite 37/39 

 !

État 
 
Le point inférieur de la liste de menu « État » n’est pas le moins intéressant, il propose 
en effet toutes les informations sur la liaison entre le WINGSTABI et l’émetteur. Le 
fonctionnement des canaux RC et gyroscopiques est représenté graphiquement, mais 
des valeurs chiffrées peuvent aussi être lues. Ne pas oublier que la vitesse de 
transmission depuis le WINGSTABI par Bluetooth ne se fait pas à la vitesse à laquelle 
on est habituée avec une interface USB sur le PC. 
 

 
 

Sous les minuscules symboles à droite dans la ligne d’état de fonctionnement se 
cachent les fonctions « Effacer mémoire d’erreurs », « Redémarrage WINGSTABI » et 
« MàJ firmware ». Il est conseillé d’effectuer la dernière opération de préférence avec 
USB/PC plutôt qu’avec Bluetooth, ce pour des raisons de vitesse de transmission. 
 
 
Configuration 
 
La configuration se fait de manière générale comme sur le PC, ici aussi avec une 
structuration dépendant du modèle et des paramétrages des servos, ainsi que du 
récepteur et des capteurs. Attention : sur l’appli, il n’y a pas de répartition en deux 
niveaux « Base » et « Étendu ». Toutes les entrées de menu sont toutefois maintenues, 
et bien entendu avec la même dénomination. 

 Illustration 29 : Messages d’état 
de la liaison WINGSTABI 
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Phases de gyroscope 
 
Les quatre phases de gyroscope possibles se configurent aussi comme sur le PC, 
toutefois toutes sur un même niveau de menu. Pour chaque réglage, le symbole 
d’information présente des conseils importants. De grands champs d’entrée facilitent 
aussi sur les petits écrans la modification des valeurs précédemment entrées. 
 
 

 

 

 
 

!  

INDICATION IMPORTANTE : Comme sur certains appareils Android, un appui 
long du doigt sur la touche à gauche sous l’écran ne mène pas au menu 
additionnel qui y est présent de manière masqué pour l’export, l’import et 
l’enregistrement, ce menu peut aussi être atteint via le symbole de menu en 
haut à gauche à côté de « MULTIPLEX ». Pour la transmission des données 
depuis l’appareil Android vers le WINGSTABI, utiliser la flèche encadrée en 
haut à droite. 

 
 

 Illustration 30 : Réglage des 
phases gyroscopiques sur le 

WINGSTABI 
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Garant ie /ex c lus ion de responsabi l i t é  

 
La société MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG décline toute responsabilité pour 
toute perte, tout dommage ou frais entraînés par une utilisation ou une exploitation non 
conforme ou toute conséquence de ceci. Dans la mesure autorisée par la loi, la 
responsabilité de la société MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG se limite au 
versement de dommages-intérêts, pour quelque raison juridique que ce soit, limités au 
montant de la facture des biens immédiatement liés à l’événement dommageable de la 
société MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG. Ceci ne fait pas foi si la société 
MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG est soumise à une responsabilité illimitée liée 
à des prescriptions légales contraignantes suite à une négligence ou une faute grave. 
 
 
Nous assumons la garantie de nos produits, conformément aux dispositions légales 
faisant actuellement foi. Pour les problèmes de garantie, s’adresser au revendeur chez 
lequel a été acquis le produit. 
 
 
La garantit exclut les dysfonctionnements provoqués par les éléments suivants : 
 

• Utilisation non conforme. 
• Maintenance défaillante, absente ou retardée, ou encore réalisée par une 

personne non autorisée. 
• Défauts de raccordement. 
• Utilisation d’accessoires autres que MULTIPLEX/HiTEC. 
• Modifications/réparations non réalisées par MULTIPLEX ou un revendeur agréé 

MULTIPLEX. 
• Dommages accidentels ou délibérés. 
• Défaillances entraînées par une utilisation normale. 
• Exploitation en dehors des spécifications techniques ou avec des composants 

d’autres fabricants. 
 
 
 
MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG 
Westliche Gewerbestraße 1 
D-75015 Bretten-Gölshausen 
Multiplex/HiTEC Service: +49 (0) 7252 - 5 80 93 33 
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Diese Anleitung beschreibt die Erweiterungen und die neuen Funktionen im Wingstabi 
Evolution betrieben im Modus Easy Control. Weitere Details und Funktionserklärungen 
entnehmen Sie bitte der Basis-Anleitung bzw. in der erweiterten Anleitung 

*�	����	�

Das Regelverhalten im Wingstabi Evolution wurde grundlegend hinsichtlich der 
Performance und Latenz optimiert. Des Weiteren wurden die Standard-Werte nun 
deutlich verbessert um direkt performant starten zu können.  

�(%���++���	�

Die Achskopplung wirkt im Prinzip wie ein intelligenter Kombi-Switch. Grundsätzlich wird 
der Kurvenflug erleichtert indem die Kreiselwirkung auf Seite, abhängig von der 
Betätigung des Querruders reduziert wird. Die Stabilität bei Rollen wird dadurch nicht 
beeinträchtigt und somit ist es auch nicht notwendig die Achskopplung für verschiedene 
Flugfiguren ein oder auszuschalten. Die Stärke der Achskopplung kann in den erweiterten 
Einstellungen der jeweiligen Kreiselphase zwischen 0-100 eingestellt werden. 

Tipp: Ein guter Startwert liegt bei ca. 40. 
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Im Menü „Geräteinformation“ ist die aktuelle Kreiselausblendung durch Bewegen der 
Senderknüppel gut sichtbar. 
Am Beispiel des Querruders kann man am unten gezeigten Beispiel erkennen, dass bei 
Neutralstellung eine Kreiselempfindlichkeit von 42 gegeben ist. 

Durch Bewegung des Querruderknüppels verringert sich hier die Kreiselempfindlichkeit 
mit zunehmendem Querruderausschlag. 
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Das Stopp-Verhalten wurde eingeführt, um das Modell mit aktiver Regelung natürlicher 
fliegen zu können. Bei einem harten Stopp greift die Regelung, besonders bei hohen 
Empfindlichkeiten nun weicher ein und das Modell rastet weniger stark. Zusätzlich wird 
auch ein Überschwingen bei harten Steuerbefehlen gedämpft. 
Das Stopp-Verhalten kann pro Achse über die erweiterten Einstellungen der jeweiligen 
Kreiselphase zwischen 0-10 gesetzt werden. 
Je Größer der Wert, desto weicher stoppt das Modell. Ein zu großer Wert sorgt jedoch 
für ein sehr weiches Steuergefühl. Unsere empfohlenen Standard-Werte sind hier für 
Querruder = 4, für das Höhen und Seitenrunder = 2. Die optimalen Werte hängen jedoch 
sehr stark vom jeweiligen Modelltyp ab. 
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Eines der Hauptfeatures im Wingstabi Evolution, welches das Patent von 
Powerboxsystems verwendet ist es, die Kreiselempfindlichkeit proportional zur 
Fluggeschwindigkeit anzupassen zu können. 
Somit ist es möglich die Regelung optimal und automatisch an den Flugzustand 
anzupassen. 

Der Kreisel wirkt bei langsamen Geschwindigkeiten stärker, da hier die Ruderwirkung 
dementsprechend geringer ausfällt. Somit wird auch ein Aufschwingen bei höheren 
Geschwindigkeiten vermieden ohne das Fluggefühl zu verfälschen. 

Um diese Funktion zu aktivieren, muss entweder ein Multiplex Airspeed-Sensor oder ein 
Multiplex GPS-Sensor an den MSB angeschlossen werden. 

Nun kann die Funktion über den Launcher unter „Allgemeinen Einstellungen“ aktiviert 
werden, indem die für den Geschwindigkeitssensor dir korrekte Sensor-Adresse 
ausgewählt wird. Anschließend muss noch eine Maximalgeschwindigkeit eingestellt 
werden. Bis zu dieser Maximalgeschwindigkeit wird dann anschließend die 
Kreiselempfindlichkeit im Flug automatisch abhängig von der aktuellen Geschwindigkeit 
reduziert. 
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Der Reduktionsfaktor also die Reduzierung die Empfindlichkeit kann nun in den 
erweiterten Einstelllungen jeder Kreiselphase separat eingestellt werden. Wir geben hier 
einen Standard-Wert von 60 vor. 

Rechenbeispiel: 

Wir haben hier eine initiale Empfindlichkeit von 100, eine Maximalgeschwindigkeit von 
100 km/h und eine Empfindlichkeitsreduzierung von 50. 

0 km/h  =  Empfindlichkeit 100 
50 km/h  = Empfindlichkeit 75 
100km/h = Empfindlichkeit 50 
150km/h =  Empfindlichkeit 50 

/�
WICHTIGER HINWEIS: Sollte das Wingstabi Evolution während des Betriebs 
kein gültiges Geschwindigkeitssignal über den MSB erhalten, so wird zur 
Sicherheit auf die minimalen Empfindlichkeiten umgeschaltet. 
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Bei Wingstabi Evolution kann zwischen dem „normalen Dämpfungsmodus“ in einem 
optimierten Dämpfungsmodus umgeschaltet werden. 
Dieser optimierte Dämpfungsmodus hat einen I (Integral-Anteil), der normalerweise im 
Heading Hold-Modus verwendet wird. Durch diesem I-Anteil wird bei Bedarf das 
Flugverhalten noch einmal zusätzlich stabilisiert. 
Der optimierte Dämpfungsmodus eignet sich für weiträumiges fliegen. Für 3D-Kunstflug 
bitte den normalen Dämpfungsmodus verwenden. 


������������+2�����(%�����������23��45%�6������

Bisher konnte man bei Wingstabi Easy Control lediglich einen Kanal für das Einstellen 
der Empfindlichkeiten verwenden. 
Jetzt kann optional, in den erweiterten Einstellungen des Wingstabis für jede Achse 
(Seitenruder und Höhenruder) ein separater Empfindlichkeitskanal zugewiesen werden. 
So lassen sich alle Empfindlichkeitswerte unabhängig voneinander über den Sender 
einstellen. 
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Bei Multiplex M-LINK ist nun der LQI und eine MSB Prio-Adresse direkt einstellbar. 
Zusätzlich kann das Binding des Wingstabis direkt per Launcher ausgelöst werden. 

�+��������������3�'��	�

Neu digitale Signalunterstützung� daher ist hier kein PPM mehr nötig. 
Es werden folgende Empfänger unterstützt: 
-Spektrum Empfänger mit altem SRXL-Ausgang (z.B. AR9020) 
-Spektrum Empfänger mit neuem SRXL-Ausgang (z.B. AR9320T) 
-Spektrum Satelliten-Empfänger (Spannungsregler nötig) 

�����

Neue Implementierung die auch mit „kritischeren“ Signalen wie z.B. FrSky sicher und 
problemlos funktioniert. 

4���.�����������

- Die Akkuspannung kann jetzt über die Hott-Telemetrie ausgelesen werden 
- Der Akkualarm kann ebenfalls über die Hott-Telemetrie eingestellt werden 
- Einstellung als GAM/EAM möglich 
- Textmenü mit Einstellmöglichkeiten für flugrelevante Regel-Parameter 
-Starten des Einlernprozesses per Sender ermöglicht
- deutsche/ englische Sprache 
- Telemetrie Hott muss am MSB-Port des Wingstabis angeschlossen werden 

/�
WICHTIGER HINWEIS: Die Einstellungen der HOTT-Textconfig immer nur am
Boden und niemals im Flug aufrufen! 
Insbesondere das Abspeichern sorgt für eine kurze Zeit, in der das Flugmodell 
nicht steuerbar ist 
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Im Auslieferungszustand erkennt das Wingstabi Evolution beim Einlernvorgang alle 
Herstellerprotokolle/ Empfängertypen automatisch. Bei Problemen mit der Erkennung 
können bestimmte Protokolle gezielt durch Entfernen des Hakens abgeschaltet werden. 

Verfügt Ihr Wingstabi über eine SRXL-Buchse und soll per Jumper eingelernt werden, so 
muss dieser in den B/D- Anschluss gesteckt werden. 
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Mit dem Wingstabi Evolution wurde eine Diversity-Funktion integriert, um eine maximale 
Empfangssicherheit zu gewährleisten. 
Die Empfänger Diversity-Funktion funktioniert sowohl bei M-LINK, als auch bei 
Fremdfabrikaten. 

1�&�������-���7.���,�

Bei der Verwendung von M-LINK kann bei allen Wingstabi RX 7/9 DR und RX 12/16 DR 
pro ein zusätzlicher Satellitenempfänger eingesetzt werden. 

Für den Diversity Betrieb wird das Wingstabi und der Satelitten-Empfänger mit einem 
Patchkabel an der B/D-Buchse oder falls verfügbar, an der SRXL-Buchse miteinander 
verbunden. 
Dazu muss zuvor im Launcher „Diversity aktivieren“ durch Setzen eines Hakens 
durchgeführt werden. 
Wenn der Diversity-Betrieb aktiviert ist, muss das System einmal aus- und wieder 
eingeschaltet werden. Dann befinden sich das Wingstabi und der Satelitten-Empfänger 
im Diversity-Betrieb. 
Zur Sicherheit wird jetzt bei jedem Systemstart abgefragt, ob sich das Wingstabi und der 
Empfänger im Diversity-Betrieb befindet. Das heißt, wenn vor dem Einschalten die 
Verbindung durch Herausziehen des Patchkabels getrennt wird, so wird auch beim 
Wingstabi die Servoausgabe nicht aktiviert. 

Falls im Flug ein Empfänger ein schlechtes Empfangssignal hat, so wird automatisch 
umgeschaltet. 
Die Anzahl der Umschaltvorgänge wird im Fehlerspeichermenü des Launchers 
dokumentiert. 

Folgende Voraussetzungen müssen für den Diversity-Betrieb erfüllt sein: 

- Am Sat-Empfänger muss das Summensignal SRXL aktiviert sein 
- Der Sat-Empfänger muss über sein Summensignal so viele Kanäle bereitstellen, 

wie vom Wingstabi genutzt werden. 
- Am Sat-Empfänger muss das Senden der Telemetrie deaktiviert werden, um den 

Rückkanal des Wingstabi nicht zu stören. 
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Für den Diversity Betrieb wird das Wingstabi und der zweite Empfänger mit einem 
Patchkabel an der MSB-Buchse oder falls verfügbar, an der SRXL-Buchse miteinander 
verbunden. 
Dazu muss zuvor im Launcher „Diversity aktivieren“ durch Setzen eines Hakens 
durchgeführt werden. 
Wenn der Diversity-Betrieb aktiviert ist, muss das System einmal aus- und wieder 
eingeschaltet werden. Dann befinden sich das Wingstabi mit dem ersten Empfänger und 
dem zweiten Empfänger im Diversity-Betrieb. 
Zur Sicherheit wird jetzt bei jedem Systemstart abgefragt, ob sich das Wingstabi mit den 
beiden Empfängern im Diversity-Betrieb befindet. Das heißt, wenn vor dem Einschalten 
die Verbindung einer der beiden Empfänger durch Herausziehen des Patchkabels 
getrennt wird, so wird auch beim Wingstabi die Servoausgabe nicht aktiviert. 

Falls im Flug ein Empfänger ein schlechtes Empfangssignal hat, so wird automatisch 
umgeschaltet. 
Die Anzahl der Umschaltvorgänge wird im Fehlerspeichermenü des Launchers 
dokumentiert. 

Folgende Voraussetzungen müssen für den Diversity-Betrieb erfüllt sein: 

- An beiden externen Empfängern müssen die entsprechenden Summensignale der 
Hersteller aktiviert sein, zum Beispiel EXBUS bei Jeti. 

- Beide externen Empfänger müssen über ihr Summensignal so viele Kanäle 
bereitstellen, wie beim Wingstabi genutzt werden. 

- Wichtig bei Fremdsystemen entfällt hierbei die MSB-Telemetriefunktion. 
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WICHTIGER HINWEIS: Es ist zwingend erforderlich, dass der Satelliten-
Empfänger über eine ausreichende Anzahl an Kanälen verfügt. 
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Für die Entwicklung des Wingstabi Evolution haben wir im Laufe der Jahre eine enorme 
Datenbasis über die verschiedensten Fulgmodelle schaffen können. 

So wurde es uns nun möglich ein ideales Basis-Setup vorzugeben mit dem Sie nahezu 
bei jedem Modell ein hervorragendes Ergebnis erzielen.  

Welche Parameter wurden für das Wingstabi-Evolution geändert? 

1.) Die Offsetwerte der Kreisempfindlichkeiten: 

QR ->  easy Conrol = 0   /  Classic = 30 

HR ->  easy Conrol = 5   /  Classic = 35 

SR ->  easy Conrol = 25 /  Classic = 55 

Für die unterschiedlichen Offsetwerte zwischen Classic und Easy Control ist die      
Regelung verantwortlich, die sich bei den beiden Varianten unterscheidet. 

2.) Anpassung der Differentialen-Empfindlichkeiten:

QR = 18 

HR = 16 

SR = 14 

3.) Anpassung der Direktanteile im Classic-System auf 80 

4.) Festlegung der Stoppfunktionen auf  

QR = 4 

HR = 2 

SR = 2 

5.) Der Tiefpassfilter des Kreiselsensors wurde auf 20Hz reduziert. 

6.) Kreiselausblendung ist initial bei Easy Control und Classic auf 200 eingestellt. 

www.modellmarkt24.ch



Seite 17/140

4��� ����#"#�

Der SRXL-Anschluss: 
  
Die Hardware 1.1 ist für alle Wingstabi Evolution mit integriertem Empfänger erhältlich. 
Diese zeichnet sich dadurch aus, dass der IN-Anschluss durch einen SRXL-Anschluss 
ersetzt wurde. 
  
Im Laucher unter „Allgemeine Einstellungen“ gibt es folgende Möglichkeiten, wie in der 
untenstehenden Abbildung zu sehen, den SRXL-Anschluss zu konfigurieren: 
  

� Standard ist „Deaktiviert“ 
� „SRXL-Diversity Eingang“ bedeutet, es ist möglich hier einen zweiten Empfänger 

im Diversity-Betrieb anzuschließen. 
(Siehe Abschnitt Empfänger Diversity) 

� Ebenfalls ist es möglich den SRXL-Port als gekreiselten oder nicht gekreiselten 
Digitalausgang zu verwenden. 

www.modellmarkt24.ch
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Diversity Analyse: 
  
Wurde das Empfängerdiversity aktiviert, so ist es mit der Hardware 1.1 möglich, eine 
detaillierte Anayse der empfangenen Daten vorzunehmen. 
Diese findet sich unter Geräteinformationen -> Erweitert. 
  
Hier lässt sich die eingestellte Übertragungsrate, (20ms Standard und 14ms Fast-
Response) sowie die empfangenen Pakete auslesen. 

  

Des Weiteren wird auch jede Umschaltung zum Diversity-Empänger in der 
Fehlerspeicheransicht dokumentiert. 

www.modellmarkt24.ch
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Die Firma MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG übernimmt keinerlei Haftung für 
Verluste, Schäden oder Kosten, die sich aus fehlerhafter Verwendung und Betrieb 
ergeben oder in irgendeiner Weise damit zusammenhängen. Soweit gesetzlich zulässig, 
ist die Verpflichtung der Firma MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG zur Leistung von 
Schadenersatz, gleich aus welchem Rechtsgrund, begrenzt auf den Rechnungswert der 
an dem schadenstiftenden Ereignis unmittelbar beteiligten Warenmenge der Firma 
MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG. Dies gilt nicht, soweit die MULTIPLEX 
Modellsport GmbH & Co.KG nach zwingenden gesetzlichen Vorschriften wegen 
Vorsatzes oder grober Fahrlässigkeit unbeschränkt haftet. 

Für unsere Produkte leisten wir, entsprechend den derzeit geltenden gesetzlichen 
Bestimmungen, Gewähr. Wenden Sie sich mit Gewährleistungsfällen an den 
Fachhändler, bei dem Sie das Produkt erworben haben. 

Von der Gewährleistung ausgeschlossen sind Fehlfunktionen, die verursacht wurden 
durch: 

• Unsachgemäßen Betrieb 
• Falsche, nicht oder verspätet, oder nicht von einer autorisierten Stelle durchgeführte 
   Wartung 
• Falsche Anschlüsse 
• Verwendung von nicht originalem MULTIPLEX/HiTEC-Zubehör 
• Veränderungen/Reparaturen, die nicht von MULTIPLEX oder einer 
   MULTIPLEX-Servicestelle ausgeführt wurden 
• Versehentliche oder absichtliche Beschädigungen 
• Defekte, die sich aus der normalen Abnutzung ergeben 
• Betrieb außerhalb der technischen Spezifikationen oder im Zusammenhang 
• mit Komponenten anderer Hersteller 

MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG 
Westliche Gewerbestraße 1 
D-75015 Bretten-Gölshausen 
Multiplex/HiTEC Service: +49 (0) 7252 - 5 80 93 50 

�

�
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Im Menü „Geräteinformation“ ist die aktuelle Kreiselausblendung durch Bewegen der 
Senderknüppel gut sichtbar. 
Am Beispiel des Querruders kann man am unten gezeigten Beispiel erkennen, dass bei 
Neutralstellung eine Kreiselempfindlichkeit von 42 gegeben ist. 

  
Durch Bewegung des Querruderknüppels verringert sich hier die Kreiselempfindlichkeit 
mit zunehmendem Querruderausschlag. 
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Für das Setzen der Fail Safe Positionen gibt es im Servomenü grundsätzlich drei 
Möglichkeiten, die im Auswahlmenü aktiviert werden können. 

Position halten: bei einem Empfangsverlust wird hier die letzte Servoposition gehalten, 
die kurz vor dem Empfangsverlust noch angesteuert wurde. 

Position setzen: hier kann man eine definierte Servoposition setzen, die im Falle eines 
Empfangsverlustes angesteuert werden soll 

Servo deaktivieren: hier wird das Servo deaktiviert bzw. stromlos geschalten. Somit ist 
das Servo, wie im ausgeschalteten Zustand „weich“ und hat keine Stellkraft. 

In der Classic-Variante des Wingstabi Evolution kann der Fail Safe Fall für jedes Servo 
individuell eingestellt werden. 
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Falls in der Auswahl „Position setzen“ aktiviert wird, so kann durch einen Klick auf 
„Aktuelle Servoposition übernehmen“ die Servoposition übernommen werden, ohne die 
Impulslänge des Servos manuell eingeben zu müssen. So kann beispielsweise bei 
Verbrennermodellen das Gasservo auf die gewünschte Fail Safe Position mit dem 
Senderknüppel gebracht werden. Die aktuelle Servoposition wird im Servomenü 
angezeigt und durch „Aktuelle Servoposition übernehmen“ wird diese Position als Fail 
Safe Position abgespeichert. 

  
Als Standard Fail Safe Einstellung ist „Position halten“ aktiviert. 

Achtung: Die Einstellung „Servo deaktivieren“ wirkt lediglich bei Analogservos, wie oben 
beschrieben. Digitalservos haben selbst in dieser Einstellung noch Stellkraft. 

www.modellmarkt24.ch



Seite 40/140

���-�������	���������+����������

7���,�

Bei Multiplex M-LINK ist nun der LQI und eine MSB Prio-Adresse direkt einstellbar. 
Zusätzlich kann das Binding des Wingstabis direkt per Launcher ausgelöst werden. 

�+��������������3�'��	�

Neu digitale Signalunterstützung� daher ist hier kein PPM mehr nötig. 
Es werden folgende Empfänger unterstützt: 
-Spektrum Empfänger mit altem SRXL-Ausgang (z.B. AR9020) 
-Spektrum Empfänger mit neuem SRXL-Ausgang (z.B. AR9320T) 
-Spektrum Satelliten-Empfänger (Spannungsregler nötig) 

�����

Neue Implementierung die auch mit „kritischeren“ Signalen wie z.B. FrSky sicher und 
problemlos funktioniert. 

4���.�����������

-Die Akkuspannung kann jetzt über die Hott-Telemetrie ausgelesen werden 
-Der Akkualarm kann ebenfalls über die Hott-Telemetrie eingestellt werden 
-Einstellung als GAM/EAM möglich 
-Textmenü mit Einstellmöglichkeiten für flugrelevante Regel-Parameter 
- Auslösen der Trimmübernahme per Sender möglich 
- deutsche/ englische Sprache 
- Telemetrie Hott muss am MSB-Port des Wingstabis angeschlossen werden 

/�
WICHTIGER HINWEIS: Die Einstellungen der HOTT-Textconfig immer nur am
Boden und niemals im Flug aufrufen! 
Insbesondere das Abspeichern sorgt für eine kurze Zeit, in der das Flugmodell 
nicht steuerbar ist 

�
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Mit dem Wingstabi Evolution wurde eine Diversity-Funktion integriert, um eine maximale 
Empfangssicherheit zu gewährleisten. 
Die Empfänger Diversity-Funktion funktioniert sowohl bei M-LINK, als auch bei 
Fremdfabrikaten. 

1�&�������-���7.���,�

Bei der Verwendung von M-LINK kann bei allen Wingstabi RX 7/9 DR und RX 12/16 DR 
pro ein zusätzlicher Satellitenempfänger eingesetzt werden. 

Für den Diversity Betrieb wird das Wingstabi und der Satelitten-Empfänger mit einem 
Patchkabel an der B/D-Buchse oder falls verfügbar, an der SRXL-Buchse miteinander 
verbunden. 
Dazu muss zuvor im Launcher „Diversity aktivieren“ durch Setzen eines Hakens 
durchgeführt werden. 
Wenn der Diversity-Betrieb aktiviert ist, muss das System einmal aus- und wieder 
eingeschaltet werden. Dann befinden sich das Wingstabi und der Satelitten-Empfänger 
im Diversity-Betrieb. 
Zur Sicherheit wird jetzt bei jedem Systemstart abgefragt, ob sich das Wingstabi und der 
Empfänger im Diversity-Betrieb befindet. Das heißt, wenn vor dem Einschalten die 
Verbindung durch Herausziehen des Patchkabels getrennt wird, so wird auch beim 
Wingstabi die Servoausgabe nicht aktiviert. 

Falls im Flug ein Empfänger ein schlechtes Empfangssignal hat, so wird automatisch 
umgeschaltet. 
Die Anzahl der Umschaltvorgänge wird im Fehlerspeichermenü des Launchers 
dokumentiert. 

Folgende Voraussetzungen müssen für den Diversity-Betrieb erfüllt sein: 

- Am Sat-Empfänger muss das Summensignal SRXL aktiviert sein 
- Der Sat-Empfänger muss über sein Summensignal so viele Kanäle bereitstellen, 

wie vom Wingstabi genutzt werden. 
- Am Sat-Empfänger muss das Senden der Telemetrie deaktiviert werden, um den 

Rückkanal des Wingstabi nicht zu stören. 

�
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Für den Diversity Betrieb wird das Wingstabi und der zweite Empfänger mit einem 
Patchkabel an der MSB-Buchse oder falls verfügbar, an der SRXL-Buchse miteinander 
verbunden. 
Dazu muss zuvor im Launcher „Diversity aktivieren“ durch Setzen eines Hakens 
durchgeführt werden. 
Wenn der Diversity-Betrieb aktiviert ist, muss das System einmal aus- und wieder 
eingeschaltet werden. Dann befinden sich das Wingstabi mit dem ersten Empfänger und 
dem zweiten Empfänger im Diversity-Betrieb. 
Zur Sicherheit wird jetzt bei jedem Systemstart abgefragt, ob sich das Wingstabi mit den 
beiden Empfängern im Diversity-Betrieb befindet. Das heißt, wenn vor dem Einschalten 
die Verbindung einer der beiden Empfänger durch Herausziehen des Patchkabels 
getrennt wird, so wird auch beim Wingstabi die Servoausgabe nicht aktiviert. 

Falls im Flug ein Empfänger ein schlechtes Empfangssignal hat, so wird automatisch 
umgeschaltet. 
Die Anzahl der Umschaltvorgänge wird im Fehlerspeichermenü des Launchers 
dokumentiert. 

Folgende Voraussetzungen müssen für den Diversity-Betrieb erfüllt sein: 

- An beiden externen Empfängern müssen die entsprechenden Summensignale der 
Hersteller aktiviert sein, zum Beispiel EXBUS bei Jeti. 

- Beide externen Empfänger müssen über ihr Summensignal so viele Kanäle 
bereitstellen, wie beim Wingstabi genutzt werden. 

- Wichtig bei Fremdsystemen entfällt hierbei die MSB-Telemetriefunktion. 

/�
WICHTIGER HINWEIS: Es ist zwingend erforderlich, dass der Satelliten-
Empfänger über eine ausreichende Anzahl an Kanälen verfügt. 
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Für die Entwicklung des Wingstabi Evolution haben wir im Laufe der Jahre eine enorme 
Datenbasis über die verschiedensten Fulgmodelle schaffen können. 

So wurde es uns nun möglich ein ideales Basis-Setup vorzugeben mit dem Sie nahezu 
bei jedem Modell ein hervorragendes Ergebnis erzielen.  

Welche Parameter wurden für das Wingstabi-Evolution geändert? 

1.) Die Offsetwerte der Kreisempfindlichkeiten: 

QR ->  easy Conrol = 0   /  Classic = 30 

HR ->  easy Conrol = 5   /  Classic = 35 

SR ->  easy Conrol = 25 /  Classic = 55 

Für die unterschiedlichen Offsetwerte zwischen Classic und Easy Control ist die      
Regelung verantwortlich, die sich bei den beiden Varianten unterscheidet. 

2.) Anpassung der Differentialen-Empfindlichkeiten:

QR = 18 

HR = 16 

SR = 14 

3.) Anpassung der Direktanteile im Classic-System auf 80 

4.) Festlegung der Stoppfunktionen auf  

QR = 4 

HR = 2 

SR = 2 

5.) Der Tiefpassfilter des Kreiselsensors wurde auf 20Hz reduziert. 

6.) Kreiselausblendung ist initial bei Easy Control und Classic auf 200 eingestellt. 
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Der SRXL-Anschluss: 
  
Die Hardware 1.1 ist für alle Wingstabi Evolution mit integriertem Empfänger erhältlich. 
Diese zeichnet sich dadurch aus, dass der IN-Anschluss durch einen SRXL-Anschluss 
ersetzt wurde. 
  
Im Laucher unter „Allgemeine Einstellungen“ gibt es folgende Möglichkeiten, wie in der 
untenstehenden Abbildung zu sehen, den SRXL-Anschluss zu konfigurieren: 
  

� Standard ist „Deaktiviert“ 
� „SRXL-Diversity Eingang“ bedeutet, es ist möglich hier einen zweiten Empfänger 

im Diversity-Betrieb anzuschließen. 
(Siehe Abschnitt Empfänger Diversity) 

� Ebenfalls ist es möglich den SRXL-Port als gekreiselten oder nicht gekreiselten 
Digitalausgang zu verwenden. 
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Diversity Analyse: 
  
Wurde das Empfängerdiversity aktiviert, so ist es mit der Hardware 1.1 möglich, eine 
detaillierte Anayse der empfangenen Daten vorzunehmen. 
Diese findet sich unter Geräteinformationen -> Erweitert. 
  
Hier lässt sich die eingestellte Übertragungsrate, (20ms Standard und 14ms Fast-
Response) sowie die empfangenen Pakete auslesen. 

Des Weiteren wird auch jede Umschaltung zum Diversity-Empänger in der 
Fehlerspeicheransicht dokumentiert. 
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Die Firma MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG übernimmt keinerlei Haftung für 
Verluste, Schäden oder Kosten, die sich aus fehlerhafter Verwendung und Betrieb 
ergeben oder in irgendeiner Weise damit zusammenhängen. Soweit gesetzlich zulässig, 
ist die Verpflichtung der Firma MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG zur Leistung von 
Schadenersatz, gleich aus welchem Rechtsgrund, begrenzt auf den Rechnungswert der 
an dem schadenstiftenden Ereignis unmittelbar beteiligten Warenmenge der Firma 
MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG. Dies gilt nicht, soweit die MULTIPLEX 
Modellsport GmbH & Co.KG nach zwingenden gesetzlichen Vorschriften wegen 
Vorsatzes oder grober Fahrlässigkeit unbeschränkt haftet. 

Für unsere Produkte leisten wir, entsprechend den derzeit geltenden gesetzlichen 
Bestimmungen, Gewähr. Wenden Sie sich mit Gewährleistungsfällen an den 
Fachhändler, bei dem Sie das Produkt erworben haben. 

Von der Gewährleistung ausgeschlossen sind Fehlfunktionen, die verursacht wurden 
durch: 

• Unsachgemäßen Betrieb 
• Falsche, nicht oder verspätet, oder nicht von einer autorisierten Stelle durchgeführte 
   Wartung 
• Falsche Anschlüsse 
• Verwendung von nicht originalem MULTIPLEX/HiTEC-Zubehör 
• Veränderungen/Reparaturen, die nicht von MULTIPLEX oder einer 
   MULTIPLEX-Servicestelle ausgeführt wurden 
• Versehentliche oder absichtliche Beschädigungen 
• Defekte, die sich aus der normalen Abnutzung ergeben 
• Betrieb außerhalb der technischen Spezifikationen oder im Zusammenhang 
• mit Komponenten anderer Hersteller 

MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG 
Westliche Gewerbestraße 1 
D-75015 Bretten-Gölshausen 
Multiplex/HiTEC Service: +49 (0) 7252 - 5 80 93 50 
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These instructions describe the expanded features and new functions of the Wingstabi 
Evolution when operated in Easy Control mode. For additional information and 
explanations of the functions please refer to the basic instructions and / or the expanded 
instructions. 

*�	��������(%���(�������(��

The regulatory behaviour of the Wingstabi Evolution has been systematically optimised 
in respect of performance and latency. The default values have also been significantly 
improved with the aim of making the unit easier to use efficiently from the outset. 

�;���(��+���	�

In principle, axis coupling works like an intelligent combi-switch (CAR: coupled aileron / 
rudder). In basic terms the model’s turning behaviour is improved by reducing gyro 
response on rudder when an aileron command is given. This has no adverse effect on 
the model’s stability during rolling manoeuvres, so it is not necessary to switch axis 
coupling on or off according to the manoeuvre being flown. The degree of axis coupling 
can be set within the range 0 - 100 in the Expanded Settings for each gyro phase. 

Tip: a good starting point is a value of around 40. 
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We have now implemented the gyro suppression function in the Wingstabi Evolution 
EasyControl. Gyro suppression means that gyro response is reduced in proportion to the 
travel of the corresponding transmitter stick. The net result is that the pilot has the same 
sensation of control as when no gyro is present, even though the gyro’s regulatory effect 
is active. 
The degree of gyro suppression can be set within the Expanded Settings for each axis in 
the corresponding gyro phase. 
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The “Device Information” menu clearly displays the current level of gyro suppression 
when the transmitter sticks are moved. 
Using the ailerons as an example, the screen-shot below shows that a gyro gain of 42 is 
currently set at the stick neutral position. 

  
When the aileron stick is moved away from centre, gyro gain is reduced as aileron travel 
increases. 
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The Stop Characteristics feature has been introduced in order to allow the model to be 
flown more naturally when gyro regulation is active. When a sharp stop command is 
given, gyro regulation now intervenes more gently, especially when gyro gain is set to a 
#��#������M��#���"
������#���������������������
���������#�
�"���

�����
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����#�����
to damp overshooting when sharp control commands are given. 
The stop characteristics can be set within the range 0 - 10 for each axis using the 
Expanded Settings for the corresponding gyro phase.
The higher the value, the more gently the model stops. However, note that too high a 
value produces a very soft sensation of control. Our recommended default values for this 
feature are 4 for aileron, and 2 for elevator and rudder, but the optimum values vary very 
widely according to the type of model being flown. 

�
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One of the most important features of the Wingstabi Evolution is the facility to adjust gyro 
�
�
��
����������
����
�������M��#����B�������
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��#�������'������B���������
This makes it possible to adjust the gyro’s regulatory response accurately and 
automatically to match the model’s current flight state. 

At low speed the gyro’s response is more powerful, as the control surface response is 
generally lower in this phase of flight. This also helps to avoid the model oscillating at high 
speeds, but without altering the pilot’s sensation of control. 

To activate this function, you must connect either a Multiplex airspeed sensor or a 
Multiplex GPS sensor to the MSB. 

The function can then be activated under “General settings” within Launcher by selecting 
the correct sensor address for the airspeed sensor. It is also necessary to set a maximum 
speed. Gyro gain is reduced automatically in flight in proportion to the model’s current 
speed, but only up to the set maximum speed. 

The reduction factor, i.e. the reduction in gyro gain, can now be adjusted separately for 
each gyro phase within Expanded Settings. Our default value here is 60. 
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Typical variation in gyro response: 

In this example we have set an initial gyro gain of 100, a maximum speed of 100 km/hr 
and a gain reduction of 50. 

0 km/hr  =  Gain 100 
50 km/hr  = Gain 75 
100 km/hr = Gain 50 
150 km/hr =  Gain 50 

/�
IMPORTANT NOTE: if the Wingstabi Evolution fails to pick up a valid speed 
signal via the MSB while the model is flying, the gyro switches back to its 
minimum gain levels in the interests of safety. 

�
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The Wingstabi Evolution allows you to switch between “normal damping mode” and an 
optimised damping mode. 
This optimised damping mode has an I (Integral value) which is normally used in Heading 
Hold mode. When necessary, this I value is used to provide additional stabilisation of the 
model’s flying characteristics. 
Optimised damping mode is a good choice for the wide-ranging style of flying. For 3D 
aerobatics it is better to use normal damping mode.
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Until now it was only possible to use one channel with the Wingstabi Easy Control for 
adjusting gyro gain. 
As an option it is now possible to assign separate gain channels for each axis (rudder 
and elevator). This is selected in the Wingstabi’s Expanded Settings. This allows all the 
gain values to be adjusted from the transmitter independently of each other. 

�

�
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Multiplex M-LINK systems now allow the LQI and an MSB Priority address to be adjusted 
directly. The binding process for the Wingstabi can now also be initiated directly from 
Launcher. 

�+���������++����

New digital signal support � hence PPM is no longer necessary. 
The following receivers are supported: 
- Spektrum receivers with old SRXL output (e.g. AR9020) 
- Spektrum receivers with new SRXL output (e.g. AR9320T) 
- Spektrum satellite receivers (voltage regulator required) 

�����

New implementation, which operates safely and reliably even with relatively “critical” 
signals, such as FrSky. 

4��������������

- The battery voltage can now be read out via the Hott telemetry 
- The battery alarm can also be adjusted via the Hott telemetry 
- GAM / EAM setting is possible 
- Text menu with adjustment facilities for flight-relevant gyro response parameters 
- Learning process can be initiated from the transmitter 
- German / English language 
- Hott telemetry must be connected to the MSB port on the Wingstabi 

/�
IMPORTANT NOTE: the settings for HOTT Textconfig must always be called up 
on the ground - never in flight! 
The Save process, in particular, results in a short period in which the model is no 
longer controllable 
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In its default state as delivered, the Wingstabi Evolution automatically detects all the 
manufacturer protocols / receiver types. If problems arise with the detection process, 
specific protocols can be switched off by unticking the corresponding box. 

If your Wingstabi features an SRXL socket, and if you wish to carry out the learning 
process using a jumper, then it must be plugged into the B/D socket. 
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The Failsafe positions can be set using Launcher, and with a mobile phone and the 
matching Bluetooth module via Mobile LauncherM��#���"
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same way. 

Alternatively it is still possible to set the Failsafe positions from the transmitter, for 
example, using an M-LINK ������M��#�����"��������
"#

����
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The Wingstabi Evolution now features an integral Diversity function, designed to ensure 
maximum possible security of reception. 
The receiver diversity function works both with M-LINK and other makes of equipment. 

1�&������� ��%�7.���,�

If an M-LINK system is used, an additional satellite receiver can be employed in 
conjunction with any Wingstabi RX 7/9 DR and RX 12/16 DR pro unit. 

For Diversity operation the Wingstabi must be connected to the satellite receiver using a 
patch-lead to the B/D socket or - if available - the SRXL socket. 
To use diversity mode you must first select “Activate diversity” by ticking the box in 
Launcher. 
Once Diversity mode is active, the system must be switched off once, then on again. After 
this the Wingstabi and the satellite receiver operate in Diversity mode. 
In the interests of safety, every time you start the system you will now be asked whether 
the Wingstabi and the receiver are in Diversity mode. That means: if you disable the 
connection by disconnecting the patch-lead before the system is switched on, then servo 
output will also not be activated on the Wingstabi.

If one receiver picks up a poor signal while the model is in flight, the system automatically 
switches to the other receiver. 
The number of switching processes is documented in the Error Memory menu in 
Launcher. 

The following requirements must be fulfilled before diversity operation can 
function: 

- The Sum signal SRXL must be activated at the Sat receiver. 
- The Sat receiver’s Sum signal must carry as many channels as are used by the 

Wingstabi. 
- You must disable telemetry transmission at the Sat receiver, to avoid interference 

with the Wingstabi’s downlink channel. 

�
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For Diversity operation the Wingstabi must be connected to the second receiver using a 
patch-lead to the MSB socket or - if available - the SRXL socket. 
To use Diversity mode you must first select “Activate diversity” by ticking the box in 
Launcher. 
Once Diversity mode is active, the system must be switched off once, then on again. After 
this the Wingstabi with the first receiver and the second receiver operate in Diversity 
mode. 
In the interests of safety, every time you start the system you will now be asked whether 
the Wingstabi and the two receivers are in Diversity mode. That means: if you disable the 
connection by disconnecting the patch-lead to one of the two receivers before the system 
is switched on, then servo output will also not be activated on the Wingstabi. 

If one receiver picks up a poor signal while the model is in flight, the system automatically 
switches receiver. 
The number of switching processes is documented in the Error Memory menu in 
Launcher. 

The following requirements must be fulfilled before diversity operation can 
function: 

- At both external receivers the manufacturer’s corresponding Sum signals must be 
activated, for example: EXBUS for Jeti. 

- The Sum signal of both external receivers must carry as many channels as are 
used by the Wingstabi. 

- Important: the MSB telemetry function is not available with non-Multiplex systems. 
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IMPORTANT NOTE: it is absolutely essential that the satellite receiver features 
a sufficient number of channels. 
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Over several years’ development of the Wingstabi Evolution, we have been able to create 
an enormous database covering a vast range of model aircraft. 

This has now made it possible for us to define an ideal basic set-up, with which you will 
achieve outstanding results with virtually any model. 

Which parameters have been changed for the Wingstabi-Evolution? 

1.) Gyro gain offset values: 

AIL ->  easy Control = 0   /  Classic = 30 

ELE ->  easy Control = 5   /  Classic = 35 

RUD ->  easy Control = 25 /  Classic = 55 

The reason behind the different offset values for the Classic and Easy Control is the 
variation in regulatory characteristics between the two versions. 

2.) Differential gyro gain adjustment: 

AIL = 18 

ELE = 16 

RUD = 14 

3.) Adjusting the Direct values in the Classic system to 80 

4.) Defining the Stop functions as: 

AIL = 4 

ELE = 2 

RUD = 2 

5.) The gyro sensor’s low-pass filter has been reduced to 20Hz. 

6.) The default for gyro suppression is set to 200 for the Easy Control and Classic. 
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SRXL socket: 
  
Hardware 1.1 is available for all Wingstabi Evolution units with integral receiver. 
The important change here is that the IN socket has been replaced by an SRXL socket. 
  
“General Settings” in Launcher includes the following options for configuring the SRXL 
socket, as shown in the following illustration: 
  

� Default is “Disabled” 
� “SRXL Diversity Input” means that it is possible to connect a second receiver to 

this socket for Diversity mode operation. 
(see Receiver Diversity section) 

� It is also possible to use the SRXL port as gyro-supported or non-gyro-supported 
digital output. 
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Diversity analysis: 
  
If receiver diversity is active, Hardware 1.1 allows you to carry out a detailed analysis of 
the received data. 
This can be found under Device Information -> Expanded. 

Here you can read out the set transmission rate (20ms Standard and 14ms Fast-
Response) as well as the received signal packets. 

The Error Memory view also documents every switching process between the diversity 
receivers. 
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The company MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG accepts no liability of any kind 
for loss, damage or costs which are due to the incorrect use and operation of this product, 
or which are connected with such operation in any way. Unless the law expressly states 
otherwise, the liability on the part of MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG to pay 
damages, regardless of the legal argument employed, is limited to the invoice value of 
those products supplied by MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG which were directly 
involved in the event in which the damage occurred. This does not apply if liability is 
incurred according to statutory law on account of intentional or gross negligence. 

We guarantee our products in accordance with the currently valid statutory regulations. If 
you wish to make a claim under guarantee, your initial course of action should always be 
to contact the dealer from whom you purchased the equipment. 

The guarantee does not cover faults and malfunctions which are caused by the following: 

• Incorrect or incompetent use 
• Maintenance carried out incorrectly, belatedly or not at all, or not carried out by an 

authorised Service Centre 
• Incorrect connections 
• The use of accessories other than genuine MULTIPLEX/HiTEC items 
• Modifications or repairs which were not carried out by MULTIPLEX or by an 

authorised MULTIPLEX Service Centre 
• Accidental or intentional damage 
• Defects due to normal wear and tear 
• Operation of the unit outside the limits stated in the Specification, or in conjunction 

with equipment made by other manufacturers. 

MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG 
Westliche Gewerbestraße 1 
D-75015 Bretten-Gölshausen 
Multiplex/HiTEC Service: +49 (0) 7252 - 5 80 93 50 

�
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These instructions describe the expanded features and new functions of the Wingstabi 
Evolution Classic. For additional information and explanations of the functions please 
refer to the basic instructions and / or the expanded instructions. 

*�	��������(%���(�������(��

The regulatory behaviour of the Wingstabi Evolution has been systematically optimised 
in respect of performance and latency. The default values have also been significantly 
improved with the aim of making the unit easier to use efficiently from the outset. 

�;���(��+���	�

In principle, axis coupling works like an intelligent combi-switch (CAR: coupled aileron / 
rudder). In basic terms the model’s turning behaviour is improved by reducing gyro 
response on rudder when an aileron command is given. This has no adverse effect on 
the model’s stability during rolling manoeuvres, so it is not necessary to switch axis 
coupling on or off according to the manoeuvre being flown. The degree of axis coupling 
can be set within the range 0 - 100 in the Expanded Settings for each gyro phase. 

Tip: a good starting point is a value of around 40. 
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We have now implemented the gyro suppression function - as used in the EasyControl - 
in the Wingstabi Evolution Classic. Gyro suppression means that gyro response is 
reduced in proportion to the travel of the corresponding transmitter stick. The net result is 
that the pilot has the same sensation of control as when no gyro is present, even though 
the gyro’s regulatory effect is active. 
The degree of gyro suppression can be set within the Expanded Settings for each axis in 
the corresponding gyro phase. 
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The “Device Information” menu clearly displays the current level of gyro suppression 
when the transmitter sticks are moved. 
Using the ailerons as an example, the screen-shot below shows that a gyro gain of 42 is 
currently set at the stick neutral position. 

  
When the aileron stick is moved away from centre, gyro gain is reduced as aileron travel 
increases. 
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Roll optimisation intervenes in the gyro’s regulatory response in order to enable rolls to 
be flown more accurately. In particular, rudder support is increased in multi-point rolls and 
in torque-rolling manoeuvres. 
Roll optimisation is effective in gyro phases in which a Heading value (I-value) is set. 
A further advantage is an improvement in model stability, especially in windy conditions. 
This function is located in the Expanded Settings for each gyro phase. 
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Another new feature in the Wingstabi Evolution is the facility to activate a level of dynamic 
integrator. The Expanded Settings for each gyro phase contain this feature, which allows 
the integrator to be adjusted dynamically to match the gain you have set. The result is 
improved stopping characteristics when sharp control commands are given. 
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The Stop Characteristics feature has been introduced in order to allow the model to be 
flown more naturally when gyro regulation is active. When a sharp stop command is 
given, gyro regulation now intervenes more gently, especially when gyro gain is set to a 
#��#������M��#���"
������#���������������������
���������#�
�"���

�����
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to damp overshooting when sharp control commands are given. 
The stop characteristics can be set within the range 0 - 10 for each axis using the 
Expanded Settings for the corresponding gyro phase.
The higher the value, the more gently the model stops. However, note that too high a 
value produces a very soft sensation of control. Our recommended default values for this 
feature are 4 for aileron, and 2 for elevator and rudder, but the optimum values vary very 
widely according to the type of model being flown. 

�
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One of the most important features of the Wingstabi Evolution is the facility to adjust gyro 
�
�
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This makes it possible to adjust the gyro’s regulatory response accurately and 
automatically to match the model’s current flight state. 

At low speed the gyro’s response is more powerful, as the control surface response is 
generally lower in this phase of flight. This also helps to avoid the model oscillating at high 
speeds, but without altering the pilot’s sensation of control. 

To activate this function, you must connect either a Multiplex airspeed sensor or a 
Multiplex GPS sensor to the MSB. 

The function can then be activated under “General settings” within Launcher by selecting 
the correct sensor address for the airspeed sensor. It is also necessary to set a maximum 
speed. Gyro gain is reduced automatically in flight in proportion to the model’s current 
speed, but only up to the set maximum speed. 

The reduction factor, i.e. the reduction in gyro gain, can now be adjusted separately for 
each gyro phase within Expanded Settings. Our default value here is 60. 
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Typical variation in gyro response: 

In this example we have set an initial gyro gain of 100, a maximum speed of 100 km/hr 
and a gain reduction of 50. 

0 km/hr  =  Gain 100 
50 km/hr  = Gain 75 
100 km/hr = Gain 50 
150 km/hr =  Gain 50 

/�
IMPORTANT NOTE: if the Wingstabi Evolution fails to pick up a valid speed 
signal via the MSB while the model is flying, the gyro switches back to its 
minimum gain levels in the interests of safety. 

�

www.modellmarkt24.ch



Seite 77/140

7�;����

9�2��+��:����-������

It is now a straightforward matter to program the Wingstabi Evolution for an 8-flap wing: 
the outer flap and inner flap functions have now been supplemented by centre flap. For 
more on wing flap control please refer to the basic Wingstabi instructions. 

Step 1: 

Simply assign servos to the left centre flap and right centre flap functions within Servo 
Settings, and transfer the configuration to the Wingstabi Evolution. 
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Step 2: 

Now we shift to flap control, as shown in the illustration, and set the desired values for 
the centre flaps. 
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Another innovation is support for canards. Until now canards always had to be declared 
as elevators, if the gyro was required to operate on these surfaces. The drawback to this 
was that it was not possible to increase the canard deflection, for example, for take-off or 
landing. Now the user has all the facilities required to set up and control canard surfaces 
individually. It is also possible to set an elevator offset as pitch compensation when 
canards are deflected. However, this is optional as a similar effect can also be obtained 
using the separate trim channels. 

Step 1: 

It is possible to couple the canards to the elevator axis alone, or to the elevator and roll 
axes. This is accomplished simply by assigning the appropriate function in Servo Settings, 
as shown in the illustration. 
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Step 2: 

Canard differential can be set under Model Type. 

Step 3: 

Under “Expanded Model Type” you can now set the appropriate offset speeds and mixer 
values for the canards. 

�
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Step 4: 

If you wish to be able to alter the canard deflection separately for each gyro phase, enter 
Expanded Settings for the corresponding gyro phase, then set the Canard Elevator Offset 
parameter, and if necessary - as already mentioned - the elevator offset. 

�

�

��������
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The WINGSTABI Evolution now allows you to set an exponential (Expo) function for each 
axis directly, in each gyro phase. This makes it easier to program the system, as it was 
previously always necessary to program the Expo at the transmitter itself. 

�
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One extremely important improvement in the Wingstabi Evolution concerns servo output: 
it is now possible to program 5-point curves for each servo within Servo Settings. If you 
have a model with multiple servos per control surface, this feature is particularly useful 
for fine-tuning the travel of each servo. 
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A further new feature of the Wingstabi Evolution is the option to activate or disable 
individual servos in particular gyro phases. 
This function is absolutely ideal for arrangements such as a retractable tricycle 
undercarriage with a nosewheel which is steerable, but only when extended. 
Another example is a vector control system, which again is only required to be active in 
particular gyro phases. 
This function is located under Expanded Servo Settings. 

�
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It is now possible to adjust the duration of Hold and Failsafe individually in the Wingstabi 
Evolution. 
These parameters are located under Receiver in the Basic Settings, as shown in the 
illustration. 
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can be activated in the Select menu. 

Hold position: if reception is lost, this option maintains the last servo position, i.e. the 
position corresponding to a control command received just before loss of signal. 

Set position: here you can set a defined servo position to which the servo will move if the 
receiver signal is lost. 

Disable servo: this option disables the servo, i.e. removes power from it. The servo 
becomes “soft”, as when switched off, and has no actuating power. 

In the Classic version of the Wingstabi Evolution the Failsafe options can be set 
individually for each servo. 
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If you select “Set position” in the Select menu, a click on “Accept current servo position” 
accepts the servo position, without having to enter the servo’s pulse width manually. For 
example, the throttle servo in an I.C. powered model can be moved to the desired Failsafe 
position using the throttle stick. The current servo position is displayed in the Servo menu, 
and this position can be stored as the Failsafe position by selecting “Accept current servo 
position”. 

  
The default active Failsafe setting is “Hold position”. 

Caution: the “Disable servo” setting, as described above, only works with analogue 
servos. Even when disabled, digital servos still retain actuating power. 
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Multiplex M-LINK systems now allow the LQI and an MSB Priority address to be adjusted 
directly. The binding process for the Wingstabi can now also be initiated directly from 
Launcher. 

�+���������++����

New digital signal support � hence PPM is no longer necessary. 
The following receivers are supported: 
- Spektrum receivers with old SRXL output (e.g. AR9020) 
- Spektrum receivers with new SRXL output (e.g. AR9320T) 
- Spektrum satellite receivers (voltage regulator required) 

�����

New implementation, which operates safely and reliably even with relatively “critical” 
signals, such as FrSky. 

4��������������

- The battery voltage can now be read out via the Hott telemetry 
- The battery alarm can also be adjusted via the Hott telemetry 
- GAM / EAM setting is possible 
- Text menu with adjustment facilities for flight-relevant gyro response parameters 
- Trim acceptance can be initiated from the transmitter 
- German / English language 
- Hott telemetry must be connected to the MSB port on the Wingstabi 

/�
IMPORTANT NOTE: the settings for HOTT Textconfig must always be called up 
on the ground - never in flight! 
The Save process, in particular, results in a short period in which the model is no 
longer controllable 

�
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The Wingstabi Evolution now features an integral Diversity function, designed to ensure 
maximum possible security of reception. 
The receiver diversity function works both with M-LINK and other makes of equipment. 

1�&������� ��%�7.���,�

If an M-LINK system is used, an additional satellite receiver can be employed in 
conjunction with any Wingstabi RX 7/9 DR and RX 12/16 DR pro unit. 

For Diversity operation the Wingstabi must be connected to the satellite receiver using a 
patch-lead to the B/D socket or - if available - the SRXL socket. 
To use diversity mode you must first select “Activate diversity” by ticking the box in 
Launcher. 
Once Diversity mode is active, the system must be switched off once, then on again. After 
this the Wingstabi and the satellite receiver operate in Diversity mode. 
In the interests of safety, every time you start the system you will now be asked whether 
the Wingstabi and the receiver are in Diversity mode. That means: if you disable the 
connection by disconnecting the patch-lead before the system is switched on, then servo 
output will also not be activated on the Wingstabi.

If one receiver picks up a poor signal while the model is in flight, the system automatically 
switches to the other receiver. 
The number of switching processes is documented in the Error Memory menu in 
Launcher. 

The following requirements must be fulfilled before diversity operation can 
function: 

- The Sum signal SRXL must be activated at the Sat receiver. 
- The Sat receiver’s Sum signal must carry as many channels as are used by the 

Wingstabi. 
- You must disable telemetry transmission at the Sat receiver, to avoid interference 

with the Wingstabi’s downlink channel. 

�
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For Diversity operation the Wingstabi must be connected to the second receiver using a 
patch-lead to the MSB socket or - if available - the SRXL socket. 
To use Diversity mode you must first select “Activate diversity” by ticking the box in 
Launcher. 
Once Diversity mode is active, the system must be switched off once, then on again. After 
this the Wingstabi with the first receiver and the second receiver operate in Diversity 
mode. 
In the interests of safety, every time you start the system you will now be asked whether 
the Wingstabi and the two receivers are in Diversity mode. That means: if you disable the 
connection by disconnecting the patch-lead to one of the two receivers before the system 
is switched on, then servo output will also not be activated on the Wingstabi. 

If one receiver picks up a poor signal while the model is in flight, the system automatically 
switches receiver. 
The number of switching processes is documented in the Error Memory menu in 
Launcher. 

The following requirements must be fulfilled before diversity operation can 
function: 

- At both external receivers the manufacturer’s corresponding Sum signals must be 
activated, for example: EXBUS for Jeti. 

- The Sum signal of both external receivers must carry as many channels as are 
used by the Wingstabi. 

- Important: the MSB telemetry function is not available with non-Multiplex systems. 

/�
IMPORTANT NOTE: it is absolutely essential that the satellite receiver features 
a sufficient number of channels. 
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Over several years’ development of the Wingstabi Evolution, we have been able to create 
an enormous database covering a vast range of model aircraft. 

This has now made it possible for us to define an ideal basic set-up, with which you will 
achieve outstanding results with virtually any model. 

Which parameters have been changed for the Wingstabi-Evolution? 

7.) Gyro gain offset values: 

AIL ->  easy Control = 0   /  Classic = 30 

ELE ->  easy Control = 5   /  Classic = 35 

RUD ->  easy Control = 25 /  Classic = 55 

The reason behind the different offset values for the Classic and Easy Control is the 
variation in regulatory characteristics between the two versions. 

8.) Differential gyro gain adjustment: 

AIL = 18 

ELE = 16 

RUD = 14 

9.) Adjusting the Direct values in the Classic system to 80 

10.) Defining the Stop functions as: 

AIL = 4 

ELE = 2 

RUD = 2 

11.) The gyro sensor’s low-pass filter has been reduced to 20Hz. 

12.) The default for gyro suppression is set to 200 for the Easy Control and 
Classic. 
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SRXL socket: 
  
Hardware 1.1 is available for all Wingstabi Evolution units with integral receiver. 
The important change here is that the IN socket has been replaced by an SRXL socket. 
  
“General Settings” in Launcher includes the following options for configuring the SRXL 
socket, as shown in the following illustration: 
  

� Default is “Disabled” 
� “SRXL Diversity Input” means that it is possible to connect a second receiver to 

this socket for Diversity mode operation. 
(see Receiver Diversity section) 

� It is also possible to use the SRXL port as gyro-supported or non-gyro-supported 
digital output. 

  

  

www.modellmarkt24.ch



Seite 93/140

Diversity analysis: 
  
If receiver diversity is active, Hardware 1.1 allows you to carry out a detailed analysis of 
the received data. 
This can be found under Device Information -> Expanded. 

Here you can read out the set transmission rate (20ms Standard and 14ms Fast-
Response) as well as the received signal packets. 

The Error Memory view also documents every switching process between the diversity 
receivers. 

�
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The company MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG accepts no liability of any kind 
for loss, damage or costs which are due to the incorrect use and operation of this product, 
or which are connected with such operation in any way. Unless the law expressly states 
otherwise, the liability on the part of MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG to pay 
damages, regardless of the legal argument employed, is limited to the invoice value of 
those products supplied by MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG which were directly 
involved in the event in which the damage occurred. This does not apply if liability is 
incurred according to statutory law on account of intentional or gross negligence. 

We guarantee our products in accordance with the currently valid statutory regulations. If 
you wish to make a claim under guarantee, your initial course of action should always be 
to contact the dealer from whom you purchased the equipment. 

The guarantee does not cover faults and malfunctions which are caused by the following: 

• Incorrect or incompetent use 
• Maintenance carried out incorrectly, belatedly or not at all, or not carried out by an 

authorised Service Centre 
• Incorrect connections 
• The use of accessories other than genuine MULTIPLEX/HiTEC items 
• Modifications or repairs which were not carried out by MULTIPLEX or by an 

authorised MULTIPLEX Service Centre 
• Accidental or intentional damage 
• Defects due to normal wear and tear 
• Operation of the unit outside the limits stated in the Specification, or in conjunction 

with equipment made by other manufacturers. 

MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG 
Westliche Gewerbestraße 1 
D-75015 Bretten-Gölshausen 
Multiplex/HiTEC Service: +49 (0) 7252 - 5 80 93 50 
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Avec le Multiplex M-LINK, il est désormais possible de régler directement le LQI et une 
adresse prioritaire MSB. En outre, la procédure Binding du Wingstabi peut être 
déclenchée directement via le Launcher. 

������������+�(����

Le support du nouveau signal numérique n'est donc plus nécessaire ici, plus besoin de 
PPM 
Les récepteurs suivants sont pris en charge : 
-Récepteurs spectraux avec ancienne sortie SRXL (par exemple, AR9020). 
-Récepteur spectral avec nouvelle sortie SRXL (par ex. AR9320T) 
-Récepteur satellite Spectrum (régulateur de tension nécessaire) 

�����

Nouvelle mise en œuvre qui fonctionne également en toute sécurité et sans problème 
avec des signaux "plus critiques" tels que FrSky. 

�D�D�D�����4����

- La tension de la batterie peut maintenant être lue par la télémétrie Hott. 
- L'alarme de batterie peut également être réglée par la télémétrie Hott. 
- Réglage comme GAM/EAM possible 
- Menu texte avec options de réglage des paramètres de contrôle pertinents pour le vol. 
-Début du processus d'apprentissage par l'émetteur possible 
- Langue allemande/anglaise 
- Telemetry Hott doit être connecté au port MSB du Wingstabi 

REMARQUE IMPORTANTE : N'appelez toujours les paramètres de HOTT textconfig 
qu'au sol et jamais en vol ! 

www.modellmarkt24.ch
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Avec le Wingstabi Evolution, une fonction Diversity a été intégrée pour assurer une 
fiabilité de réception maximale. 
La fonction de Diversity du récepteur fonctionne avec M-LINK ainsi qu'avec d'autres 
marques. 

1�&��������&�(�7.���,�

En utilisant M-LINK, un récepteur satellite supplémentaire peut être utilisé avec tous les 
Wingstabi RX 7/9 DR et RX 12/16 DR pro. 

Pour le fonctionnement en Diversity, le Wingstabi et le récepteur satellite sont reliés l'un 
à l'autre par un câble de raccordement à la prise B/D ou, le cas échéant, à la prise SRXL. 
Pour ce faire, il faut d'abord effectuer l'opération "Activer le mode Diversity" dans le 
Launcher en la cochant. 
Si le mode Diversity est activé, le système doit être éteint et rallumé une fois. Le Wingstabi 
et le récepteur satellite sont alors en mode Diversity. 
Pour des raisons de sécurité, le système vérifie désormais si le Wingstabi et le récepteur 
sont en mode Diversity à chaque démarrage du système. Cela signifie que si la connexion 
est déconnectée en tirant sur le câble de raccordement avant la mise sous tension, la 
sortie servo du Wingstabi n'est pas activée. 

Si un récepteur a un mauvais signal de réception en vol, il est automatiquement commuté. 
Le nombre d'opérations de commutation est documenté dans le menu de la mémoire 
d'erreurs du Launcher. 

Les conditions suivantes doivent être remplies pour le fonctionnement en mode 
Diversity : 

- Le signal du groupe SRXL doit être activé sur le récepteur satellite. 
- Le récepteur satellite doit fournir, via son signal somme, autant de canaux que ceux 
   utilisés par le Wingstabi. 
- La transmission de la télémétrie doit être désactivée sur le récepteur satellite afin de ne 
  pas interférer avec le canal de retour du Wingstabi. 

www.modellmarkt24.ch
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Pour le fonctionnement en mode Diversity, le Wingstabi et le second récepteur sont reliés 
l'un à l'autre par un câble de raccordement à la prise MSB ou, si disponible, à la prise 
SRXL. 
Pour ce faire, il faut d'abord effectuer l'opération "Activer le mode Diversity" dans le 
Launcher en la cochant. 
Lorsque le mode Diversity est activé, le système doit être éteint une fois et rallumé. 
Ensuite, le Wingstabi , le premier récepteur et le second récepteur sont en mode Diversity. 
Pour des raisons de sécurité, il est maintenant demandé à chaque démarrage du système 
si le Wingstabi avec les deux récepteurs sont en mode Diversity. Cela signifie que si l'un 
des deux récepteurs est déconnecté en tirant sur le câble de raccordement avant la mise 
sous tension, la sortie servo du Wingstabi ne sera pas activée. 

Si un récepteur a un mauvais signal de réception en vol, il est automatiquement commuté.                 
Le nombre d'opérations de commutation est documenté dans le menu de la mémoire 
d'erreurs du Launcher. 

Les conditions suivantes doivent être remplies pour le fonctionnement en mode 
Diversity: 

- Les signaux de somme correspondants des fabricants doivent être activés sur les deux 
  récepteurs externes, par exemple EXBUS sur Jeti. 
- Les deux récepteurs externes doivent fournir autant de canaux via leur signal somme 
  que ceux utilisés par le Wingstabi. 
- Il est important que la fonction de télémétrie MSB soit omise pour les systèmes 
   externes. 

www.modellmarkt24.ch
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Pour le développement du Wingstabi Evolution, nous avons pu créer une énorme base 
de données des modèles  les plus divers au fil des ans. 

Nous avons maintenant pu définir une configuration de base idéale avec laquelle vous 
pouvez obtenir un excellent résultat avec presque tous les modèles. 

Quels paramètres ont été modifiés pour le Wingstabi Evolution ? 

1.) Les valeurs Offset des sensibilités de gyroscope : 

Ailerons  -> Easy Control = 0  / Classique = 30 

 Profondeur  -> Easy Control = 5  / Classique = 35 

 Direction  -> Easy Control = 25 / Classique = 55 

Les valeurs Offset différentes entre Classic et Easy Control sont dues au système de 
contrôle, qui diffère entre les deux versions. 

 2.) Ajustement des sensibilités différentielles : 

 Ailerons = 18 

 Profondeur  = 16 

 Direction = 14 

3.) Ajustement à 80 des parts directes dans le système Classic 

 4.) Réglage des fonctions d'arrêt sur 

 Ailerons  = 4 

 Profondeur  = 2 

 Direction  = 2 

5.) Le filtre passe-bas du capteur gyroscopique a été réduit à 20Hz. 

6.) La suppression du gyroscope est initialement réglée sur 200 pour Easy Control et 
Classic.  

www.modellmarkt24.ch
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MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG décline toute responsabilité en cas de pertes, 
de dommages ou de coûts résultant d'une utilisation ou d'une exploitation incorrecte. 
Dans la mesure où la loi le permet, l'obligation de la société MULTIPLEX Modellsport 
GmbH & Co.KG de verser des dommages et intérêts, quelle que soit la raison juridique, 
est limitée à la valeur facturée de la quantité de marchandises de la société MULTIPLEX 
Modellsport GmbH & Co.KG directement impliquée dans le fait générateur du dommage. 
Ceci ne s'applique pas si MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG est responsable sans 
limitation selon les dispositions légales obligatoires en raison d'une intention ou d'une 
négligence grave. 

Nous fournissons une garantie pour nos produits conformément aux dispositions légales 
actuellement applicables. Pour toute demande de garantie, veuillez contacter le 
revendeur spécialisé auprès duquel vous avez acheté le produit. 

Sont exclus de la garantie les dysfonctionnements causés par : 

- Utilisation non conforme 
- Entretien incorrect, entretien non effectué ou effectué tardivement, ou entretien non 
  effectué par un organisme agréé. 
   Maintenance 
- Connexions incorrectes 
- Utilisation d'accessoires MULTIPLEX/HiTEC non originaux 
- Les modifications/réparations qui n'ont pas été effectuées par MULTIPLEX ou un 
   Centre de service MULTIPLEX 
- Dommages accidentels ou délibérés 
- Défauts résultant de l'usure normale 
- Fonctionnement en dehors des spécifications techniques ou en relation avec 
- avec des composants d'autres fabricants 

MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG 
Westliche Gewerbestraße 1 
D-75015 Bretten-Gölshausen 
Multiplex/HiTEC Service: +49 (0) 7252 - 5 80 93 50 
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Le comportement d'arrêt a été introduit afin de pouvoir faire voler le modèle plus 
naturellement avec une commande active. Dans le cas d'un arrêt brutal, la commande 
intervient désormais plus doucement, surtout à des sensibilités élevées, et le modèle 
clique moins fort. En outre, le dépassement des limites avec des commandes de contrôle 
difficiles est également atténué. 
Le comportement d'arrêt peut être réglé entre 0 et 10 par axe via les paramètres avancés 
de la phase gyroscopique correspondante. 
Plus la valeur est grande, plus les arrêts du modèle sont lisses. Cependant, une valeur 
trop élevée donne une sensation de commande très douce. Les valeurs standard que 
nous recommandons ici sont pour l'aileron = 4, pour la gouverne de profondeur et la 
gouverne de direction = 2. Cependant, les valeurs optimales dépendent beaucoup du 
type de modèle. 
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L'une des principales caractéristiques du Wingstabi Evolution, qui utilise le brevet de 
Powerboxsystems, est de pouvoir régler la sensibilité du gyroscope proportionnellement 
à la vitesse de vol. 
Cela permet d'adapter la commande de manière optimale et automatique aux conditions 
de vol. 

L'effet du gyroscope est plus important à faible vitesse, car l'effet des gouvernes est 
également plus faible. Cela permet également d'éviter une montée à des vitesses plus 
élevées sans dénaturer la sensation de vol. 

Pour activer cette fonction, un capteur de vitesse d'air Airspeed Multiplex ou un capteur 
GPS Multiplex doit être connecté au MSB. 

Maintenant, la fonction peut être activée via le Launcher sous "Paramètres généraux" en 
sélectionnant l'adresse correcte du capteur de vitesse. Il faut ensuite fixer une vitesse 
maximale. Jusqu'à cette vitesse maximale, la sensibilité du gyroscope est ensuite 
automatiquement réduite en vol en fonction de la vitesse actuelle. 
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Le facteur de réduction, c'est-à-dire la réduction de la sensibilité, peut désormais être 
défini séparément dans les paramètres avancés de chaque phase du gyroscope. Nous 
avons fixé une valeur par défaut de 60 ici. 

Exemple de calcul : 

Ici, nous avons une sensibilité initiale de 100, une vitesse maximale de 100 km/h et une 
réduction de sensibilité de 50. 

0 km/h  =  sensibilité  100 
50 km/h  =  sensibilité  75 
100km/h  =  sensibilité  50 
150km/h  =  sensibilité 50 

/�
NOTE IMPORTANTE: Si le Wingstabi Evolution ne reçoit pas de signal de 
vitesse valide via le MSB pendant le fonctionnement, il passera aux sensibilités 
minimales pour la sécurité. 

�

www.modellmarkt24.ch



Seite 124/140

7�;�	���

9�&������:��D��2������

Dans le Wingstabi Evolution, une aile à 8 volets peut maintenant être programmée sans 
problème. Les fonctions des volets extérieurs et intérieurs ont été complétées par les 
volets centraux. Plus d'informations sur la commande des volets dans le manuel de base 
Wingstabi. 

Étape 1 : 

Il suffit d'attribuer la fonction volet central gauche et volet central droit à un servo dans 
les réglages des servos et de transférer la configuration au Wingstabi Evolution. 
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Étape 2 : 

Nous passons maintenant à la commande des volets comme indiqué et nous pouvons 
régler les valeurs pour les volets du milieu ici. 
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Une autre nouvelle caractéristique est le support des canards. Jusqu'à présent, les 
canards devaient toujours être déclarés comme des gouvernes de profondeur pour 
pouvoir être contrôlés.  L'inconvénient est qu'il n'est pas possible d'actionner les canards 
pendant le décollage ou l'atterrissage, par exemple. L'utilisateur a maintenant toutes les 
possibilités de régler la commande des canards individuellement. En outre, il est possible 
de définir un décalage de la profondeur pour compenser le réglage des canards. Cette 
opération est toutefois facultative, car elle peut également être effectuée via les canaux 
de réglage séparés. 

Étape 1 : 

Il est possible de relier les canards à l'axe de la gouverne de profondeur uniquement ou 
à l'axe de la gouverne de profondeur et à l'axe des ailerons. Pour ce faire, il suffit 
d'attribuer la fonction correspondante dans les réglages du servo, comme le montre 
l'illustration. 
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Étape 2 : 

Une différenciation des canards peut maintenant être définie sous Modèle de vol. 

Étape 3 : 

Sous "Modèle de vol étendu", les vitesses d'offset et les proportions de mixage pour les 
canards peuvent maintenant être réglées en conséquence. 

Étape 4 : 

Afin de pouvoir ajuster les canards en fonction des phases du gyro, réglez le paramètre 
Profondeur Offset canard dans les paramètres avancés de la phase de gyro respective 
et, comme déjà mentionné, l'Offset de la profondeur si nécessaire. 
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Il est maintenant possible dans le WINGSTABI Evolution de définir une fonction 
exponentielle pour chaque axe, directement dans chaque phase du gyroscope. Cela 
simplifie la programmation du système, car auparavant l'Expo devait toujours être 
programmée via l'émetteur. 

�
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Une amélioration extrêmement importante du Wingstabi Evolution concerne la sortie 
servo. Il est désormais possible de programmer des courbes à 5 points pour chaque 
servo dans les paramètres des servos. En particulier pour les modèles avec plusieurs 
servos par gouverne, la course peut être ajustée avec précision pour chaque servo. 

1D��(��&�������E������&��+���+%�������	����(�+��

Le Wingstabi Evolution offre maintenant aussi la possibilité d'activer ou de désactiver des 
servos individuels dans certaines phases du gyroscope. 
Cette fonction est idéale, par exemple, pour une roue avant sur un train d'atterrissage 
rétractable qui ne doit être dirigée qu'à l'état sorti. 
Un autre exemple est une commande vectorielle qui ne devrait également être active que 
dans certaines phases du gyroscope. 
Cette fonction se trouve dans les paramètres avancés du servo. 
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Dans le Wingstabi Evolution, le temps de maintien et de sécurité peut maintenant être 
réglé individuellement. 
Les paramètres se trouvent, comme le montre l'illustration, sous Récepteur dans les 
Paramètres de base. 

�
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Il existe en principe trois options pour régler les positions Failsafe dans le menu servo, 
qui peuvent être activées dans le menu de sélection. 

Maintien de la position : en cas de perte de réception, la dernière position du servo qui 
était encore contrôlée peu avant la perte de réception est maintenue ici. 

Définir la position : vous pouvez définir ici une position de servo définie qui doit être 
contrôlée en cas de perte de réception. 

Désactiver le servo : ici le servo est désactivé ou mis hors tension. Cela signifie que le 
servo est "mou", comme il l'est lorsqu'il est éteint, et n'a pas de couple. 

Dans la version Classic du Wingstabi Evolution, le Fail Safe Fall peut être réglé 
individuellement pour chaque servo. 
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Si "Définir la position" est activé dans la sélection, la position du servo peut être reprise 
en cliquant sur "Reprendre la position actuelle du servo" sans avoir à saisir manuellement 
la longueur d'impulsion du servo. Par exemple, sur les modèles à combustion, le servo 
de la manette des gaz peut être amené à la position de sécurité souhaitée à l'aide du 
manche de l'émetteur. La position actuelle du servo est affichée dans le menu servo et 
par "Accepter la position actuelle du servo" cette position est sauvegardée comme 
position de sécurité. 

Le paramètre de sécurité par défaut est "Maintenir la position". 

Attention : Le réglage "Désactiver le servo" ne fonctionne qu'avec les servos analogiques, 
comme décrit ci-dessus. Les servos digitaux ont toujours un couple,  même dans ce 
réglage. 
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Avec le Multiplex M-LINK, le LQI et une adresse prio MSB peuvent maintenant être réglés 
directement. En outre, la fixation du Wingstabi peut être déclenchée directement via le 
Launcher. 

������������+�(����

Le support du nouveau signal numérique n'est donc plus nécessaire ici. 
Les récepteurs suivants sont pris en charge : 
-Récepteurs spectraux avec ancienne sortie SRXL (par exemple, AR9020). 
-Récepteur spectral avec nouvelle sortie SRXL (par ex. AR9320T) 
-Récepteur satellite Spectrum (régulateur de tension nécessaire) 
�

�����

Nouvelle mise en œuvre qui fonctionne également en toute sécurité et sans problème 
avec des signaux "plus critiques" tels que FrSky. 

�D�D�D�����4����

-La tension de la batterie peut maintenant être lue via la télémétrie Hott. 
-L'alarme de batterie peut également être réglée par télémétrie. 
-Réglage comme GAM/EAM possible 
-Menu texte avec options de réglage pour les paramètres de contrôle importants pour le 
vol. 
- La prise en charge de l'équilibrage peut être déclenchée par l'émetteur. 
- Langue allemande/anglaise 
- Telemetrie Hott doit être connecté au port MSB du Wingstabi 

/�
REMARQUE IMPORTANTE: N'appelez toujours les paramètres de HOTT 
textconfig qu'au sol et jamais en vol ! 
Une sauvegarde nécessite une courte période pendant laquelle le modèle n'est 
pas contrôlable. 
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Avec le Wingstabi Evolution, une fonction Diversity a été intégrée pour assurer une 
fiabilité de réception maximale. 
La fonction Diversity du récepteur fonctionne avec M-LINK ainsi qu'avec d'autres 
marques. 

1�&��������&�(�7.���,�

En utilisant M-LINK, un récepteur satellite supplémentaire peut être utilisé avec tous les 
Wingstabi RX 7/9 DR et RX 12/16 DR pro. 

Pour le fonctionnement en mode Diversity, le Wingstabi et le récepteur satellite sont reliés 
l'un à l'autre par un câble de raccordement à la prise B/D ou, le cas échéant, à la prise 
SRXL. 
Pour ce faire, il faut d'abord effectuer l'opération "Activer la diversité" dans le Launcher 
en la cochant. 
Lorsque le mode diversité est activé, le système doit être éteint une fois et rallumé. Le 
Wingstabi et le récepteur satellite sont alors en mode Diversity. 
Pour des raisons de sécurité, le système vérifie désormais si le Wingstabi et le récepteur 
sont en mode Diversity à chaque démarrage du système. Cela signifie que si la connexion 
est déconnectée en tirant sur le câble de raccordement avant la mise sous tension, la 
sortie servo du Wingstabi n'est pas activée. 

Si un récepteur a un mauvais signal de réception en vol, il est automatiquement commuté. 
Le nombre d'opérations de commutation est documenté dans le menu de la mémoire 
d'erreurs du Launcher. 

Les conditions suivantes doivent être remplies pour le fonctionnement en mode 
Diversity : 

- Le signal du groupe SRXL doit être activé sur le récepteur satellite. 
- Le récepteur satellite doit fournir, via son signal somme, autant de canaux que ceux 
  utilisés par le Wingstabi. 
- La transmission de la télémétrie doit être désactivée sur le 
  récepteur satellite afin de ne pas interférer avec le canal de retour du Wingstabi. 

�
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Pour le fonctionnement en mode Diversity, le Wingstabi et le second récepteur sont reliés 
l'un à l'autre par un câble de raccordement à la prise MSB ou, si disponible, à la prise 
SRXL. 
Pour ce faire, il faut d'abord effectuer l'opération "Activer Diversity" dans le Launcher en 
la cochant. 
Lorsque le mode Diversity est activé, le système doit être éteint une fois et rallumé. 
Ensuite, les Wingstabi avec le premier récepteur et le second récepteur sont en mode 
Diversity. 
Pour des raisons de sécurité, à chaque démarrage du système, une requête est faite 
pour savoir si le Wingstabi avec les deux récepteurs est en mode Diversity. Cela signifie 
que si l'un des deux récepteurs est déconnecté en tirant sur le câble de raccordement 
avant la mise sous tension, la sortie servo du Wingstabi ne sera pas activée. 

Si un récepteur a un mauvais signal de réception en vol, il est automatiquement commuté. 
Le nombre d'opérations de commutation est documenté dans le menu de la mémoire 
d'erreurs du Launcher. 

Les conditions suivantes doivent être remplies pour le fonctionnement en mode 
Diversity : 

- Les signaux de somme correspondants des fabricants doivent être activés sur les 
  deux récepteurs externes, par exemple EXBUS sur Jeti. 
- Les deux récepteurs externes doivent fournir autant de canaux via leur signal somme 
  que ceux utilisés par le Wingstabi. 
- Il est important que la fonction de télémétrie MSB soit omise pour les systèmes 
  externes. 

/�
NOTE IMPORTANTE: Il est impératif que le récepteur satellite dispose d'un 
nombre suffisant de voies. 
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Pour le développement du Wingstabi Evolution, nous avons pu créer une énorme base 
de données des modèles  les plus divers au fil des ans. 

Nous avons maintenant pu définir une configuration de base idéale avec laquelle vous 
pouvez obtenir un excellent résultat avec presque tous les modèles. 

Quels paramètres ont été modifiés pour le Wingstabi Evolution ? 

1.) Les valeurs Offset des sensibilités de gyroscope : 

Ailerons  -> Easy Control = 0  / Classique = 30 

 Profondeur  -> Easy Control = 5  / Classique = 35 

 Direction  -> Easy Control = 25 / Classique = 55 

Les valeurs Offset différentes entre Classic et Easy Control sont dues au système de 
contrôle, qui diffère entre les deux versions. 

 2.) Ajustement des sensibilités différentielles : 

 Ailerons = 18 

 Profondeur  = 16 

 Direction = 14 

3.) Ajustement à 80 des parts directes dans le système Classic 

 4.) Réglage des fonctions d'arrêt sur 

 Ailerons  = 4 

 Profondeur  = 2 

 Direction  = 2 

5.) Le filtre passe-bas du capteur gyroscopique a été réduit à 20Hz. 

6.) La suppression du gyroscope est initialement réglée sur 200 pour Easy Control et 
Classic. 
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La connexion SRXL : 

La version 1.1 est disponible pour tous les Wingstabi Evolution avec récepteur intégré. 
Elle se caractérise par le fait que le connecteur IN a été remplacé par un connecteur 
SRXL. 

Dans le Launcher, sous "Paramètres généraux", vous trouverez les options suivantes 
pour configurer la connexion SRXL, comme le montre l'illustration ci-dessous : 

- La valeur par défaut est "Désactivé 
- "Entrée Diversity SRXL" signifie qu'il est possible de connecter ici un deuxième 
    récepteur en mode Diversity. 
    (Voir la section Diversité des récepteurs) 
- Il est également possible d'utiliser le port SRXL comme une sortie numérique à 
  déclenchement ou non. 
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Analyse du mode Diversity : 
  
Si la Diversity du récepteur a été activée, il est possible avec la version 1.1 d'effectuer 
une analyse détaillée des données reçues. 
Vous pouvez le trouver sous  Informations -> étendue. 

Vous pouvez y lire la vitesse de transmission réglée (20 ms en réponse standard et 14 
ms en réponse rapide) et les paquets reçus. 

En outre, chaque passage au récepteur Diversity est également documenté dans la 
mémoire des erreurs. 
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MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG décline toute responsabilité en cas de pertes, 
de dommages ou de coûts résultant d'une utilisation ou d'une exploitation incorrecte. 
Dans la mesure où la loi le permet, l'obligation de la société MULTIPLEX Modellsport 
GmbH & Co.KG de verser des dommages et intérêts, quelle que soit la raison juridique, 
est limitée à la valeur facturée de la quantité de marchandises de la société MULTIPLEX 
Modellsport GmbH & Co.KG directement impliquée dans le fait générateur du dommage. 
Ceci ne s'applique pas si MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG est responsable sans 
limitation selon les dispositions légales obligatoires en raison d'une intention ou d'une 
négligence grave. 

Nous fournissons une garantie pour nos produits conformément aux dispositions légales 
actuellement applicables. Pour toute demande de garantie, veuillez contacter le 
revendeur spécialisé auprès duquel vous avez acheté le produit. 

Sont exclus de la garantie les dysfonctionnements causés par : 

- Utilisation non conforme 
- Entretien incorrect, entretien non effectué ou effectué tardivement, ou entretien non 
  effectué par un organisme agréé. 
   Maintenance 
- Connexions incorrectes 
- Utilisation d'accessoires MULTIPLEX/HiTEC non originaux 
- Les modifications/réparations qui n'ont pas été effectuées par MULTIPLEX ou un 
   Centre de service MULTIPLEX 
- Dommages accidentels ou délibérés 
- Défauts résultant de l'usure normale 
- Fonctionnement en dehors des spécifications techniques ou en relation avec 
- avec des composants d'autres fabricants 

MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG 
Westliche Gewerbestraße 1 
D-75015 Bretten-Gölshausen 
Multiplex/HiTEC Service: +49 (0) 7252 - 5 80 93 50 
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